Read instrustion manual carefully before use.

The hands-free cleaning robot offers premium performance with an all-in-one omni
station, side brush & mop extension for edge & corner cleaning, 23,000Pa suction,
tangle-free technology, LDS navigation & laser obticle avoidance.

“DEERMA

DEERMA, JUST WHAT
YOU NEED

-DEERMA

=
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Safety Instruction (en]

Warning

Before using the product described in this manual, please read and follow the precautions below to avoid
dangerous situations and ensure the product operates correctly.

Usage Environment and Maintenance.

Only professionals authorized by Deerma are allowed to disassemble this product. It is not recommended
for users to disassemble the product themselves.

This product should only be used with the factory-provided power adapter. The use of other adapters may
result in damage to the product.

Use only with DEM-X80JZ supply unit.

The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.
Do not bend the wires excessively, and do not place items or sharp objects on the machine.
This product is only for indoor household use.

Do not use it outdoors, on non-floor surfaces or in industrial environments.

Do not place children, pets, or any items on the main unit.

Do not use this product in damp environments (such as bathrooms).

Before using this product, please removefragile items, and clutter on the ground (such as vases, glass cups,
lamps, plastic bags, etc.), as well as items that may tangle the side brush,suction channel, and drive wheel
(such as wires,curtains, and other entangled objects or human body parts) to avoid damage to valuable
items or influencing the main unit's operation.

Do not place the product in areas where it may fall easily (such as tables, chairs).

If the supply cord is damaged it must be replaced by the manufacturer, its service agent or similarly
qualified persons in order to avoid a hazard.

If you need to transport or not use the product for a long time, please turn off the machine.
Before charging, carefully check whether the power plug is properly connected to the socket.
To prevent tripping hazards, inform other people in the room when the product is operating.
If the dust box is full, please empty it before using.

The suitable operating temperature of this product is 0°C to 40°C.

Do not use this product in high-temperature environments.

If you need to dispose of this product, please contact after-sales personnel to remove the battery.Please
dispose of old batteries through safe recycling.

Safety Instruction (en]

The product described in this manual is not a children’s toy. Children should use this product under adult
supervision. The product may contain small parts and accessories, so please Reep the product and
accessories out of reach of children to prevent them from disassembling or damaging the product,
accessories, or swallowing small parts, leading to choRing or other dangers.

This appliance is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or
mental capabilities, or lack of experience and Rnowledge, unless they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance by a person responsible for their safety.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children
shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without
supervision.

Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance. Children being supervised
not to play with the appliance.

Battery Safety

When not charging or when not in use for anextended period,please unplug the charger from the power
outlet and disconnect it from the product.

Do not use chargers that are already damaged or suspected of being damaged, or have been exposed to
moisture, dampness, or rain to prevent electric shocR or fire.

1. WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with
this appliance.

2.This appliance contains batteries that are only replaceable by sRilled persons.
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A-Product Introduction [En |

Component Introduction

A-Robot Front View (when nor opened) A2-Robot Button View(when not opened)

A2-1- Side Brush

A2-2 - Anti-Entanglement Main Brush and Cover
A2-3 - Omni-directional Wheel

A2-4 - Cliff Sensor

A2-5 - Mop Pad Holder

Al-1-Front Bumper (with built-in liner laser)
Al-2-Recharge Button

Al-3-Power Button

Al-4-LiDAR Cover

Al-5-Edge Sensor

Al-6-Charging Terminals

A3-Robot Main View (Open Cover) A4-Base Station Front View

A3-1- Top Cover
A3-2 - Dust Box

A4-1 - Indicator Light

A4-2 - Dust TanR

A4-3 - Robot DocRing Port
A4-4 - Washboard (removable)

Ab5-Base Station Rear View A6-Base Station Top View

A5-1 - Power Cord Storage Slot A6-1 - Clean Water TanR (Front side)
A6-2 - Dirty Water TanR (Rear side)

A7-DocRing Port AB8-Accessories List

A8-1 - Side Brush xI (already installed)
A8-2 - Base Ramp Extension Plate xI
A8-3 - Dust Bag xI (already installed)
A8-4 - Mop x2

A8-5 - Mop Pad Holder x2

A7-1- Charging Terminal

B-Installation and Preparation

Bi-Base Station Placement

1. Please place the base station on a hard, level surface, ensuring there is at least 8cm (3.15 in) of space on both sides
and a clear area of at least 150cm (59.06 in) in front.

2. Plug the power cord into the socket,and neatly tuck any excess wire into the back wire groove of the base station
to avoid interfering with the robot's operation.

B-Installation and Preparation (En]

Note:

1. Avoid direct sunlight.

2. Do not cover the base station's signal transmission area with stickers or other objects.
3. Do not place the base station on soft surfaces such as carpets.

4. Ensure the charging area is dry.

B2-Peparaing/ Emptying

1. To add clean water, please remove the front clean water tank, hold the left clip of the tank cover,open the cover to
add clean water,and place it back into the base station.

2. To empty the dirty water, please remove the rear dirty water tanR,open the tank cover, and pour out the dirty water.

Note:

Do not add laundry detergent, laundry soap, unauthorized cleaning agents from Deerma, disinfectants, hand wash,
unknown oily liquids, and acidic or alkaline substances to the water tank to avoid unknown damage.

B3-Installing the Mop Pad Holder

1. First, securely attach the mop pads to the mop pad holder;

2. Align the center of the holder with the installed mop cloth,then mount it onto the main unit.

B4-Environment Preparation

Before starting cleaning, clear up scattered wires, hard objects, sharp objects (such as nails glass), and other debris
on the ground, and move away easily fallen, fragile, valuable,and potentially dangerous items. This helps to avoid
entanglement, jamming, dragging, or Rnocking over by the robot causing personal or property damage.

Try to avoid using in the environment with stairs (if must, please set up a guardrail).
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C-How to Use [En |

Power On/Off and Charging

Cl—Connect the power supply to the base station,press and hold the ¢) button for 3 seconds to turn it on,wait

for the power indicator light to stay on steadily, then dock the robot on the base station as shown in the figure

for charging. For convenient daily use, please Reep the robot in a charged state. When the robot is powered on,
press and hold the & button for 3 seconds to turn it off.

Note:

1. When manually placing the robot into the base station, please ensure that the charging terminals are
facing inward.

2. Before the first cleaning, please ensure the robot's battery is fully charged to 100%.

3. For the first use, please manually place the robot into the base station, and the robot will power on
automatically.

Network Configuration

C2—Download and install the Xiaomi Home App by scanning the QR code on the device body.
C3—Xiaomi Home App Binding

Open the Xiaomi Home App, tap the "+" icon in the top-right corner, and select scan.

Scan the QR code on the device body again to complete binding.

Note: To ensure success, enable permissions for Bluetooth, WiFi, and Location as prompted by the App.

C4—Device Enters Network Configuration Mode

After powering on the device, press and hold the " O+ Bfor3 seconds.Upon hearing the voice prompt
"Network configuration started", the device will enter network configuration mode.

C5—Device Network Configuration

Enter your home WiFi name and password. Follow the on-screen instructions on your phone to complete
setup.

Note:

Manually connect to a WiFi networR starting with "deerma-vacuum" (Android devices usually connect
automatically).

If the network is not visible, refresh the list multiple times.

After connection, your phone may lose internet access. If prompted to switch WiFi, select do not switch it.

C-How to Use

When the App asks to join the networR, select "Allow" or "Agree".

Once your phone is connected to your home WiFi, proceed with the network configuration process.
Only 2.4GHz WiFi networRs are supported.

Network Configuration Complete

After successful configuration, you can edit the product name and device location information.
Note:

1. The Mi Home APP supports iOS 13.0 or Android 8.0 and above system versions. You can check the

system version in the phone's "Settings - About This Phone.
2. This model does not support routers using WEP encryption.
3. The home wireless network name and password cannot contain Chinese characters or space symbols.

4 The robot vacuum must use a wireless network during the setup process. After setup is completed, you
can use the Xiaomi Home APP to remotely control the robot vacuum in a wireless network/mobile
networR environment.

5. Please refer to the latest version of the operation prompts for accurate guidance.

Pause/Resume Working

While the robot is working, briefly pressing any button on the robot's body will pause its operation. While the

robot is paused, briefly pressing the" () "button will continue its operation.

Recharge

When the robot is powered on, briefly pressing the robot " £ "button will cause the robot to return to the
base station from its current location for recharging.




C-How to Use [En |

Child LocR (Button LocR)

You can activate the child locR function by pressing and holding the “ {2 “button on the robot for 3 seconds,
or by using the App to turn on the child lock function. The robot will give a voice prompt to cofirm that the
child lock function is enabled. After it is enabled, the buttons on the robot and base station will no longer be
effective, and operations can only be performed through the APP to prevent pets or children from acciden-
tally pressing the buttons.To deactivate the child locR, press and hold the “ {3 ” button for 3 seconds or use
the App to turn it off in the "More" settings. After deactivating, the robot will give a voice prompt confirming
that the child locR has been turned off.

Button Instructions

C-How to Use

b+
Button
Indicator Light

Solid Green

Normal status

Green Breathing

Relocating/Charging/Drying

Solid Red

Low Battery

Red Flashing

Fault

Red Fast Flashing

Entering NetworR Setup

Red Slow Flashing

Connecting to Network

Base Station
Indicator Light

Solid Red

Network Connection Successful

Off

Power off/Sleep/Do not disturb

Green Gradual Brightening

Powering on

Soild Green

Normal status

Button Operations Functions
Long press for 3 seconds Power on/off
0
Short press once Start cleaning
When the ropot is on stand by outside Start recharging
the base station,short press once
Whgn the robot is inside the base Start dust collection
station, short press once
Whe_n the robot is |n5|t_je the base Start mop cleaning
[~ station, short press twice
When the robot is on standby outside Start spot cleanin
the base station,short press twice P 9
Long press for 3 seconds Enable/disable child lock
Long press for 15 seconds Force hardware power off
Long press for 3 seconds Enter network configuration mode
OB :
Long press for 7 seconds Restore factory settings

When the buttons are unresponsive or the robot cannot be turned off,try a factory reset. Press and hold the

" (h +1 " simultaneously for 7 seconds to reset to factory settings.

Light Effects Explanation
[ Light Effects Explanation
O+ Off Power off/Sleep/Do not disturb
Button
Indicator Light Green light gradually brightens Powering on

Red Flashing Fault

Mop Cleaning

To ensure mopping effectiveness, the robot is set to return to the base station to clean the mop every 10
minutes during mopping. You can also manually set the mop cleaning frequency in the App according to
your needs. After the robot's mopping task is completed and it returns to the base station, it will also
automatically clean the mop (which takes a little longer).

Mop Drying

After the robot's mopping task is completed and it returns to the base station, it will automatically dry the
mop (by default using hot air, which can be changed in the App if needed). You can also manually start/stop
mop drying in the App.

Dust Collection

During or after the cleaning tasR, the robot will return to the base station to perform an automatic dust
collection task. In the App, you can manually perform the dust collection tasR; in the base station settings,
you can also adjust the dust collection frequency. Please ensure that the dust bag in the base station is
properly installed and not full.




C-How to Use [En |

Note:
1.Do not forcibly remove the robot during the mop cleaning process.
2.Do not move the base station after the robot starts cleaning.

3.To ensure the robot's cleaning effectiveness, it is recommended to let the robot start from the base station
during the first use.

D-Maintenance and Care

To maintain the best condition of the device, please maintain the device and replace parts with following
frequencies:

Note: Before starting maintenance, power off the robot and unplug the docking statio

Componets Cleaning Frequency Replacement Frequency
Base Station Every 1-2 weeks /

Roller Brush Every 2 weeRs 6-12 Months

Side Brush Every 2 weeRs 3-6 Months

Dust Tank As needed /

Dust Box Filter Every 2 weeks 3-6 Months

Mop / 1-3 Months
Omni-directional Wheel Monthly /

Sensor Monthly /

/ i D

DI-Dust Box and Dust Box Filter Cleaning

1. Open the robot's top cover, press the dust box release button to remove the dust box;remove the dust box
filter from the latch, and empty the dust in the dust box.

2. The dust box filter can be washed with water, and it needs to be dried before being put back into the dust
box.

3. To ensure the filter's filtering effect, it is recommended to clean and replace the filter regularly.

D-Maintenance and Care [En |

D2-Roller Brush Cleaning

1. Press the left and right cover release buttons at the bottom, and lift to remove the covers.
2. Hold the roller brush handle on the left side, lift and remove the roller brush.

3. Use appropriate tools to clean the hair or threads entangled on the roller brush, then clean the roller brush
and roller brush cover with a soft cloth.

4. Rinse the roller brush with water and dry it, then install the roller brush back into the robot for use.

D3-Sensor Cleaning

1. Wipe the transmissive window of the linelaser.
2. Wipe the cliff sensor.

3. Wipe the edge sensor.

D4-Base Station Cleaning

1. Pull up the base station cleaning plate;

2. Rinse the washboard with water,dry it, and put it back into the base station.

D5- Drive Wheel Cleaning

Rotate the drive wheel back and forth to remove foreign objects, and clean with a soft cloth.

Dé6-Side Brush Cleaning

Remove the screw, take off the side brush; use appropriate tools to clean the dust.




D-Maintenance and Care

Specifications

D7-Dust Bag Replacement

1. Remove the dust tank cover

2. Pull out to remove the dust bag;

3. Use a soft dry cloth to wipe the dust bin area;

4. Install a new dust bag; Cover the dust tank cover.
Note:

Warm reminder: The black cotton on the left side of the dust bag is the filter cotton, do not remove or
discard it.

Base Station
Model DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm
Rated input 220-240 V-~ 50-60 Hz
Rated ouput 20V==
Rated power 600 W
Hot air power 80 W
N.W. 7.5 Rg

FAQs

Fault

Causes

Solution

Robot fails to charge

Poor contact between robot
and charging terminals

Place the robot directly in front of
the base station and press the
recharge button

Manually push the robot backward into
the base station until you hear
the voice prompt "Charging started"

Robot cannot return
to base station

Improper placement of
base station

For details, refer to the "Base
Station Placement” section in
the user manual

Robot entangled by wires
or debris on floor

Clear scattered wires and debris
from the floor

Robot is stuck

Side brush or main brush
jammed, preventing movement

Remove objects stuck in the main
brush/side brush, then place the
robot on level ground and restart it

Robot obstructed by obstacles

Remove obstacles or set up custom
restricted zones in the App

Specifications

Robot
Item Parameters
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Model DEM-X80 Ultra
Dimensions 350x350x97 mm
Rated power 50w
Rated voltage 144V =
Charging voltage 20V=
Charging current 1A
Battery capacity 5200 mAh
Wireless connection Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz
N.W. 3.7 Rg

Returns to charge or
stops worRing before
completing cleaning

Low battery level

Send the robot back to recharge

Enable "Resume Cleaning" - the robot
will automatically continue unfinished
cleaning when sufficiently charged




FAQs

Fault Causes

Solution

Fails to clean at

Cleaning schedule disabled
in App

Reset the cleaning schedule
in the App

scheduled time

Robot is in "Do Not Disturb”
mode

Turn off "Do Not Disturb" mode or
adjust its time period

Robot is suspended
in mid-air

Left/right drive wheels
suspended

Place the robot on level ground
and restart it

Navigation module LiDAR
cover obstructed

Gently tap the LiDAR cover to remove
any foreign objects

Robot moves

Obstacles detected in
robot's path

Promptly remove any obstacles

backward , )
Front bumper stuck Af;er clearing obstacles or foreign
objects, gently tap the bumper
Anti-drop sensors Clean dust from the surface of the
covered with dust anti-drop sensor lens
Troubleshooting
Fault Solution

Please ensure the LIDAR sensor
is unobstructed before starting.

The LIDAR sensor is blocked or obstructed. Please remove the
obstruction. If unable to remove, move the main unit to a new
location and restart.

Wipe the cliff sensors and move
to a new location to restart.

Main unit is suspended. Move to a new location to restart.
Dirty cliff sensors may also cause this issue - please clean them.

ChecR and remove any
obstructions from the collision
sensors.

"Collision sensor is stucR. Gently tap multiple times to dislodge
any obstructions.
If no obstructions are found, move to a new location to restart."

Place the main unit on level
ground before starting.

Wheels are suspended. Move the main unit to a new location
to restart.

Clear obstacles around the
main unit and try again.

Main unit may be stuck or trapped. Please clear surrounding
obstacles.

Dust box not installed.

Reinstall the dust bin and filter, ensuring they are properly seated.

Insufficient clean water or
clean water tank not installed.

Remove the clean water tanR, fill with sufficient water, reinstall
and ensure proper installation.

Dirty water tanR full or not
installed.

Remove the waste water tank, empty all wastewater, reinstall
and ensure proper installation.

Troubleshooting (en

Fault Solution

Dust bag not installed. Reinstall the dust bag and ensure proper installation.

1. Remove and clean the tray filter of accumulated hair/debris,
then reinstall.

Mop washing tray full or 2. Check for clogs in the tray's water intake.

not installed.
3. Ensure the dirty water tanR lid is securely fastened.

4. Verify proper installation of the dirty water tank.

Recharging failed. Please return
the main unit to the base
station.

Main unit cannot detect base station. Please return to station
for charging.

Low battery. Please recharge. Insufficient power for startup. Please return to station for charging.

1. See App notifications for more solutions.
2. For unresolved issues, contact local service centers.

Warranty Service

Non-warranty regulations

The warranty service above is applicable in the case of normal use of the product. It does not apply to the
case that the product is damaged due to any human factor or any reason below.

1. The product is damaged due to negligence, misoperation or disaster (such as contact with liquid food,
water, shattering by any external force, or scratching or damage by external parts);

2. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit (such as unauthorized color
change or refit);

3. The product is damaged due to use of any improper accessory, improper transportation, or any other acci-
dent;

4. The product has no warranty card (unless it can be proved that the product is within its warranty period) or
its warranty period has expired;

5. The content on the warranty card is altered or is not the same as marked on the product;

6. The product is damaged due to force majeure.




Warranty Service (en ]

Warranty card

ThanR you for buying our Deerma intelligent robot vacuum cleaner.
For your legitimate rights and interests, our customer service center is hereby committing to provide
standard service for you whenever you need.

Model
Warranty period Main body Date
Name
Consumer
Address
Name
Shop Stamp
Address

1. Please Reep the warranty card properly;

2. When applying for product repair, please fill out the repair application document completely, neatly and
legibly;

3. When applying for the after-sales service, please provide the warranty card, and the purchase information
(if the product is purchased online, please provide your account number with which the product was
purchased);

Warranty period
Component Warranty period
Main body 1 year
Battery pack 6 months
Charging base and power cord 6 months
Consumables: Main brush, main brush hood, filter, cleaning brush, mop, Not covered by
side brushes, etc. warranty service

Warranty Service (en ]

Rules for warranty service

1. If the product has any quality problem, has no man-made damage and is not disassembled, it can be
replaced within 7 days following its date of purchase in the shop from which it was purchased.

2. In its warranty period, the product can be repaired for free.
3. In any of the following circumstances, we will not provide free repair.
But paid repair and charge for the accessories used and the labor:

A. The product is damaged due to any human factor such as use not under the normal operating
conditions, or failure to abide by this manual in use.

B. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit by the consumer, or repair
not by our repair department.

C. The product is damaged due to force majeure (such as a fire, earthquake or lightning stroke).

D. If the consumer cannot provide the warranty card (or another proof of purchase) or his user
information cannot be verified.

E. The date of purchase of the product cannot be verified.

Pay attention to:

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive
2012/19/EU) which shouldnot be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the
recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.
Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and
human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as

well as terms and conditions of such collection points.
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Sicherheitshinweise Dk}

Warnung

Lesen und befolgen Sie vor der Verwendung des in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Produkts
die nachstehenden Sicherheitshinweise, um gefahrliche Situationen zu vermeiden und den ordnungs-
gemafen Betrieb des Produkts sicherzustellen.

Einsatzumgebung und Wartung

Dieses ProduRt darf nur von durch Deerma autorisiertes Fachpersonal zerlegt werden. Wir empfehlen dem
Benutzer nicht, das Produkt selbst zu zerlegen.

Dieses ProduRt darf nur mit dem vom Hersteller mitgelieferten Netzadapter verwendet werden. Die
Verwendung anderer Adapter Rann zu Schaden am Produkt fiihren.

Nur mit DEM-X80JZ-Netzteil verwenden.
Ziehen Sie vor der Reinigung oder Wartung des Gerats den StecRer aus der Steckdose.

Knicken Sie die Kabel nicht UbermaRig, und stellen Sie Reine Gegenstande oder scharfen Objekte auf das
Gerat.

Dieses Produkt ist ausschliefilich fiir den Gebrauch in Innenrdumen bestimmt.

Nicht im Freien, auf Flachen auBer Béden oder in industriellen Umgebungen verwenden.
Stellen Sie Reine Kinder, Haustiere oder Gegenstande auf das Gerat.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht in feuchten Umgebungen (z. B. in Badezimmern).

Entfernen Sie vor der Verwendung des Gerats zerbrechliche Gegenstande und andere Objekte auf dem
Boden (z. B. Vasen, Glastassen, Lampen, Plastiktiten usw.) sowie Gegenstande, die sich in der Seitenblrste,
im Saugkanal und im Antriebsrad verfangen Ronnten (z. B. Drahte, Vorhdange und andere verwickelte
Objekte bzw. Kérperteile), um Schaden an wertvollen Gegenstanden oder eine Beeintrachtigung des
Betriebs des Hauptgerats zu vermeiden.

Stellen Sie das Gerat nicht an Orten auf, an denen es leicht herunterfallen Rann (z. B. Tische, Stihle).

Wenn das NetzRabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, seinem Kundendienst oder einer ahnlich
qualifizierten Person ausgetauscht werden, um eine Gefdahrdung zu vermeiden.

Schalten Sie das Gerat beim Transport oder bei Iangerem Nichtgebrauch aus.

IKontrollieren Sie vor dem Aufladen sorgfaltig, ob der NetzstecRer richtig in die SteckRdose eingesteckt ist.
Um Stolpern zu verhindern, informieren Sie andere Personen im Raum, wenn das Gerat in Betrieb ist.
Wenn der Staubbehalter voll ist, leeren Sie ihn bitte vor der Benutzung.

Die Betriebstemperatur dieses Gerats liegt zwischen O °C und 40 °C.

Verwenden Sie dieses ProduRt nicht in Umgebungen mit hohen Temperaturen.

Sicherheitshinweise Dk}

Zur Entsorgung dieses Produkts wenden Sie sich bitte an den IKundendienst, um den ARRu zu entfernen.
Bitte entsorgen Sie alte ARRus Uber ein sicheres Recycling.

Das in diesem Handbuch beschriebene Produkt ist Rein Kinderspielzeug. Kinder sollten dieses Produkt
unter Aufsicht von Erwachsenen benutzen. Das Produkt Rann Klein- und Zubehorteile enthalten. Bewahren
Sie daher das ProduRt und das Zubehor auBerhalb der Reichweite von Kindern auf, um zu verhindern, dass
diese das ProduRkt oder das Zubehdr zerlegen bzw. beschadigen oder Kleinteile verschlucken, was zu
Erstickungsgefahr oder anderen Gefahren fUhren Rann.

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung durch Personen (einschlie8lich Kinder) mit eingeschrankten
physischen, sensorischen oder mentalen FahigReiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen
bestimmt, es sei denn, sie werden von einer fUr ihre Sicherheit verantwortlichen Person beaufsichtigt oder in
die Verwendung des Gerats eingewiesen.

Dieses Gerat Rann von Kindern ab 8 Jahren sowie von Personen mit eingeschrankten physischen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt werden,
wenn sie beaufsichtigt oder bezliglich des sicheren Gebrauchs des Gerats unterwiesen wurden und die
damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Die Reinigung und
Wartung seitens des Benutzers darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefihrt werden.

Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen. Kinder, die
beaufsichtigt werden, dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

ARRu-Sicherheit

Wenn der ARRu nicht aufgeladen wird oder tber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, ziehen Sie
bitte den StecRer des Ladegerats aus der StecRdose und trennen Sie es vom Gerat.

Ladegeréte, die bereits beschadigt sind oder bei denen der Verdacht auf eine Beschadigung besteht, bzw.
die der FeuchtigReit, Ndsse oder dem Regen ausgesetzt waren, dirfen nicht verwendet werden, um einen
eleRtrischen Schlag oder Brand zu vermeiden.

1. WARNUNG: Zum Aufladen des ARRus verwenden Sie ausschlieRlich das mit diesem Gerat gelieferte
abnehmbare Netzteil.

2. Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden durfen.
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A-Produkteinfithrung

I<omponenteniibersicht

Al-Vorderansicht des Roboters
(in nicht ge6ffnetem Zustand)

Al-1 - Front-StoR3fanger
(mit eingebautem Linienlaser)
Al-2 - Aufladetaste
Al-3 — Einschalttaste
Al-4 — LiDAR-Abdeckung
Al-5 — Randsensor
Al-6 — LadeanschlUsse

A3-Hauptansicht des Roboters
(Abdeckung geoffnet)

A3-1 - Obere Abdeckung
A3-2 - Staubbehalter

A5-Basisstation — RiickRansicht

A5-1 — NetzRabel-Stauraumschlitz

A7-DocRinganschluss

A7-1 - Ladeanschluss

A2-Ansicht der Robotertasten

A2-1 - Seitenblirste

A2-2 - Verhedderfreie Hauptbirste und
AbdecRung

A2-3 — OmnidireRtionales Rad

A2-4 - Klippensensor

A2-5 - Wischpadhalter

A4-Basisstation - Vorderansicht

A4-1 - Kontrollleuchte

A4-2 - Staubbehalter

A4-3 - Roboter-Dockinganschluss
A4-4 — Waschbrett (abnehmbar)

A6-Basisstation — Ansicht von oben

A6-1 - Frischwasserbehalter
A6-2 — Schmutzwasserbehalter

A8-Zubehdrliste

A8-1 - Seitenburste xI (bereits installiert)
A8-2 - Basisrampen-Erweiterungsplatte xI
A8-3 - Staubbeutel xI (bereits installiert)
A8-4 — Wischer x2

A8-5 — Wischpadhalter x2

Installation und Vorbereitung (e

Bl-Aufstellung der Basisstation

1. Bitte stellen Sie die Basisstation auf eine harte, ebene Flache und achten Sie darauf, dass auf beiden Seiten
mindestens 8 cm Platz ist und der Abstand nach vorne mindestens 1,5 m betragt.

2. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Steckdose an und fiihren Sie Uberschiissiges [Kabel ordentlich in die hintere
IKabelrille der Basisstation, um den Betrieb des Roboters nicht zu beeintrachtigen.

Hinweis:

1. Vermeiden Sie direRte Sonneneinstrahlung.

2. Decken Sie den Signalempfangsbereich der Basisstation nicht mit AufRlebern oder anderen Gegenstanden ab.
3. Stellen Sie die Basisstation nicht auf weiche Oberflachen wie z. B. Teppiche.

4. Stellen Sie sicher, dass der Ladebereich trocken ist.

B2-Vorbereiten/Entleeren

B2-1 - Zum Einfiullen von sauberem Wasser nehmen Sie bitte den vorderen Frischwasserbehalter ab, halten Sie den
linken Clip der Behalterabdeckung fest, 6ffnen Sie die Abdeckung, um sauberes Wasser einzufiillen, und setzen Sie
sie wieder in die Basisstation ein.

B2-2 — Um das Schmutzwasser zu entleeren, entfernen Sie bitte den hinteren Schmutzwasserbehalter, 6ffnen die
Behalterabdeckung und gieen das Schmutzwasser aus.

Hinweis:
Fillen Sie Rein Waschmittel, Reine Waschseife, Reine von JONR nicht zugelassenen Reinigungsmittel, keine

DesinfekRtionsmittel, Handwaschmittel, Reine unbekRannten 6ligen FlissigReiten sowie Reine sauren oder
alRalischen Mittel in den Wasserbehalter, um unbeRannte Schaden zu vermeiden.

B3-Installation des Wischpadhalters

1. Befestigen Sie zunachst die Wischer sicher am Wischpadhalter;

2. Richten Sie die Mitte des Halters mit dem installierten Mopplappen aus und befestigen Sie ihn dann am
Hauptgerat.
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Installation und Vorbereitung (e

B4-Installation des Wischpadhalters

Umgebung vorbereiten

Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, beseitigen Sie herumliegende IKabel, harte und scharfe Gegenstande
(z. B. Nagel, Glas) sowie andere FremdRorper auf dem Boden, und raumen Sie leicht umRippende, zerbrechli-
che, wertvolle und potenziell gefahrliche Gegenstande weg. So wird vermieden, dass sich der Roboter verhed-
dert, einkRlemmt oder etwas mitschleift oder umstéRt und Personen- oder Sachschaden verursacht.

Versuchen Sie, den Einsatz in einer Umgebung mit Treppen zu vermeiden (wenn es sein muss, stellen Sie ein
Gelander auf).

Benutzung

Ein-/Ausschalten und Aufladen

Cl—SchlieRen Sie das Netzteil an die Basisstation an, halten Sie die Taste ® 3 Sekunden lang gedriickt, um
ihn einzuschalten. Warten Sie, bis die IKontrollleuchte Ronstant leuchtet, und setzen Sie den Roboter dann zum
Aufladen in die Basisstation ein, wie in der Abbildung gezeigt. Fiir eine bequeme tagliche Nutzung sollten Sie
den Roboter in einem aufgeladenen Zustand halten. Wenn der Roboter eingeschaltet ist, halten Sie die Taste )
3 Sekunden lang gedrlckt, um ihn auszuschalten.

Hinweis:

1. Achten Sie beim manuellen Einsetzen des Roboters in die Basisstation darauf, dass die Ladeanschliisse
nach innen gerichtet sind.

2. Stellen Sie vor der ersten Reinigung sicher, dass der ARRu des Roboters vollstandig auf 100 % geladen ist.

3. Bei der Erstinbetriebnahme stellen Sie den Roboter per Hand in die Basisstation, dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein.

Network Configuration
C2—Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehduse des Gerats, um die Xiaomi Home App herunterzuladen und

zu installieren.

C3—Verknipfung mit der Xiaomi Home App
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Benutzung Dk}

Offnen Sie die Xiaomi Home App, tippen Sie auf das ,+” Symbol in der oberen rechten Ecke und wahlen Sie
LGerat hinzufiigen”.

Auf der Seite ,Gerat hinzufiigen”, wahlen Sie die Methode ,Scannen”.

Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehause des Gerats erneut (wie in Schritt 1), um die Verknlpfung
abzuschliefen.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass die Verknlpfung erfolgreich ist, aktivieren Sie die von der App geforderten
Berechtigungen fiir Bluetooth, WLAN und Standort.

C4—Das Gerat wechselt in den NetzwerkRRonfigurationsmodus
Nach dem Einschalten des Geréts halten Sie die Taste,, () + 1O “ 3 SekRunden lang gedriickt.

Nach der Sprachmeldung ,NetzwerkRonfiguration gestartet” wechselt das Gerat in den NetzwerkRRonfigura-
tionsmodus."

C5—NetzwerRRonfiguration des Geréats

Geben Sie den Namen und das Passwort fr Ihr Heim-WLAN ein. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen auf
lhrem Telefon, um die Einrichtung abzuschlief3en.

Hinweis:

Verbinden Sie sich manuell mit einem WLAN-NetzwerR, das mit ,,deerma-vacuum” beginnt (Android-Gerate
verbinden sich in der Regel automatisch).

Wenn das Netzwerk nicht sichtbar ist, aktualisieren Sie die Liste einige Male.

Nach dem Verbindungsaufbau Rann es vorkommen, dass Ihr Telefon den Internetzugang verliert. Wenn Sie
aufgefordert werden, das WLAN-Netzwerk zu wechseln, wahlen Sie ,Nicht wechseln”.

Wenn die App Sie auffordert, sich mit dem Netzwerk zu verbinden, wahlen Sie ,Zulassen” oder ,, Zustimmen”.
Sobald lhr Mobiltelefon mit lhrem Heim-WLAN verbunden ist, fahren Sie mit der NetzwerkRRonfiguration fort.

Es werden nur 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke unterstutzt.

NetzwerRRonfiguration abgeschlossen

Nach erfolgreicher IKonfiguration Rénnen Sie den ProduRtnamen und die Standortinformationen des Gerats
bearbeiten (linke GrafiR).
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Benutzung Dk}

Hinweis:

1. Die Mi Home App unterstitzt die Systemversionen iOS 13.0 oder Android 8.0 und hoher. Sie Ronnen die
Systemversion in den ,Einstellungen — Uber dieses Telefon” des Mobiltelefons (iberpriifen.

2. Dieses Modell unterstitzt Reine Router mit WEP-Verschlisselung.

3. Der Name des drahtlosen Heimnetzwerks und das Passwort dirfen kReine chinesischen Zeichen oder
Leerzeichen enthalten.

4. Der Roboterstaubsauger benétigt wahrend der Einrichtung ein drahtloses Netzwerk. Nach der Einrichtung
Ronnen Sie den Roboterstaubsauger Uber die Xiaomi Home App per Fernbedienung in einem drahtlosen
Netzwerk/Mobilnetzwerk steuern.

5. Bitte beziehen Sie sich fir eine genaue Anleitung auf die neueste Version der Bedienungsanweisungen.

Pausieren/Betrieb fortsetzen

Wahrend der Roboter in Betrieb ist, Rann durch Rurzes Driicken einer beliebigen Taste am Robotergehause der
Betrieb pausiert werden. Wahrend der Betrieb des Roboters pausiert, Rann er durch Rurzes Driicken der Taste ,, h”
fortgesetzt werden.

Aufladen

Wenn der Roboter eingeschaltet ist, Rann er durch Rurzes DriickRen der Taste ” (5 “ von seinem aRtuellen Standort
zur Basisstation zuriickRehren, um sich aufzuladen.

Kindersicherung (Tastensperre)

Durch Driicken und Halten der Taste” @ “ am Roboter fiir 3 Sekunden oder Uiber die APP zum Einschalten
der Kindersicherungsfunktion Rénnen Sie die Kindersicherungsfunktion aRtivieren. Der Roboter gibt zur
Bestatigung der ARtivierung der Kindersicherungsfunktion eine Sprachansage aus. Nach der ARtivierung
sind die Tasten am Roboter und an der Basisstation nicht mehr funktionsfahig und RGnnen nur noch tber
die APP bedient werden, um zu verhindern, dass Haustiere oder Kinder versehentlich die Tasten drlicken.-
Zum DeakRtivieren der Kindersicherung halten Sie die Taste” & “ 3 SeRunden lang gedrickt oder schalten
Sie sie Uber die APP in den Einstellungen ,Mehr” ab. Nach der Deaktivierung gibt der Roboter eine
Sprachansage wieder, die bestatigt, dass die Kindersicherung deakRtiviert wurde.

Benutzung Dk}
Tastenbedienung
Taste Bedienung FunRtionen
3 Sekunden lang drticken Einschalten/Ausschalten
0
Einmal Rurz dricken Reinigung starten
Wenn sich Roboter auBerhalb der
Basisstation im Stand-by-Modus Aufladen starten
befindet, einmal Rurz driicken
Wenn sich der Roboter in der
Basisstation befindet, Staubaufnahme starten
einmal Rurz dricken
Wer_m sich der Roboter in der
Basisstation befindet, Wischer-Reinigung starten
o zweimal Rurz drlicken
Wenn sich der Roboter auBerhalb der
Basisstation im Stand-by-Modus PunRtreinigung starten
befindet, zweimal Rurz driicken
3 Sekunden lang drticken Igler;i?irvsigrr;irung aRtivieren/
. Ausschalten der Hardware
15 SekRunden lang drlicken erzwingen
3 Sekunden lang driicken Neftzv%/erhhonﬁguratlonsmodus
b0 aufrufen
7 Sekunden lang driicken WerRkseinstellungen
wiederherstellen

Wenn die Tasten nicht reagieren oder der Roboter sich nicht ausschalten lasst, versuchen Sie einen
Werksreset. Driicken Sie gleichzeitig die Tasten ,, (h “und ,, (“ fiir 7 Sekunden, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen.

Erklarung der Leuchteneffekte

Leuchte Effekte ErRlarung

Aus Ausschalten/Ruhemodus/Nicht stéren

Leuchtet stufenweise griin auf Einschalten

O+ Leuchtet griin Normalzustand

Tasten-
KKontrollleuchte Pulsiert grin Neupositionierung/Aufladung/Trocknung

Leuchtet rot Niedriger ARRustand

Blinkt rot Fehler
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Benutzung Dk}
Leuchte Effekte ErRlarung
O+ BlinRt schnell rot NetzwerReinstellungen aufrufen

Tasten-
IKontrollleuchte

Blinkt langsam rot

Verbindung mit dem Netzwerk herstellen

Leuchtet rot

Netzwerkverbindung erfolgreich hergestellt

Aus

Ausschalten/Ruhezustand/
Nicht-Stéren-Modus

Kontrollleuchte
der Basisstation

Leuchtet stufenweise griin auf

Einschalten

Leuchtet griin

Normalzustand

BlinRt rot

Fehler

Wischer-Reinigung

Um die Wischleistung zu garantieren, ist der Roboter so eingestellt, dass er wahrend des Wischvorgangs

alle 10 Minuten zur Basisstation zurlickRkRehrt, um den Wischer zu reinigen. Sie Rénnen das Reinigungsinter-

vall des Wischers je nach Bedarf auch manuell in der App einstellen. Wenn der Roboter mit der Wischauf-

gabe fertig ist und zur Basisstation zurlickRehrt, reinigt er auch den Wischer automatisch (was etwas mehr

Zeit in Anspruch nimmt).

Wischer-Trocknung

Wenn der Roboter mit der Wischaufgabe fertig ist und zur Basisstation zurlicRRehrt, trocknet er den
Wischer automatisch (standardmagig mit Heif3luft, was bei Bedarf in der App gedndert werden Rann). Sie
Roénnen die Wischer-Trocknung auch manuell in der App starten/stoppen.”

Staubsammeln

Wahrend oder nach der Reinigungsaufgabe kRehrt der Roboter zur Basisstation zuriick, um die automatische

Staubsammelaufgabe durchzufiihren. Sie Ronnen in der App die Staubsammelaufgabe per Hand durch-
fUhren; in den Einstellungen der Basisstation Ronnen Sie auch die HaufigReit der Staubsammlung
anpassen. Bitte stellen Sie sicher, dass der Staubbeutel in der Basisstation richtig installiert und nicht

Uberfullt ist.
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Hinweis:
1. Den Roboter wahrend des Wischer-Reinigungsvorgangs nicht gewaltsam entfernen.
2. Die Basisstation nicht verschieben, sobald der Roboter mit der Reinigung beginnt.

3. Um die ReinigungseffeRtivitat des Roboters zu gewahrleisten, wird empfohlen, den Roboter bei der
Erstinbetriebnahme von der Basisstation zu starten.

D-Wartung und Pflege

Um das Gerat in einem optimalen Zustand zu halten, warten Sie es bitte und ersetzen Sie die Teile in den
folgenden Intervallen:

Hinweis: Bevor Sie mit der Wartung beginnen, schalten Sie den Roboter aus und ziehen Sie den Stecker der
DocRingstation ab.

KKomponenten Haufigkeit der Reinigung Haufigkeit des Austauschs
Reriouwgswemneder | A2 ochen /

Walzenbirste Alle 2 Wochen 6 bis 12 Monate

SeitenbUlrste Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate

Staubbehalter Nach Bedarf /

Staubbehalter-Filtersieb Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate

Wischer / 1bis 3 Monate
OmnidireRtionales Rad Monatlich /

Sensor Monatlich /

Staubbeutel / Ca. 3-4 Monate (oder nach Bedarf)
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D-Wartung und Pflege (D

DI1-Reinigung des Staubbehalters und des Staubbehalteffilters

1. Offnen Sie die obere AbdecRung des Roboters, driicken Sie die Freigabetaste des Staubbehalters, um den
Staubbehalter zu entfernen; entfernen Sie den Filter des Staubbehalters aus der Verriegelung und entleeren
Sie den Staub aus dem Staubbehalter.

2. Der Staubbehalterfilter Rann mit Wasser gewaschen werden.Er muss vor dem Einsetzen in den Staubbe-
halter getrocknet werden.

3. Um die Filterleistung des Filters zu erhalten, wird empfohlen, den Filter regelmaRig zu reinigen und
auszutauschen.

D2-Reinigung der Walzenbiirste

1. Drlicken Sie die Freigabetasten fir die linke und rechte Abdeckung an der Unterseite und heben Sie die
Abdeckungen an, um sie zu entfernen.

2. Halten Sie den Griff der Walzenbdirste auf der linken Seite, heben Sie die Walzenblirste an und nehmen
Sie sie heraus.

3. Entfernen Sie die Haare oder Faden, die sich in der WalzenbUrste verfangen haben, mit geeigneten
Werkzeugen und reinigen Sie anschlieRend die Walzenburste und die Walzenburstenabdeckung mit einem
weichen Tuch.

4. Spllen Sie die Walzenbtirste mit Wasser ab, trocknen Sie sie und setzen Sie die Walzenbdrste zur
weiteren Verwendung wieder in den Roboter ein.

D3-Reinigung der Sensoren

1. Wischen Sie das Transmissionsfenster des Linienlasers ab.
2. Wischen Sie den Klippensensor ab.

3. Wischen Sie den Randsensor ab.

D4-Reinigung der Basisstation

1. Ziehen Sie die Reinigungsplatte der Basisstation nach oben;

2. Spulen Sie das Waschbrett mit Wasser ab, trocknen Sie es, und setzen Sie es wieder in die Basisstation
ein.

D-Wartung und Pflege (D

D5-Reinigung des Antriebsrads

Drehen Sie das Antriebsrad vor und zurlickR, um FremdRorper zu entfernen, und reinigen Sie es mit einem
weichen Tuch.

Dé6-Reinigung der Seitenbiirste

Entfernen Sie die Schraube und nehmen Sie die Seitenblirste ab; entfernen Sie den Staub mit geeigneten
Hilfsmitteln.

D7-Austausch des Staubbeutels

1. Entfernen Sie die Staubbehalterabdeckung

2. Ziehen Sie den Staubbeutel heraus, um ihn zu entfernen;

3. Wischen Sie den Bereich des Staubbehalters mit einem weichen, trockRenen Tuch ab;

4. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein und schlieBen Sie die Staubbehalterabdeckung.
Hinweis:

Zur Erinnerung: Der schwarze Baumwollstoff auf der linken Seite des Staubbeutels ist der Filterstoff, bitte
nicht entfernen oder entsorgen.
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Technische Daten

FAQs

Fehler Ursachen Lésung
Den Roboter direkt vor die Basisstation
stellen und die Aufladetaste driicken
Das Aufladen des

Roboters ist
fehlgeschlagen

Schlechter Kontakt zwischen
Roboter und LadekRontakten

Den Roboter per Hand riickwarts in die
Basisstation drlicken, bis die Sprachansage
LAufladung gestartet” meldet

Der Roboter Rann
nicht zur Ladestation
zurtckRRehren

Falsche Platzierung der
Basisstation

Fur Einzelheiten lesen Sie den Abschnitt
Aufstellen der Basisstation” im
Benutzerhandbuch

Roboter
Atrtikel Parameter
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Modell DEM-X80 Ultra
Abmessungen 350x350x97 mm
Nennleistung 50 W
Nennspannung 144\ =
Ladespannung 20V =
Ladestrom 1A
ARRu-Kapazitat 5200 mAh

Drahtlose Verbindung

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Nettogewicht

37 kg

Der Roboter ist
festgefahren

Der Roboter hat sich in IKabeln
oder Schmutz auf dem Boden
verheddert

Verstreute Kabel und Schmutz vom Boden
beseitigen

Seiten- oder Hauptbdrste ist
eingeRlemmt und verhindert
Bewegungen

In der Hauptbirste/Seitenburste steckende
Objekte entfernen, dann den Roboter auf
einen ebenen Boden stellen und neu starten

Der Roboter wird durch
Hindernisse blocRiert

Hindernisse beseitigen oder
benutzerdefinierte Sperrzonen in der App
einrichten

Er Rehrt zum Laden
zurlick oder halt an,
bevor er die
Reinigung
abgeschlossen hat

Niedriger ARRustand

Den Roboter zum Aufladen zurlicksenden

,Reinigung fortsetzen” aktivieren — der
Roboter fahrt automatisch mit der Reinigung
fort, wenn er ausreichend geladen ist

Basisstation
Modell DEM-X80JZ
Abmessungen 350x457x427 mm

Nenneingangsspannung

220-240 V- 50-60 Hz

Die Reinigung zum
geplanten ZeitpunRt
ist fehlgeschlagen

Der Reinigungsplan ist in der
App deakRtiviert

Den Reinigungsplan in der App zurlicksetzen

Der Roboter befindet sich im
Modus ,Nicht stéren”

Den Modus ,Nicht storen” ausschalten oder
den Zeitraum anpassen

Der Roboter hangt in
der Luft

Linke/rechte Antriebsrader
hangen in der Luft

Den Roboter auf einen ebenen Boden stellen
und neu starten

Nennausgangsspannung 20V=1A
Nennleistung 600 W
HeiRluftleistung 80W
Nettogewicht 75Rg
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Der Roboter fahrt
rickwarts

LiDAR-Abdeckung des
Navigationsmoduls verdeckt

Leicht auf die LiDAR-Abdeckung
Rlopfen, um FremdRorper zu beseitigen

In der Roboterbahn wurden
Hindernisse entdeckt

Hindernisse unverziiglich beseitigen

Der vordere StoRfanger Rlemmt

Nach der Beseitigung der Hindernisse oder
FremdRorper leicht auf den StoRfanger
Rlopfen

Die Klippensensoren sind mit
Staub bedeckt

Den Staub von der Oberflache der
Fallschutzsensorlinse entfernen
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Problembehebung

Garantieleistungen

Fehler

Lésung

Bitte sicherstellen, dass der
LiDAR-Sensor vor dem Starten
nicht verdecRt ist.

Der LiDAR-Sensor ist blocRiert oder verstopft. Bitte die BlocRierung
beseitigen. Wenn sie nicht beseitigt werden Rann, das Hauptgerat
an einen neuen Ort bewegen und neu starten.

Die Klippensensoren abwischen
und den Roboter fur den
Neustart an einen anderen Ort
bewegen.

Das Hauptgerat hangt in der Luft. Fir den Neustart an einen
anderen Ort bewegen.

Auch verschmutzte Klippensensoren Rénnen dieses Problem
verursachen.

Die Kollisionssensoren prifen
und BlocRierungen beseitigen

.Der Kollisionssensor ist blocRiert. Mehrere Male Rlopfen, um
BlocRierungen zu entfernen.

Wenn Sie Reine BlocRierungen finden, bewegen Sie den Roboter fir
den Neustart an einen anderen Ort.”

Das Hauptgerat vor dem
Starten auf einen ebenen
Boden stellen.

Die Rader hangen in der Luft Das Hauptgerat fir den Neustart an
einen anderen Ort bewegen.

Hindernisse um das Hauptgerat
beseitigen und erneut
versuchen.

Das Hauptgerat ist moglicherweise festgefahren oder blockiert.
Bitte die Hindernisse wegraumen.

Staubbehalter ist nicht
installiert.

Setzen Sie den Staubbehalter und den Filter wieder ein und stellen
Sie sicher, dass sie richtig sitzen.

Unzureichendes Frischwasser
oder der Frischwasserbehalter
ist nicht installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, fiillen Sie genligend
Wasser nach und setzen Sie den Filter wieder ein, um eine
ordnungsgemafe Installation zu gewahrleisten.

Schmutzwasserbehalter ist voll
oder nicht installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, entleeren Sie das gesamte
Schmutzwasser und setzen Sie ihn wieder ein, um eine
ordnungsgemafe Installation zu gewahrleisten.

Der Staubbeutel ist nicht
installiert.

Setzen Sie den Staubbeutel wieder ein und stellen Sie sicher, dass
er richtig sitzt.

1. Angesammelte Haare/Schmutz entfernen und den Wannenfilter
reinigen, dann neu installieren.

Die Wasserkammer des

2. Den Wassereinlass der Wanne auf Verstopfungen prfen.

Wischers ist voll oder nicht
installiert.

3. Sicherstellen, dass der Schmutzwasserbehalter richtig befestigt
ist.

Bestimmungen zu Gewahrleistungsausschliissen

Der oben genannte Garantieservice gilt, solange das ProduRkt unter normalen Bedingungen verwendet
wird. Er gilt nicht, wenn das Produkt durch menschliches Verschulden oder aus einem der folgenden
Griinde beschadigt wurde.

1. Das Produkt wurde aufgrund von FahrlassigReit, falscher Bedienung oder einem Unfall beschadigt
(z. B. durch KontaRt mit fliissigen Lebensmitteln, Wasser, Zerbrechen durch Fremdeinwirkung oder
IKratzer oder Beschadigungen aufgrund von Fremdgegenstanden);

2. Das Produkt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder nachtragliche Anderungen
(z. B. nicht autorisierte Farbanderungen oder ModifiRationen) beschadigt;

3. Das ProduRkt wurde beschadigt, weil ungeeignetes Zubehor verwendet wurde, es nicht
ordnungsgeman transportiert wurde oder es zu einem anderen Unfall Ram;

4. FUr das Produkt liegt Reine GarantieRarte vor (sofern nicht nachgewiesen werden Rann, dass die
Garantiezeit fur das ProduRt noch nicht abgelaufen ist) oder die Garantiezeit ist abgelaufen;

5. Die Angaben auf der GarantieRarte wurden verandert oder entsprechen nicht den Angaben auf dem
Produkt;

6. Das Produkt wurde durch héhere Gewalt beschadigt.

GarantiekRarte

Vielen DanR, dass Sie sich fir unseren intelligenten Deerma-Saugroboter entschieden haben.
Zur Wahrung lhrer legitimen Rechte und Interessen verpflichtet sich unser Kundenservice, Ihnen
jederzeit einen Standardservice zu bieten.

4. Prifen, ob der Schmutzwasserbehalter richtig installiert ist.

Aufladung fehlgeschlagen. Bitte
fahren Sie das Hauptgerat
zurlick zur Basisstation.

Das Hauptgerat Rann die Basisstation nicht finden. Bitte zum
Aufladen zur Station zurlickbringen.

Niedriger ARRustand. Bitte
aufladen.

Die Leistung zum Starten ist nicht ausreichend. Bitte zum Aufladen
zur Station zuriickRbringen.

Modell
Garantiezeitraum Hauptteil Datum
Name
Endkunde
Adresse
Name
Kaufen Stempel
Adresse

1. Weitere Lésungen finden Sie in den App-Benachrichtigungen.
2. Bei ungeldsten Problemen wenden Sie sich an den IKundendienst vor Ort.
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1. Bitte bewahren Sie die GarantieRarte sorgfaltig auf;

2. Um eine Reparatur Ihres ProduRts zu beantragen, fiillen Sie bitte den Reparaturantrag vollstandig,
ordentlich und leserlich aus;

3. Bei der Inanspruchnahme des Kundendienstes legen Sie bitte die GarantieRarte und die
Informationen zum IKauf vor (wenn Sie das Produkt im Internet geRauft haben, geben Sie bitte die
IKontonummer an, mit der Sie das Produkt erworben haben);
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Garantieleistungen e

Garantiezeitraum

IKomponente Garantiezeitraum
Hauptteil 1Jahr
ARRupack 6 Monate
Ladestation und NetzRabel 6 Monate

. . . . Nicht vom
Verbrauchsmaterial: Hauptburste, Hauptblrstenhaube, Filter, G . .

L . . . . arantieservice
Reinigungsburste, Wischmopp, Seitenbursten, usw.
abgedeckt

Regeln der Garantieleistungen

1. Sollte das Produkt einen Qualitatsmangel aufweisen, Reine vom IKunden verursachten Schaden aufweisen
und nicht zerlegt worden sein, Rann es innerhalb von 7 Tagen nach dem KKaufdatum in dem Geschaft, in dem
es geRauft wurde, umgetauscht werden.

2. Wahrend der Gewahrleistungsfrist Rann das Produkt Rostenlos repariert werden.
3. Wenn einer der folgenden Umstande vorliegt, bieten wir Reine Rostenlose Reparatur an.

Wir bieten jedoch Rostenpflichtige Reparaturen an und berechnen die verwendeten Ersatzteile sowie die
Arbeitsleistung:

A. Das ProduRt wurde durch menschliches Verschulden beschadigt — wie beispielsweise durch
Nichtbeachtung der normalen Betriebsbedingungen oder Nichtbeachtung dieser Anleitung.

B. Das ProduRt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder ModifiRation durch den Kunden
oder durch eine Reparatur, die nicht von unserer Reparaturabteilung durchgefiihrt wurde, beschadigt.

C. Das Produkt wurde durch hohere Gewalt beschadigt (z. B. durch Feuer, Erdbeben oder Blitzschlag).

D. Der Kunde Rann die GarantieRarte (oder einen anderen IKaufnachweis) nicht vorlegen oder seine
Nutzerinformationen Rénnen nicht tberprift werden.

E. Das Kaufdatum des Produkts Rann nicht verifiziert werden.
Bitte beachten Sie:

Alle mit diesem Symbol geRennzeichneten ProduRte sind EleRtroschrott und
EleRtrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und durfen nicht mit
unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Stattdessen sollten die Altgerate zum
Schutz der Gesundheit und der Umwelt an einer von der Regierung oder den loRalen
Behorden benannten Sammelstelle fir das Recycling von elektrischen und
eleRtronischen Altgeraten abgegeben werden. Ordnungsgemafie Entsorgung und
Recycling RGnnen mogliche negative Folgen fir Umwelt und Gesundheit vermeiden.
Fulr weitere Informationen Uber den Standort und die Bedingungen fir solche
Sammelstellen wenden Sie sich bitte an den Installateur oder die értlichen Behorden.

S5
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Informations sur la sécurité

Avertissement

Avant d'utiliser le produit décrit dans ce mode d'emploi, veuillez lire et suivre les précautions ci-dessous afin
d'éviter les situations dangereuses et de garantir le bon fonctionnement du produit.

Environnement d'utilisation et entretien

Seuls les professionnels agréés par Deerma sont autorisés a démonter ce produit. Il n'est pas recommandé
aux utilisateurs de démonter le produit eux-mémes.

Ce produit ne doit étre utilisé qu'avec I'adaptateur d'alimentation fourni par l'usine. L'utilisation d'autres
adaptateurs peut endommager le produit.

A utiliser uniqguement avec l'unité d'alimentation DEM-X80JZ.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de procéder au nettoyage ou a l'entretien de I'appareil.
Ne pliez pas les fils de maniére excessive et ne placez pas d'articles ou d'objets tranchants sur I'appareil.
Ce produit est uniquement destiné a un usage domestique a l'intérieur.

Ne l'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans des environnements industriels.
Ne placez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur l'unité principale.

N'utilisez pas ce produit dans des environnements humides (tels que salles de bains).

Avant d'utiliser ce produit, veuillez retirer les objets fragiles et les objets encombrants du sol (tels que les
vases, les tasses en verre, les lampes, les sacs en plastique, etc.), ainsi que les objets susceptibles
d'emméler la brosse latérale, le tube d'aspiration et la roue motrice (tels que les fils, les rideaux et autres
objets emmélés ou les parties du corps humain) afin d'éviter d'endommager les objets de valeur ou d'influer
sur le fonctionnement de l'unité principale.

Ne placez pas le produit dans des endroits ou il pourrait tomber facilement (tels que tables, chaises).

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le fabricant, son agent de service ou
des personnes de qualification similaire afin d'éviter tout danger.

Si vous devez transporter ou ne pas utiliser le produit pendant une longue période, veuillez éteindre la
machine.

Avant de charger le produit, vérifiez soigneusement si la fiche d'alimentation est correctement connectée a
la prise.

Pour éviter tout risque de chute, informez les autres personnes présentes dans la piéce lorsque le produit
est en fonctionnement.

Si le compartiment a poussiére est plein, veuillez le vider avant de ['utiliser.
La température de fonctionnement de ce produit est comprise entre O °C et 40 °C.
N'utilisez pas ce produit dans des environnements a haute température.

Sivous devez vous débarrasser de ce produit, veuillez contacter le personnel du service aprés-vente pour
retirer la batterie. Les batteries usagées doivent étre mises au rebut par dans un centre de recyclage pour
éviter les risques.
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Informations sur la sécurité

Le produit décrit dans ce mode d'emploi n'est pas un jouet pour enfants. Les enfants doivent I'utiliser sous
la surveillance d'un adulte. Le produit peut contenir de petites pieces et des accessoires. Veuillez donc
garder le produit et les accessoires hors de portée des enfants afin d'éviter qu'ils ne démontent ou
n'endommagent le produit ou les accessoires, ou qu'ils n'avalent de petites piéces, ce qui pourrait entrainer
un étouffement ou d'autres dangers.

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a
moins qu'elles ne soient surveillées ou n'aient regu des instructions concernant |'utilisation de I'appareil par
une personne responsable de leur sécurité.

2.Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a
condition qu'elles soient supervisées ou qu'elles aient recu des instructions concernant |'utilisation de
I'appareil en toute sécurité et qu'elles comprennent les risques encourus. Les enfants ne doivent pas jouer
avec l'appareil. Le nettoyage et I'entretien par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

Les enfants doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec |'appareil. Les enfants doivent
étre surveillés afin de s'assurer qu'ils ne jouent pas avec |'appareil.

Sécurité du chargeur

Lorsque le chargeur n'est pas en charge ou qu'il n'est pas utilisé pendant une période prolongée, le
débrancher de la prise de courant et le déconnecter du produit.

N'utilisez pas de chargeurs endommagés ou suspectés de I'étre, ou qui ont été exposés a I'humidité ou a la
pluie, afin d'éviter tout risque de choc électrique ou d'incendie.

AVERTISSEMENT:
1. Pour recharger la batterie, utilisez uniquement I'unité d'alimentation détachable fournie avec cet appareil.

2. Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par du personnel qualifié.
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A-Présentation du produit

Présentation des composants

A-Vue avant du robot (non ouvert)

Al-1-Pare-chocs avant (avec laser linéaire
intégreé)

Al-2-Bouton de recharge

Al-3-Bouton d'alimentation

Al-4-Couvercle du LIiDAR

Al-5-Capteur de bord

Al-6-Bornes de recharge

A3-Vue principale du robot (couvercle ouvert)

A3-1 - Couvercle supérieur
A3-2 - Compartiment a poussiére

A5-Vue arriére de la station de base

A5-1- Emplacement pour ranger le cordon
d'alimentation

A7-Port d'amarrage

A7-1 - Borne de recharge

B-Installation et préparation

A2-Vue des boutons du robot

A2-1- Brosse latérale

A2-2 - Couvercle et brosse principale
anti-enchevétrement

A2-3 - Roue omnidirectionnelle

A2-4 - Capteur de chute

A2-5 - Support de serpilliere

A4-Vue avant de la station de base

A4-1-Voyant

A4-2 - Réservoir a poussiere

A4-3 - Port d'amarrage du robot
A4-4 - Plaque de lavage (amovible)

A6-Vue de dessus de la station de base

A6-1 - Réservoir d'eau sale (coté gauche)
A6-2 - Réservoir d'eau propre (coté droit)

AB8-Liste des accessoires

A8-1 - Brosse latérale x1 (déja installée)

A8-2 - Plaque d'extension de la rampe de la base xI
A8-3 - Sac a poussiere xl1 (déja installé)

A8-4 - Serpilliere x2

A8-5 - Support des serpilliere x2

Positionnement de la station de base

1. Placez la station de base contre un mur, sur une surface dure et plane, en veillant a laisser un espace d'au moins 8
cm de chaque c6té et un espace libre d'au moins 1,2 m a l'avant.

2. Branchez le cordon d'alimentation sur la prise et rentrez soigneusement tout fil excédentaire dans la rainure

arriére de la station de base afin d'éviter d'interférer avec le fonctionnement du robot.

40




41

B-Installation et préparation

Remarque:

1. Evitez la lumiére directe du soleil.

2. Ne recouvrez pas la zone d'émission du signal de la station de base avec des autocollants ou d'autres objets.
3. Ne placez pas la station de base sur des surfaces molles telles que des tapis.

4. Assurez-vous que la surface de recharge est séche.

B2-Préparation/Vidange

1. Pour ajouter de I'eau propre, veuillez retirer le réservoir d'eau propre situé sur le cété droit, ouvrez le couvercle
supérieur, remplissez-le d'eau propre, puis replacez-le dans la station de base.

2. Pour vider I'eau sale, retirez le réservoir d'eau sale situé sur le coté gauche, ouvrez le couvercle et inclinez le
réservoir pour verser l'eau sale.

Remarque:
N'ajoutez pas de détergent pour le linge, de lessive, de produits de nettoyage non autorisés par Deerma, de

désinfectants, de savon pour les mains, de liquides huileux inconnus ou de substances acides ou alcalines dans le
réservoir d'eau, car cela risque de I'endommager.

B3-Installation des serpillieres

1. Fixez d'abord solidement les serpilliéres aux supports de serpilliére.

2. Alignez le centre du support avec la serpilliere installée, puis montez-le sur I'unité principale.

B4-Préparation de I'environnement

Avant de commencer le nettoyage, débarrassez le sol des fils électriques, des objets durs, des objets pointus (tels
que les clous, le verre) et des autres débris qui y sont éparpillés. Eloignez également tous les objets qui peuvent
facilement se renverser, qui sont fragiles, précieux ou potentiellement dangereux. Cela permet d'éviter qu'ils soient
empétrés, bloqués, trainés ou heurtés par le robot, ce qui pourrait entrainer des blessures ou des dommages
matériels.

Essayez d'éviter d'utiliser le robot dans un environnement comportant des escaliers (si nécessaire, installez un
garde-corps).

C-Mode d’emploi

Mise sous/hors tension et charge

Cl—Connectez l'alimentation a la station de base, maintenez le bouton « & » du robot enfoncé pendant 3
secondes pour l'allumer, attendez que le voyant d'alimentation reste allumé en permanence, puis placez le
robot sur la station de base pour le charger, comme indiqué sur le schéma. Gardez le robot en état de charge
pour une utilisation quotidienne pratique. Lorsque le robot est sous tension, maintenez le bouton « & » du
robot enfoncé pendant 3 secondes pour I'éteindre.

Remarque:

1. Lorsque vous placez manuellement le robot dans la station de base, veillez a ce que les bornes de
recharge soient orientées vers l'intérieur.

2. Avant le premier nettoyage, veuillez vous assurer que la batterie du robot est chargée a 100 %.

3. Lors de la premiere utilisation, il est recommandé de placer manuellement le robot dans la station de
base. Le robot s'allumera automatiquement.

Configuration du réseau

C2—Téléchargez et installez I'application Xiaomi Home en scannant le code QR sur le corps de I'appareil.
C3—Liaison avec I'application Xiaomi Home

Ouvrez I'application Xiaomi Home, appuyez sur l'icone « + » en haut a droite et sélectionnez « Ajouter un
appareil ».

Scannez a nouveau le code QR sur le corps de I'appareil (comme a I'étape 1) pour terminer la connexion.

Remarque: Pour réussir la connexion, activez les autorisations pour le Bluetooth, le Wi-Fi et la localisation,
conformément a la notification de I'application.

C4—Appareil en mode de configuration du réseau

Apreés avoir allumé I'appareil, maintenez le bouton « )+ » enfoncé pendant 3 secondes.Aprés avoir entendu
le message vocal « Configuration du réseau lancée », I'appareil passe en mode de configuration du réseau.

C5—Configuration du réseau de I'appareil

Saisissez le nom et le mot de passe de votre réseau Wi-Fi domestique. Suivez les instructions a I'écran de
votre téléphone pour terminer la configuration.

Remarque:

Connectez-vous manuellement a un réseau Wi-Fi commencant par « deerma-vacuum » (les appareils Android
se connectent généralement automatiquement).

Si le réseau n'est pas visible, actualisez la liste plusieurs fois.

Aprés la connexion, il se peut que votre téléphone perde I'accés a Internet. S'il vous est demandé de changer
de réseau Wi-Fi, ne le changez pas.
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C-Mode d'emploi

Lorsque I'application vous demande de rejoindre le réseau, sélectionnez « Autoriser » ou « Accepter ».

Une fois que votre téléphone est connecté a votre réseau Wi-Fi domestique, procédez a la configuration
du réseau.

Seuls les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz sont pris en charge.
Configuration du réseau terminé

Comme le montre le schéma de gauche, une fois la configuration réussie, vous pouvez modifier le nom du
produit et les informations relatives a I'emplacement de |'appareil.

Remarque :

1. L'application Mi Home prend en charge les versions iOS 13.0 ou Android 8.0 et supérieures. Vous
pouvez vérifier la version du systeme dans « Parametres - A propos du téléphone ».

2. Ce modeéle ne prend pas en charge les routeurs utilisant le cryptage WEP.

3.Le nom et le mot de passe du réseau sans fil domestique ne peuvent pas contenir de caractéres chinois
ou de symboles d'espacement.

4 . Le robot aspirateur doit utiliser un réseau sans fil pendant le processus de configuration. Une fois la
configuration terminée, vous pouvez utiliser I'application Xiaomi Home pour contréler a distance le robot
aspirateur dans un environnement de réseau sans fil/réseau mobile.

5. Veuillez vous référer a la derniére version des instructions d'utilisation pour obtenir des conseils précis.

Pause/Reprise du travail

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, une bréve pression sur I'un des boutons du corps du robot
interrompt son fonctionnement. Lorsque le robot est en pause, une bréve pression sur le bouton « (b »
permet de poursuivre le travail.

Recharge

Lorsque le robot est sous tension, appuyez briévement sur le bouton « {3 » du robot, et le robot retournera a
la station de base a partir de sa position actuelle pour se recharger.

C-Mode d'emploi

Verrouillage enfants (verrouillage des boutons)

Vous pouvez activer la fonction de verrouillage enfants en maintenant le bouton « {3 » du robot enfoncé
pendant 3 secondes ou en utilisant I'application pour activer la fonction de verrouillage enfants. Le robot
émet un message vocal pour confirmer que la fonction de verrouillage enfants est activée. Une fois la
fonction activée, les boutons du robot et de la station de base ne seront plus opérationnels et les opérations
ne pourront étre effectuées que par l'intermédiaire de I'application afin d'éviter que les animaux domes-
tiques ou les enfants n'appuient accidentellement sur les boutons.Pour désactiver le verrouillage enfants,
maintenez le bouton « {3 » enfoncé pendant 3 secondes ou utilisez I'application pour le désactiver dans les
parameétres « Plus ». Aprées la désactivation, le robot émet un message vocal confirmant que le verrouillage
enfants a été désactivé.

Instructions des boutons
Button Operations Functions
Pression pendant 3 secondes Mettre sous/hors tension
)
Pression courte une fois Commencer a nettoyer
Lorsque le robot est en attente a I'extérieur
de la station de base, appuyez brievement | Commencer a recharger
une fois
Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de
la station de base, appuyez brievement Commencer a collecter la poussiére
une fois
Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de
o la station de base, appuyez brievement Commencer a passer la serpilliere
- deux fois
Lorsque le robot est en veille a I'extérieur
de la station de base, appuyez brievement | Commencer le nettoyage localisé
deux fois
Pression pendant 3 secondes Activer/désactiver le verrouillage enfants|
Pression pendant 15 secondes Forcer la mise hors tension du matériel
Pression pendant 3 secondes gic:aier au mode de configuration du
[ORSA} : - -
Pression pendant 7 secondes Restaurer les paramétres d'usine

Si les boutons ne répondent pas ou si le robot ne s’ éteint pas, réinitialisez aux parameétres d’ usine. Main-
tenez enfoncés simultanément les boutons « (O » et « B» pendant 7 secondes.

Explication des effets lumineux

‘ Effets lumineux Explication
| . Mise hors tension/Sommeil/Ne pas
[ORSA} Eteint déranger
Voyant de bouton i K )
Le voyant vert s'allume progressivement Mise sous tension
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C-Mode d’emploi

O+

Voyant de bouton

Vert fixe

Etat normal

Le voyant vert clignote doucement

Relocalisation/Charge/Séchage

Rouge fixe

Batterie faible

Le voyant rouge clignote

Défaut

Le voyant rouge clignote rapidement

Acces a la configuration du réseau

Le voyant rouge clignote lentement

Connexion au réseau

Rouge fixe

Connexion au réseau réussie

C-Mode d'emploi

Remarque ::

1. Ne retirez pas le robot de force pendant le processus de nettoyage de serpilliére.
2. Ne déplacez pas la station de base une fois que le robot a commencé a nettoyer.

3. Pour garantir I'efficacité du robot en matiére de nettoyage, il est recommandé de laisser le robot démarrer
a partir de la station de base lors de la premiere utilisation.

D-Entretien et nettoyage

Eteint Mise hors tension/Sommeil/Ne pas
déranger

Voyantdelas

tation de base Le voyant vert s'allume progressivement | Mise sous tension

Vert fixe Etat normal

Le voyant rouge clignote Défaut

Nettoyage des serpillieres

Pour garantir un nettoyage efficace, le robot est réglé pour retourner a la station de base afin de nettoyer la
serpilliere toutes les 10 minutes de nettoyage. Vous pouvez également régler manuellement la fréquence de
nettoyage des serpilliéres dans I'application en fonction de vos besoins. Aprés avoir terminé une tache de
nettoyage et étre retourné a la station de base, il nettoie aussi automatiquement la serpilliére (ce qui prend
un peu plus de temps).

Séchage dela serpilliere

Apres avoir terminé une tache de nettoyage et étre retourné a la station de base, il séche automatiquement
la serpilliere (par défaut en utilisant de I'air chaud, ce qui peut étre modifié dans I'application si nécessaire).
Vous pouvez également démarrer/arréter manuellement le séchage de serpilliere dans I'application.

Collecte de poussiére

Pendant ou apres la tache de nettoyage, le robot retourne a la station de base pour effectuer une tache de
collecte de poussiére automatique. Dans l'application, vous pouvez exécuter manuellement la tache de
collecte de poussiéere. Dans les paramétres de la station de base, vous pouvez également régler la fréquence
de collecte de poussiére. Veuillez vous assurer que le sac a poussiére de la station de base est correctement
installé et qu'il n'est pas plein.

Pour maintenir I'appareil en bon état, veuillez I'entretenir et remplacer les piéces aux fréquences suivantes :

Remarque: Avant de commencer I'entretien, mettez le robot hors tension et débranchez la station d'accueil.

Composants Fréquence de nettoyage Fréquence de remplacement
Station de base Toutes les 1 a 2 semaines /
Brosse a rouleau Toutes les 2 semaines 6 a 12 mois
Brosse latérale Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
Réservoir a poussiére Si nécessaire /
Filtre du compartiment a . . .

N P Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
poussiere
Serpilliere / 1a 3 mois
Roue omnidirectionnelle Tous les mois /
Capteur Tous les mois /

N . Environ tous les 3-4 mois
Sac a poussiére / K
(ou selon les besoins)

DI1-Nettoyage du compartiment a poussiére et du filtre du compartiment a poussiére

1. Ouvrez le couvercle supérieur du robot, appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiére pour le retirer ; retirez le filtre du compartiment a poussiére en actionnant le loquet et videz le
compartiment a poussiére.

2. Le filtre du compartiment a poussiére peut étre lavé a I'eau et doit étre séché avant d'étre remis dans le
compartiment a poussiére.

3. Pour garantir I'efficacité du filtre, il est recommandé de le nettoyer et de le remplacer régulierement.
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D-Entretien et nettoyage Fr ]

D2-Nettoyage de la brosse a rouleau

1. Appuyez sur les boutons de déverrouillage des couvercles gauche et droit en bas, et soulevez-les pour les
retirer.

2. Tenez la poignée de la brosse a rouleau sur le c6té gauche, puis soulevez et retirez la brosse a rouleau.

3. Utilisez les outils appropriés pour dégager les poils et cheveux ou les fils coincés dans la brosse a
rouleau, puis nettoyez la brosse a rouleau et son couvercle a I'aide d'un chiffon doux.

4. Rincez la brosse a rouleau a I'eau et séchez-1a, puis réinstallez la brosse a rouleau dans le robot pour
I'utiliser.

D3-Nettoyage du capteur

1. Essuyez la fenétre de transmission du laser linéaire.
2. Essuyez le capteur de chute.

3. Essuyez le capteur de bord.

D4-Nettoyage de la station de base

1. Tirez vers le haut le plateau de nettoyage de la station de base.

2. Rincez la plaque de lavage a I'eau, séchez-la et remettez-la dans la station de base.

D5-Nettoyage de la roue motrice

Faites tourner la roue motrice d'avant en arriere pour éliminer les corps étrangers, puis nettoyez-la a l'aide
d'un chiffon doux.

Dé6-Nettoyage de la brosse latérale

Retirez la vis, enlevez la brosse latérale et utilisez les outils appropriés pour dépoussiérer.

D-Entretien et nettoyage

D7-Remplacement du sac a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiére.

2. Tirez-le vers l'extérieur et retirez le sac a poussiére.

3. Utilisez un chiffon doux et sec pour essuyer la surface du compartiment a poussiére.

4. Installez un nouveau sac a poussiére. Remettez le couvercle du réservoir a poussiére en place.
Remarque :

Petit rappel : Le coton noir sur le coté gauche du sac a poussiére est |le coton filtrant. Ne le retirez pas ou
ne le jetez pas.

Caractéristiques techniques

Robot
Elément Paramétres
Nom Robot combiné Aspirateur et Serpilliere
Modeéle DEM-X80 Ultra

Dimensions

350%350x97 mm

Puissance nominale 50 W
Tension nominale 144V =
Tension de charge 20V =
Courant de charge 1A
Capacité de la batterie 5200 mAh

Connexion sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Poids net

37kg
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Caractéristiques techniques

Station de base
Modéle DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm

Entrée nominale

220-240 V-~ 50-60 Hz

Sortie nominale 20V=1A
Puissance nominale 600 W
Hot air power 80 W
N.W. 75Rg
Défaut Causes Solution

Le robot ne se
recharge pas

Mauvais contact entre le robot
et les bornes de recharge

Placez le robot directement devant la
station de base et appuyez sur le
bouton de recharge

Poussez manuellement le robot vers
I'arriere dans la station de base jusqu'a
ce que vous entendiez le message vocal
« Charge commencée »

FAQ

Défaut Causes

Solution

Le robot retourne se
charger ou s'arréte de
fonctionner avant la
fin du nettoyage

Niveau de batterie faible

Renvoyez le robot pour qu'il se recharge

Activez la fonction « Reprise du
nettoyage », et le robot poursuivra
automatiquement le nettoyage inachevé
lorsqu'il sera suffisamment rechargé

Le robot ne nettoie

Programme de nettoyage
désactivé dans I'application

Réinitialisez le programme de
nettoyage dans l'application

pas a I'heure prévue

Le robot est en mode « Ne pas
déranger »

Désactivez le mode « Ne pas déranger »
ou ajustez sa durée

Le robot est suspendu
dans les airs

Roues motrices gauche/droite
suspendues

Placez le robot sur un sol plat et
redémarrez-le

Le couvercle LiDAR du module
de navigation est obstrué

Tapotez légérement le couvercle LiDAR
pour retirer tout objet étranger

Obstacles détectés sur la
trajectoire du robot

Eliminez rapidement tout obstacle

Le robot recule

Pare-chocs avant coincé

Apres avoir éliminé les obstacles ou les
objets étrangers, appuyez légérement
sur le pare-chocs

Capteurs de vide recouvert de
poussiére

Dépoussiérez la surface de la lentille du
capteur de vide

Résolution des problémes

Le robot ne peut pas
revenir a la station de
charge

Mauvais positionnement dans
la station de base

Pour plus de détails, reportez-vous a la
section « Positionnement de |a station
de base » du mode d'emploi

Défaut

Solution

Le robot est coincé

Robot empétré dans des fils ou
des débris sur le sol

Eliminez les fils et les débris éparpillés
sur le sol

Brosse latérale ou brosse
principale bloquée, empéchant
tout mouvement

Retirez les objets coincés dans la
brosse principale/brosse latérale, puis
placez le robot sur un sol plat et
redémarrez-le

Assurez-vous que le capteur
LiDAR n'est pas obstrué avant
de commencer.

Le capteur LiDAR est bloqué ou obstrué. Veuillez retirer I'obstruction.
S'il n'est pas possible de le retirer, déplacez I'unité principale et

redémarrez.

Robot géné par des obstacles

Retirez les obstacles ou configurez des
zones restreintes personnalisées dans
I'application

Essuyez le capteur de vide et
changez d'emplacement pour
redémarrer.

L'unité principale est suspendue. Changez d'emplacement pour

redémarrer.

Des capteurs de vide sales peuvent également étre a l'origine de ce
probléme ; veuillez les nettoyer.

Le robot retourne se
charger ou s'arréte de
fonctionner avant la
fin du nettoyage

Niveau de batterie faible

Renvoyez le robot pour qu'il se recharge

Vérifiez la présence
d'obstructions sur les capteurs
de collision et retirez-les.

« Le capteur de collision est coincé. Tapez légérement plusieurs fois
pour déloger toute obstruction.
Si aucune obstruction n'est détectée, changez d'emplacement et

redémarrez. »

Activez la fonction « Reprise du
nettoyage », et le robot poursuivra
automatiquement le nettoyage inachevé
lorsqu'il sera suffisamment rechargé

Placez l'unité principale sur un
sol plat avant de commencer.

Les roues sont suspendues. Déplacez I'unité principale et redémarrez.

Eliminez les obstacles autour
de l'unité principale et
réessayez.

L'unité principale est peut-étre coincée ou piégée. Veuillez dégager
les obstacles environnants.
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Résolution des problémes

Défaut

Solution

Service de garantie

Le compartiment a poussiere
n'est pas installé.

Réinstallez la bac a poussiére et le filtre en veillant a ce qu'ils
soient bien en place.

Quantité insuffisante d'eau
propre ou réservoir d'eau propre
non installé.

Retirez le réservoir d'eau propre, remplissez-le d'une quantité
suffisante d'eau, réinstallez-le et assurez-vous que l'installation
est correcte.

Le réservoir d'eau sale est plein
ou n'est pas installé.

Retirez le réservoir d'eau sale, videz toute I'eau sale, réinstallez et
assurez-vous que l'installation est correcte.

Le sac a poussiére n'est pas
installé.

Réinstallez le sac a poussiére et assurez-vous qu'il est
correctement installé.

Le plateau de lavage de
serpilliere est plein ou n'est pas
installé.

1. Retirez et enlevez du filtre du plateau les poils et
cheveux/débris accumulés, puis réinstallez-le.

2. Vérifiez que I'entrée d'eau du plateau n'est pas obstruée.

3. Assurez-vous que le couvercle du réservoir d'eau sale est bien
fixé.

4. Vérifiez que le réservoir d'eau sale est correctement installé.

La recharge a échoué. Veuillez
replacer l'unité principale dans
la station de base.

L'unité principale ne peut pas détecter la station de base. Veuillez
replacer l'unité principale pour la recharger.

Batterie faible. Veuillez
recharger.

Puissance insuffisante pour le démarrage. Veuillez replacer I'unité
principale pour la recharger.

1. Reportez-vous aux notifications de I'application pour plus de solutions.
2. Pour les problémes non résolus, contactez les centres d'entretien locaux.

Service de garantie

Exclusions de garantie

Le service de garantie ci-dessus s'applique dans le cas d'une utilisation normale du produit. Il ne
s'applique pas au cas ou le produit est endommagé en raison d'un facteur humain ou pour I'une des

raisons énumeérées ci-dessous.

1. Le produit est endommagé en raison d'une négligence, d'une mauvaise utilisation ou d'une
catastrophe (telle que le contact avec des aliments liquides, de I'eau, I'éclatement sous I'effet d'une
force extérieure, des rayures ou des dommages causés par des piéces externes) ;

2. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non
autorisés (comme un changement de couleur ou une modification non autorisés) ;

3. Le produit est endommagé en raison de I'utilisation d'un accessoire inapproprié, d'un transport
inapproprié ou de tout autre accident ;

4. Le produit n'a pas de carte de garantie (sauf s'il peut étre prouvé que le produit est dans sa période de
garantie) ou sa période de garantie a expiré ;

5. Le contenu de la carte de garantie est modifié ou n'est pas le méme que celui indiqué sur le produit ;

6. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure.

Carte de garantie

Nous vous remercions d'avoir acheté notre robot aspirateur intelligent Deerma.
Pour vos droits et intéréts Iégitimes, notre centre de service a la clientéle s'engage par la présente a
vous fournir un service standard a chaque fois que vous en avez besoin.

Modele

Période de garantie Corps principal Date
Nom

Consommateur
Adresse

. Nom

Magasin Tampon

Adresse

1. Veuillez conserver correctement la carte de garantie ;

2. En cas de demande de réparation d'un produit, veuillez remplir complétement, proprement et
lisiblement le document de demande de réparation ;

3. Pour toute demande de service aprés-vente, veuillez fournir la carte de garantie et les informations
relatives a l'achat (si le produit a été acheté en ligne, veuillez indiquer le numéro de compte avec lequel
le produit a été acheté) ;

Période de garantie
Composant Période de garantie
Corps principal Tan
Bloc de batterie 6 mois
Base de recharge et cordon d'alimentation 6 mois
Consommables : Brosse principale, capot de la brosse principale, filtre, Non couvert par le
brosse de nettoyage, serpilliére, brosses latérales, etc. service de garantie
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Service de garantie

Regles pour le service de garantie

1. Si le produit présente un probléeme de qualité, n'est pas endommagé par 'homme et n'est pas démonté, il
peut étre remplacé dans les 7 jours suivant sa date d'achat dans le magasin ou il a été acheté.

2. Pendant cette période de garantie, le produit peut étre réparé gratuitement.
3. Dans l'une des circonstances suivantes, nous ne fournirons pas de réparation gratuite.
La réparation sera payante, et la main d'ceuvre et les accessoires utilisés seront facturés :

A. Le produit est endommagé en raison d'un facteur humain tel que I'utilisation en dehors des conditions
normales d'utilisation, ou le non-respect des instructions de ce manuel lors de I'utilisation.

B. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non
autorisés par le consommateur, ou d'une réparation non effectuée par notre service de réparation.

C. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure (tel qu'un incendie, un séisme ou la
foudre).

D. Si le consommateur ne peut pas fournir la carte de garantie (ou une autre preuve d'achat) ou si ses
informations d'utilisateur ne peuvent pas étre vérifiées.

E. La date d'achat du produit ne peut étre vérifiée.
Attention :

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE
au sens de la directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux ordures ménagéres non triées.
Vous devez plutot protéger la santé humaine et I'environnement en remettant vos déchets d'équipements a
un point de collecte désigné pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques,
désigné par le gouvernement ou les autorités locales. Une élimination et un recyclage corrects
contribueront a prévenir les conséquences négatives potentielles pour I'environnement et la santé humaine.
Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur I'emplacement et les

conditions de ces points de collecte.

Informazioni per la sicurezza

Avvertimento

Prima di utilizzare il prodotto descritto nel presente manuale, leggere e adottare le precauzioni riportate di
seguito per evitare situazioni pericolose e garantire il corretto funzionamento del prodotto.

Ambiente di utilizzo e manutenzione

Solo professionisti autorizzati da Deerma sono autorizzati a smontare questo prodotto. Si sconsiglia agli
utenti di smontare il prodotto da soli.

Questo prodotto deve essere utilizzato solo con I'adattatore di alimentazione fornito dalla fabbrica. L'uso di
altri adattatori pud danneggiare il prodotto.

Utilizzare solo con l'unita di alimentazione DEM-X80JZ.

Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario rimuovere la spina dalla
presa di corrente.

Non piegare eccessivamente i cavi e non appoggiare sulla macchina oggetti od oggetti appuntiti.
Questo prodotto € destinato esclusivamente all'uso domestico interno.

Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti industriali.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sull'unita principale.

Non utilizzare il prodotto in ambienti umidi (come i bagni).

Prima di utilizzare il prodotto, rimuovere gli oggetti fragili e altri ostacoli a terra (come vasi, bicchieri di vetro,
lampade, sacchetti di plastica, ecc.), nonché gli oggetti che potrebbero aggrovigliare la spazzola laterale, il
canale di aspirazione e la ruota motrice (come fili, tende e altri oggetti impigliati o parti del corpo umano) per
evitare di danneggiare gli oggetti di valore o di influenzare il funzionamento dell'unita principale.

Non collocare il prodotto in aree da cui potrebbe cadere facilmente (come tavoli e sedie).

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, dal suo agente di
assistenza o da persone analogamente qualificate, al fine di evitare un pericolo.

Se € necessario trasportare o non utilizzare il prodotto per un lungo periodo, spegnere I'apparecchio.

Prima di procedere alla ricarica, accertarsi che la spina di alimentazione sia inserita correttamente nella
presa.

Per evitare pericoli di inciampo, informare le altre persone presenti nella stanza quando il prodotto & in
funzione.

Se il contenitore della polvere & pieno, svuotarlo prima dell'uso.
La temperatura di esercizio di questo prodotto & compresa tra O °C e 40 °C.
Non utilizzare il prodotto in ambienti con temperature elevate.

Se & necessario smaltire il prodotto, si prega di contattare il personale post-vendita per rimuovere la batteria.
Si prega di smaltire le vecchie batterie attraverso un riciclo sicuro.




55

Informazioni per la sicurezza

Il prodotto descritto nel presente manuale non € un giocattolo per bambini. | bambini devono usare questo
prodotto sotto la supervisione di un adulto. Il prodotto pud contenere parti e accessori di piccole dimensioni,
pertanto si prega di tenere il prodotto e gli accessori fuori dalla portata dei bambini per evitare che smontino
o danneggino il prodotto e gli accessori o che ingeriscano parti di piccole dimensioni, con conseguente
rischio di soffocamento o altri pericoli.

Questo apparecchio non & destinato all'uso da parte di persone (compresi i bambini) con ridotte capacita
fisiche, sensoriali o mentali, 0 con mancanza di esperienza e conoscenza, a meno che non abbiano ricevuto
supervisione o istruzioni sull'uso dell'apparecchio da parte di una persona responsabile della loro sicurezza.

Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e da persone con ridotte
capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano
ricevuto supervisione o istruzioni sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i pericoli
connessi. | bambini non devono giocare con I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente
non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

| bambini devono essere sorvegliati per evitare che giochino con I'apparecchio. | bambini devono essere
sorvegliati per evitare che giochino con l'apparecchio.

Sicurezza della batteria
Quando non lo si carica o non lo si utilizza per un periodo prolungato, si prega di scollegare il caricabatterie
dalla presa di corrente e di scollegarlo dal prodotto.

Per evitare scosse elettriche o incendi, non utilizzare caricabatterie gia danneggiati o che si sospetta siano
danneggiati, o che siano stati esposti all'umidita o alla pioggia.

AVVERTENZA:
1. Per ricaricare la batteria, utilizzare esclusivamente |'unita di alimentazione staccabile fornita con questo

apparecchio.

2. Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale qualificato.

A-Introduzione al prodotto

Introduzione ai componenti

A-Vista frontale del robot (non aperto) A2-Vista dal basso del robot

Al-1-Paraurti anteriore (con laser lineare integrato) A2-1 - Spazzola laterale
Al-2-Pulsante di ricarica A2-2 - Spazzola principale antigroviglio con coperchio
A2-3 - Ruota omnidirezionale

A2-4 - Sensore di dislivello

A2-5 - Supporto del mocio

Al-3-Pulsante di accensione

Al-4-Copertura LiDAR

Al-5-Sensore di bordo

Al-6-Terminali di ricarica

A3-Vista principale del robot (coperchio aperto) A4-Vista frontale della stazione base
A4-1 - Indicatore luminoso

A4-2 - Contenitore della polvere

A4-3 - Porta di attracco del robot
A4-4 - Piastra di lavaggio (rimovibile)

A3-1- Coperchio superiore
A3-2 - Contenitore della polvere

A6-Vista dall'alto della stazione base

A5-Vista posteriore della stazione base

A6-1 - Serbatoio dell'acqua pulita (lato frontale)
A6-2 - Serbatoio dell'acqua pulita (lato posteriore)

A5-1- Alloggiamento per il cavo di
alimentazione

A7-Porta di attracco AB8-Elenco degli accessori

A8-1- Spazzola laterale xI (gia installata)

A8-2 - Piastra di estensione della rampa della base xI
A8-3 - Sacchetto della polvere xI (gia installato)

A8-4 - Mocio x2

A8-5 - Supporto del mocio x2

A7-1 - Terminale diricarica

B-Installazione e preparazione

Bl-Posizionamento della stazione base

1. Posizionare la stazione base su una superficie rigida e piana, assicurandosi che vi siano almeno 8 cm di spazio su
entrambi i lati e un‘area libera di almeno 15 m davanti.

2. Collegare il cavo di alimentazione alla presa e infilare ordinatamente il filo in eccesso nella scanalatura posteriore
della stazione base per evitare di interferire con il funzionamento del robot.
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B-Installazione e preparazione

Nota:

1. Evitare la luce solare diretta.

2. Non coprire il segnale di trasmissione della stazione base con adesivi o altri oggetti.
3. Non collocare la stazione base su superfici morbide come i tappeti.

4. Assicurarsi che |'area di ricarica sia asciutta.

B2-Preparazione/svuotamento

1. Per aggiungere acqua pulita, rimuovere il serbatoio dell'acqua pulita anteriore, tenere la clip sinistra del coperchio
del serbatoio, aprire il coperchio per aggiungere acqua pulita e reinserirlo nella stazione base.

2. Per versare l'acqua sporca, rimuovere il serbatoio posteriore dellacqua sporca, aprire il coperchio del serbatoio e
versare l'acqua sporca.

Nota:

Non aggiungere al serbatoio dell'acqua detersivo per bucato, sapone per bucato, detergenti non autorizzati da
Deerma, disinfettanti, lavamani, liquidi oleosi sconosciuti e sostanze acide o alcaline per evitare danni sconosciuti.

B3-Installazione del supporto del tampone del mocio

1. Innanzitutto, fissare saldamente i tamponi del mocio ai relativi supporti.

2. Allineare il centro del supporto con il tampone del mocio installato, quindi montarlo sull'unita principale.

B4-Preparazione dell'ambiente

Prima di iniziare la pulizia, sgomberare i cavi sparsi, gli oggetti duri, gli oggetti appuntiti (come chiodi di ferro, vetro) e
altri detriti a terra e spostare gli oggetti facili da rovesciare, fragili, di valore e potenzialmente pericolosi. Evitare di
rimanere impigliati, incastrati, trascinati o rovesciati dal robot, il che potrebbe causare lesioni personali o danni
materiali.

Cercare di evitare l'uso in ambienti con scale (se necessario, installare un parapetto).

C-Modalita di utilizzo

Accensione/spegnimento e ricarica

Cl—Collegare I'alimentazione alla stazione base, tenere premuto il pulsante ( ® ) per 3 secondi per accenderla,
attendere che l'indicatore di alimentazione rimanga acceso in modo fisso, quindi posizionare il robot sulla
stazione base per la ricarica, come mostrato in figura. Per facilitare 'uso quotidiano, mantenere il robot in stato
di carica. Quando il robot & acceso, tenere premuto il pulsante ( & ) sul robot per 3 secondi per spegnerlo.

Nota:

1. Quando si inserisce manualmente il robot nella stazione base, assicurarsi che i terminali di ricarica siano
rivolti all'interno.

2. Prima della prima pulizia, assicurarsi che la batteria del robot sia completamente carica al 100%.

3. Per il primo utilizzo, posizionare manualmente il robot nella stazione base, il robot si accendera
automaticamente.

Configurazione della rete

C2—Scaricare e installare I'App Xiaomi Home scansionando il codice QR sul corpo del dispositivo.
C3—Collegamento tramite I'App Xiaomi Home

Aprire I'App Xiaomi Home, toccare l'icona "+" nell'angolo in alto a destra e selezionare "Aggiungi dispositivo".

Scansionare nuovamente il codice QR sul corpo del dispositivo (come al punto 1) per completare il collegamen-
to.

Nota: per garantire il successo, abilitare le autorizzazioni per Bluetooth, Wi-Fi e Posizione come richiesto
dall'app.

C4—Il dispositivo entra in modalita Configurazione della rete

Dopo aver acceso il dispositivo, tenere premuto il pulsante " O + o per 3 secondi.Quando si sente il
messaggio vocale "Configurazione di rete avviata", il dispositivo entra in modalita di configurazione di rete.

C5—Configurazione della rete per il dispositivo

Inserire il nome e la password del Wi-Fi domestico. Seguire le istruzioni visualizzate sul telefono per
completare la configurazione.

Nota:

Collegarsi manualmente a una rete Wi-Fi che inizia con "deerma-vacuum" (i dispositivi Android di solito si
collegano automaticamente).

Se la rete non e visibile, aggiornare piu volte I'elenco.

Dopo la connessione, il telefono potrebbe perdere I'accesso a Internet. Se viene richiesto di cambiare Wi-Fi,
selezionare non cambiare.
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C-Modalita di utilizzo

Quando l'applicazione chiede di unirsi alla rete, selezionare "Consenti" o "Accetta".

Una volta che il telefono & connesso alla rete Wi-Fi domestica, procedere con la procedura di configurazione
della rete.

Sono supportate solo le reti Wi-Fi a 2,4 GHz.
Configurazione della rete completata

Come mostrato nel diagramma di sinistra, dopo I'esito positivo della configurazione & possibile modificare il
nome del prodotto e le informazioni sulla posizione del dispositivo.

Nota:

1. L'APP Mi Home supporta le versioni di sistema iOS 13.0 o Android 8.0 e superiori. E possibile verificare la
versione del sistema in "Impostazioni - Informazioni su questo telefono" del telefono.

2. Questo modello non supporta i router che utilizzano la crittografia WEP.

3.1l nome e la password della rete wireless domestica non possono contenere caratteri cinesi o simboli di
spazio.

4 .|l robot aspirapolvere deve utilizzare una rete wireless durante il processo di configurazione. Una volta
completata la configurazione, & possibile utilizzare I'APP Xiaomi Home per controllare a distanza il robot
aspirapolvere in un ambiente di rete wireless/rete mobile.

5. Per una guida accurata, consultare |'ultima versione delle istruzioni per l'uso.

Pausa/ripresa dell‘attivita

Durante il funzionamento del robot, premendo brevemente un pulsante qualsiasi del corpo del robot ne mette in

pausa il funzionamento. Quando il robot & in pausa, premere brevemente il pulsante " () " per continuare l'attivita.

Ricarica

Quando il robot & acceso, premendo brevemente il pulsante " {5 " il robot tornera alla stazione base dalla
posizione corrente per la ricarica.

C-Modalita di utilizzo

Funzione Blocco bambini (pulsante Blocco)

E possibile attivare la funzione di blocco bambini tenendo premuto il pulsante " (" sul robot per 3 secondi,
oppure utilizzando I'APP per attivare la funzione di blocco bambini. Il robot emettera un messaggio vocale
per confermare l'attivazione del blocco bambini Dopo I'attivazione, i pulsanti sulla base e sul robot non
saranno piu attivi e saranno consentite solo operazioni tramite I'APP, per evitare pressioni accidentali dei
pulsanti da parte di animali domestici o bambini. Per disattivare il blocco bambini, tenere premuto il
pulsante " {3 " per 3 secondi o utilizzare I'APP per disattivarlo nelle impostazioni della voce "Altro". Dopo
che la funzione é disattivata, il robot emette un messaggio vocale indicando che il blocco bambini & stato
disattivato.

Istruzioni per i pulsanti

Pulsante Operazioni Funzioni

Tenere premuto per 3 secondi Accensione/Spegnimento
0

Premere brevemente una volta Awvio della pulizia

ando il robot € in stand by fuori da . -

Qu n il t & in stand by fuori dalla Awvio della ricarica

stazione base, premere brevemente una volta

Quando il robot & all'interno della stazione Awvio della raccolta della polvere

base, premere brevemente una volta

Quando il robot & all'interno della stazione Awio della pulizia col mocio
[~ base, premere brevemente due volte

Quando il robot & in stand by fuori dalla

X Awvio della pulizia localizzata
stazione base, premere brevemente due volte

Attivazione/disattivazione del blocco

Tenere premuto per 3 secondi bambini

Tenere premuto per 15 secondi Spegnimento forzato dell'hardware

Tenere premuto per 3 secondi Ingresso in modalita Configurazione
OXEA) della rete

d]
Tenere premuto per 7 secondi Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Se i pulsanti non rispondono o il robot non si spegne, ripristina le impostazioni originali. Tieni premuti
contemporaneamente i pulsanti ” ()" e “ (5" per 7 secondi.

Spiegazione degli effetti luminosi

‘ Indicatore luminoso | Effetti Spiegazione

O+ Spento Spento/In pausa/Non disturbare
Indicatore luminoso . - i i
della rete Verde che si illumina gradualmente Accensione in corso
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C-Modalita di utilizzo

Verde fisso Stato normale

Verde lampeggiante lentamente Riposizionamento/caricamento/asciugatura

[OREA) Rosso fisso Batteria scarica

Indicatore
luminoso della rete

Rosso lampeggiante Guasto

Rosso lampeggiante rapidamente Ingresso in modalita Configurazione della rete

Rosso lampeggiante lentamente Connessione alla rete in corso

Configurazione della rete avvenuta con

Rosso fisso successo

Spento Spento/In pausa/Non disturbare
Indicatore

luminoso della
stazione base

Verde che si illumina gradualmente Accensione in corso

Verde fisso Stato normale

Rosso lampeggiante Guasto

Pulizia del mocio

Per garantire un lavaggio efficace, il robot & impostato per tornare alla stazione base per pulire il mocio una
volta ogni 10 minuti. E inoltre possibile impostare manualmente la frequenza di pulizia del mocio nell'App in
base alle proprie esigenze. Una volta completata l'attivita di lavaggio e tornato alla stazione base, il robot
pulisce automaticamente il mocio (questo richiede un po' pit di tempo).

Asciugatura del mocio

Una volta terminata l'attivita di lavaggio e tornato alla stazione base, il robot pulisce automaticamente il
mocio (per impostazione predefinita utilizza I'aria calda, il che puo essere modificato nell’App se necessar-
io). E anche possibile avviare/arrestare manualmente |'asciugatura del mocio nell’App.

Raccolta della polvere

Durante o dopo l'attivita di pulizia, il robot torna alla stazione base per eseguire I'attivita di raccolta
automatica della polvere. Nell'App, &€ possibile eseguire manualmente I'attivita di raccolta della polvere; nelle
impostazioni della stazione base, & inoltre possibile regolare la frequenza di raccolta della polvere.
Assicurarsi che il sacchetto per la polvere nella stazione base sia installato correttamente e non sia pieno.

C-Modalita di utilizzo

Nota:

1. Non estrarre forzatamente il robot durante il processo di pulizia del mocio.

2. Non spostare la stazione base dopo che il robot ha iniziato la pulizia.

3. Per garantire l'efficacia della pulizia del robot, si consiglia di far partire il robot dalla stazione base quando

lo si usa per la prima volta.

D-Cura e manutenzione

Per mantenere le condizioni ottimali del dispositivo, si prega di eseguirne la manutenzione e di sostituire le

parti con le seguenti frequenze:

Nota: prima della manutenzione, spegnere il robot e scollegare la stazione base.

Componenti Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione

Stazione base Ogni 1-2 settimane /

Spazzola a rullo Ogni 2 settimane 6-12 mesi

Spazzola laterale Ogni 2 settimane 3-6 mesi

Contenitore della polvere Secondo necessita /

zgltlraopaolr\?etreedel contenitore Ogni 2 settimane 3-6 mesi

Mocio / 1-3 mesi

Ruota omnidirezionale Mensilmente /

Sensore Mensilmente /

Sacchetto per la polvere / Circa 3-4 mesi (o0 seccondo necessita)

Di-Pulizia del contenitore della polvere e del relativo filtro

1. Aprire il coperchio superiore del robot, premere il pulsante di rilascio del contenitore della polvere per
rimuovere il contenitore; rimuovere il filtro del contenitore della polvere dal fermo e svuotare la polvere dal

contenitore.

2.1l filtro del contenitore della polvere pud essere lavato con acqua. Lasciarlo asciugare all'aria prima di
rimetterlo nel contenitore della polvere.

3. Per garantire I'efficacia del filtro, si raccomanda di pulirlo e sostituirlo regolarmente.
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D-Cura e manutenzione

D2-Pulizia della spazzola a rullo

1. Premere i pulsanti di rilascio dei coperchi destro e sinistro nella parte inferiore e sollevarli per rimuoverli.
2. Tenere l'impugnatura della spazzola a rullo sul lato sinistro, sollevarla e rimuoverla.

3. Utilizzare utensili appropriati per rimuovere i capelli o i fili impigliati nella spazzola a rullo, quindi pulire la
spazzola e il coperchio con un panno morbido.

4. Sciacquare la spazzola a rullo con acqua e lasciarla asciugare. Quindi rimontare la spazzola a rullo nel
robot per I'utilizzo.

D3-Pulizia del sensore

1. Pulire la finestra di trasmissione del laser lineare.
2. Pulire il sensore di dislivello

3. Pulire il sensore di bordo.

D4-Pulizia della stazione base

1. Sollevare la piastra di pulizia della stazione base.

2. Sciacquare la piastra di lavaggio con acqua, lasciarla asciugare, quindi rimontarla nella stazione base.

D5-Pulizia della ruota motrice

Ruotare la ruota motrice avanti e indietro per rimuovere oggetti estranei, quindi pulirla con un panno
morbido.

Dé6-Pulizia della spazzola laterale

Rimuovere la vite, estrarre la spazzola laterale; utilizzare utensili appropriati per eliminare la polvere.

D-Cura e manutenzione

D7-Sostituzione del sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere

2. Tirarlo verso I'esterno per rimuovere il sacchetto per la polvere.

3. Utilizzare un panno morbido e asciutto per pulire I'area del contenitore della polvere.

4. Installare un nuovo sacchetto per la polvere; rimontare il coperchio del contenitore della polvere.

Nota:

Consiglio utile: il panno di cotone nero sul lato sinistro del sacchetto della polvere & parte del filtro, che

non deve essere rimosso o scartato.

Specifiche

Robot
Atrticolo Parametri
Nome Robot Vacuum & Mop Combo
Modello DEM-X80 Ultra
Dimensioni 350x350x97 mm
Potenza nominale 50 W
Tensione nominale 144V =
Tensione di ricarica 20V=
Corrente di ricarica 1A
Capacita della batteria 5200 mAh

Connessione wireless

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Peso netto

37kg
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Specifications
Stazione base
Modello DEM-X80JZ
Dimensioni 350x457x427 mm

FAQ

Guasto

Cause

Soluzione

Non riesce a pulire
all'ora prevista

Programma di pulizia
disattivato nell'App

Reimpostare il programma di pulizia
nell'App

Il robot € in modalita "Non
disturbare"

Disattivare la modalita "Non disturbare"
o regolarne la durata

Ingresso nominale

220-240 V- 50-60 Hz

Il robot € sospeso a
mezz'aria

Ruote motrici destra/sinistra
sospese

Posizionare il robot su un pavimento in
piano e riavviarlo

Uscita nominale 20V=1A
Potenza nominale 600 W
Potenza aria calda 80 W
Peso netto 75Rg
FAQs
Guasto Cause Soluzione

Il robot non si ricarica

Contatto difettoso tra il robot e i
terminali di ricarica

Posizionare il robot direttamente davanti alla
stazione base e premere il pulsante di
ricarica

Spingere manualmente il robot all'indietro
nella stazione base fino a quando non si
sente il messaggio vocale "Ricarica avviata"

Il robot non riesce a
tornare alla base di
ricarica

Posizionamento non corretto
della stazione base

Per ulteriori informazioni, consultare la
sezione "Posizionamento della stazione
base" del manuale d'uso

Il robot & bloccato

Robot impigliato da fili o detriti
sul pavimento

Togliere i cavi sparsi e i detriti dal
pavimento

Spazzola laterale o spazzola
principale inceppata, che
impedisce il movimento

Rimuovere gli oggetti bloccati nella spazzola
principale/spazzola laterale, quindi
posizionare il robot su un pavimento in
piano e riavviarlo

Robot bloccato da ostacoli

Rimuovere gli ostacoli o impostare zone
riservate personalizzate nell'App

Torna a caricarsi o
smette di funzionare
prima di completare
la pulizia

Scarso livello della batteria

Rimandare il robot alla ricarica

Abilita la funzione "Riprendi pulizia": il robot
continuera automaticamente la pulizia non
terminata quando sara sufficientemente
carico

I modulo di navigazione
LiDAR é ostruito

Picchiettare delicatamente il coperchio
del LiDAR per rimuovere eventuali corpi
estranei

Il robot si muove

Rilevamento di ostacoli nel
percorso del robot

Rimuovere tempestivamente qualsiasi
ostacolo

all'indietro

Paraurti anteriore bloccato

Dopo aver eliminato ostacoli od oggetti
estranei, toccare delicatamente il
paraurti

Sensori anticaduta coperti di
polvere

Pulire la polvere dalla superficie della
lente del sensore anticaduta

Risoluzione dei problemi

Guasto

Soluzione

Prima di iniziare, assicurarsi che
il sensore LIiDAR sia libero da
ostacoli.

Il sensore LiDAR é bloccato od ostruito. Rimuovere 'ostruzione.
Se non é possibile rimuoverla, spostare I'unita principale in una
nuova posizione e riavviare.

Pulire i sensori di dislivello e
spostarsi in una nuova
posizione per ricominciare.

L'unita principale e sospesa. Spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Anche i sensori di dislivello sporchi possono causare questo
problema, pulirli.

Controllare e rimuovere
eventuali ostruzioni dai sensori
di collisione.

Il sensore di collisione & bloccato. Picchiettarlo delicatamente piu
volte per rimuovere eventuali ostruzioni.

Se non si trovano ostruzioni, spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Posizionare l'unita principale su
un pavimento in piano prima di
riavviarla.

Ruote sospese. Spostare I'unita principale in una nuova posizione
per ricominciare.

Eliminare gli ostacoli intorno
all'unita principale e riprovare.

L'unita principale potrebbe essere bloccata o intrappolata.
Eliminare gli ostacoli circostanti.

Contenitore della polvere non
installato.

Reinstallare il contenitore della polvere e il filtro, assicurandosi
che siano posizionati correttamente.
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Risoluzione dei problemi

Guasto

Soluzione

Acqua pulita insufficiente o
serbatoio dell'acqua pulita non
installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua pulita, riempirlo con acqua
sufficiente, rimontarlo e assicurarsi che sia installato
correttamente.

Serbatoio dell'acqua sporca
pieno o non installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, svuotare l'acqua,
rimontarlo e assicurarsi che sia installato correttamente.

Sacchetto della polvere non
installato.

Rimontare il sacchetto della polvere assicurandosi che sia
installato correttamente.

Vaschetta di lavaggio del mocio
piena o non installata.

1. Rimuovere e pulire il filtro della vaschetta dai capelli e dai detriti
accumulati, quindi rimontarlo.

2. Controllare che non vi siano intasamenti nella presa d'acqua
della vaschetta.

3. Assicurarsi che il coperchio del serbatoio dell'acqua sporca sia
fissato saldamente.

4. Verificare la corretta installazione del serbatoio dell'acqua
sporca.

Ricarica non riuscita Riportare
I'unita principale nella stazione
base.

L'unita principale non & in grado di rilevare |la stazione base.
Riportare l'unita alla stazione per la ricarica.

Batteria scarica. Metterla in
ricarica.

Potenza insufficiente per I'avvio. Riportare l'unita alla stazione per
la ricarica.

1. Per ulteriori soluzioni, vedere le Notifiche dell'App.

2. Per i problemi irrisolti, contattare i centri di assistenza locali.

Assistenza in garanzia

Regole sulla mancata garanzia

L'assistenza in garanzia di cui sopra e applicabile in caso di uso normale del prodotto. Non si applica
nel caso in cui il prodotto sia danneggiato a causa di un fattore umano o per qualsiasi altra ragione.

1. Il prodotto & danneggiato a causa di negligenza, funzionamento errato o disastro (ad esempio,
contatto con liquidi alimentari, acqua, frantumazione da parte di una forza esterna, graffi o danni da

parti esterne).

2. Il prodotto € danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati (ad
esempio, cambio di colore o rimontaggio non autorizzato).

3. Il prodotto e danneggiato a causa dell'uso di un accessorio non appropriato, del trasporto errato o di

qualsiasi altro incidente.

4.1l prodotto & sprovvisto di certificato di garanzia (a meno che non si possa dimostrare che il prodotto
rientra nel periodo di garanzia) o il suo periodo di garanzia & scaduto.

Assistenza in garanzia

5. 1l contenuto del certificato di garanzia é alterato o non corrisponde a quello indicato sul prodotto.

6. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore.

Certificato di garanzia

Grazie per aver acquistato il nostro robot aspirapolvere intelligente Deerma.
Per i vostri diritti e interessi legittimi, il nostro centro di assistenza clienti si impegna a fornirvi un
servizio standard ogni volta che ne avrete bisogno.

Modello
Periodo di garanzia Corpo principale Data
) Nome

Cliente
Indirizzo
Nome

Punto vendita — Timbro
Indirizzo

1. Conservare correttamente il certificato di garanzia.

2. Quando si richiede la riparazione di un prodotto, si prega di compilare il documento di richiesta di
riparazione in modo completo, ordinato e leggibile.

3. Quando si richiede l'assistenza post-vendita, si prega di fornire il certificato di garanzia e le informazioni

di acquisto (se il prodotto & stato acquistato online, si prega di fornire il numero di conto con cui e stato
acquistato il prodotto).

Periodo di garanzia

Componente Periodo di garanzia
Corpo principale Tanno
Pacco batteria 6 mesi
Base di ricarica e cavo di alimentazione 6 mesi
Materiali di : Spazzola principal io dell | Mon coperti

ateriali di consumo: Spazzola principale, cappuccio della spazzola dall'assistenza in
principale, filtro, spazzola di pulizia, mocio, spazzole laterali, ecc. garanzia
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Assistenza in garanzia

Regole per I'assistenza in garanzia

1. Se il prodotto presenta un problema di qualita, non presenta danni causati dall'uomo e non & smontato,
puo essere sostituito entro 7 giorni dalla data di acquisto nel negozio presso il quale e stato acquistato.

2. Durante il periodo di garanzia, il prodotto puod essere riparato gratuitamente.
3. In una delle seguenti circostanze, la riparazione non sara gratuita.
Ma la riparazione e I'addebito degli accessori utilizzati e della manodopera saranno a pagamento:

A. Il prodotto € danneggiato a causa di qualsiasi fattore umano, come ad esempio un uso non conforme alle
normali condizioni operative o il mancato rispetto di quanto contenuto nel presente manuale durante I'uso.

B. Il prodotto & danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati da parte del
cliente, oppure riparazione non eseguita dal nostro reparto incaricato.

C. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore (come un incendio, un terremoto o un fulmine).

D. Se il cliente non & in grado di fornire il certificato di garanzia (o un'altra prova d'acquisto) o non € possibile
verificare i suoi dati utente.

E. La data di acquisto del prodotto non puo essere verificata.
Prestare attenzione a quanto segue:

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
(RAEE come da direttiva 2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati.
Per proteggere la salute umana e I'ambiente, invece, & necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a
un punto di raccolta designato per il riciclo dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, autorizza-
to dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali
conseguenze negative per I'ambiente e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui
termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare I'installatore o le autorita locali.

Ce

Informacién de seguridad £

Advertencia

Antes de usar el producto descrito en este manual, lea y siga las siguientes precauciones para evitar
situaciones de peligro y garantizar el funcionamiento correcto del producto.

Entorno de uso y mantenimiento

Solo los profesionales autorizados por Deerma podran desmontar este producto. No se recomienda a los
usuarios desmontar el producto por si mismos.

Este producto debera usarse solo con el adaptador de corriente incluido originalmente. El uso de otros
adaptadores podria ocasionar danos en el producto.

Usar inicamente con la unidad de alimentacion DEM-X80JZ.

El enchufe se debe desconectar de la toma de pared antes de realizar la limpieza o el mantenimiento del
aparato.

No doble los cables en exceso, y no coloque articulos ni objetos afilados sobre la maquina.
Este producto esta indicado solo para su uso en suelos de interior.

No lo utilice en exteriores, superficies no pavimentadas ni en entornos industriales.

No suba a nifilos, mascotas ni ningun objeto sobre la unidad principal.

No utilice este producto en entornos humedos (p. ej., banos).

Para evitar danos en objetos valiosos o interferencias en el funcionamiento de la unidad principal, antes de
usar este producto retire los articulos fragiles y los objetos esparcidos por el suelo (como jarrones, tasas,
lamparas, bolsas de plastico, etc.), ademas de elementos que podrian enredarse en el cepillo lateral, el canal
de succion y la rueda motriz (como cables, cortinas y otros objetos enredados o miembros del cuerpo).

No coloque el producto en zonas en las que podria caerse con facilidad (como mesas, sillas).

Si el cable de alimentacion esta danado, debera sustituirlo el fabricante, su agente de servicio o personal
con cualificacion similar, a fin de evitar situaciones de riesgo.

Si tiene que transportar el producto o no lo va a utilizar durante mucho tiempo, apague la maquina.
Antes de cargar, compruebe detenidamente si el enchufe esta bien conectado a la toma.

Para evitar tropiezos, informe al resto de personas de la sala cuando el producto esté en funcionamiento.
Si la caja de polvo esta llena, vaciela antes de usar.

Las temperaturas de funcionamiento indicadas para este producto oscilan de O °C a 40 °C.

No use este producto en entornos con temperatura elevada.

Si tiene que desechar este producto, péngase en contacto con el personal de postventa para eliminar la
bateria. Deseche las baterias usadas a través de puntos de reciclaje seguros.
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Informacién de seguridad £

El producto descrito en este manual no es un juguete infantil. Los nifos usaran este producto bajo la
supervision de un adulto. El producto puede contener piezas pequenas y accesorios, asi que mantenga el
producto y los accesorios fuera del alcance de los nifos para evitar que los desmonten o dafen el producto,
los accesorios, o bien que ingieran piezas pequenas, con el consiguiente riesgo de asfixia y otros peligros.

Este aparato no esta previsto para su uso por personas (incluidos niflos) con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimientos sobre el producto, a
menos que alguien se haga cargo y responsable de su seguridad o les forme sobre el uso del aparato.

Este aparato podran usarlo nifos de a partir de 8 anos de edad y personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimiento sobre el producto si se les
supervisa o instruye en el uso del aparato de forma segura y sepan entender las situaciones de riesgo que
podrian presentarse. Los ninos no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte del
usuario no se dejaran a cargo de ninos que no estén supervisados de un adulto.

Los ninos deberan vigilarse para asegurarse de que no juegan con el aparato. Los niflos que estén
supervisados no deben jugar con el aparato.

Seguridad de la bateria

Cuando la bateria no se esté cargando o no se vaya a usar durante mucho tiempo, desenchufe el cargador
de la toma de corriente y desconéctelo del producto.

No use cargadores que estén danados o en los que pudieran apreciarse indicios de danos, ni que hayan
estado expuestos a la humedad o la lluvia para evitar descargas eléctricas o incendios.

ADVERTENCIA:
1. Para recargar la bateria, utilice Unicamente la unidad de alimentacion desmontable proporcionada con

este aparato.

2. Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por personal cualificado.

A-Presentacion del producto

Presentacion de los componentes

A-Vista delantera del robot (cuando no esta abierto)

Al-1-Paragolpes delantero (con laser lineal
integrado)

Al-2-Botén de recarga

Al-3-Botén de encendido

Al-4-Cubierta del sensor LiDAR

Al-5-Sensor de borde

Al-6-Terminales de carga

A3-Vista principal del robot (tapa abierta)

A3-1 - Tapa superior
A3-2 - Caja de polvo

A5-Vista trasera de la estacion base

A5-1 - Ranura de almacenamiento del cable
de alimentacién

A7-Puerto de acoplamiento

A7-1-Terminal de carga

B-Instalaciéon y preparacion

A2-Vista trasera del robot (Cuando no esta abierto)

A2-1 - Cepillo lateral

A2-2 - Tapa y cepillo principal antienredos
A2-3 - Rueda omnidireccional

A2-4 - Sensor de pendiente

A2-5 - Soporte de recambios de mopa

A4-Vista delantera de la estacion base

A4-1 - Luz indicadora

A4-2 - Deposito de polvo

A4-3 - Puerto de acoplamiento del robot
A4-4 - Tabla de lavar (extraible)

A6-Vista superior de la estacién base

A6-1- Deposito de agua limpia (parte delantera)
A6-2 - Deposito de agua sucia (parte trasera)

AB8-Lista de accesorios

A8-1- Cepillo lateral x1 (ya instalado)

A8-2 - Placa extension de rampa de base xI
A8-3 - Bolsa de polvo xI (ya instalada)
A8-4 - Mopa x2

A8-5 - Soporte de recambios de mopa x2

Colocacién de la estacién base

1. Coloque la estacion base en una superficie rigida y nivelada, de modo que quede al menos 8 cm a ambos lados y

una separacion minima de 1,5 m por la parte delantera.

2. Enchufe el cable de alimentacion en la toma y guarde el cable sobrante en la ranura de la parte trasera de la
estacion base para evitar interferir con el funcionamiento del robot.
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B-Instalacion y preparacion B

Nota:

1. Evite la luz solar directa.

2.No cubra el drea de transmision de sefales de la estacion base con pegatinas ni otros objetos.
3. No coloque la estacion base sobre superficies blandas, como alfombras.

4. Asegurese de que la zona de carga esta seca.

Preparaciéon/Vaciado

1. Para anadir agua, saque el depdsito de agua limpia de la parte delantera, sujete la presilla izquierda de la tapa del
deposito, abra la tapa para anadir agua limpia y vuelva a colocarlo en la estacion base.

2. Para vaciar el agua sucia, retire el depdsito de agua sucia de la parte trasera, abra la tapa y vierta el agua sucia.
Nota:
No anada detergente ni jabon para ropa, agentes de limpieza no autorizados de Deerma, desinfectantes, gel

limpiador de manos, liquidos grasientos desconocidos ni sustancias acidas o alcalinas al depésito de agua para
evitar danos de origen desconocido.

Instalacién del soporte de recambio de mopa

1. En primer lugar, fije bien las mopas y el soporte de recambios.

2. Alinee el centro del soporte con la mopa instalada y monte en la unidad principal.

Preparacion del entorno

Antes de iniciar la limpieza, retire los cables, objetos rigidos y afilados (como clavos, cristal) y otros restos
esparcidos por el suelo, y quite los objetos contra los que se pueda tropezar con facilidad, fragiles, valiosos y que
podrian implicar un peligro. De este modo, ayudara a evitar enredos, atascos, elementos arrastrados o golpes del
robot que ocasionen lesiones personales o danos materiales.

[Procure no usar en entornos con escaleras (si es irremediable, instale una barandilla).

C-Instrucciones de uso (Es]

Encendido/apagadoy carga

Cl—Conecte la fuente de alimentacion a la estacion base y mantenga pulsado el botén ( & ) durante 3
segundos para encenderlo, espere a que la luz indicadora de encendido se encienda fija y acople el robot en la
estacion base como se muestra en la figura para proceder a su carga. Para facilitar el uso diario, mantenga el
robot cargado. Cuando el robot esté encendido, mantenga pulsado el boton ( ) durante 3 segundos para
apagarlo.

Nota:

1. Al colocar manualmente el robot en la estaciéon base, compruebe que los terminales de carga estan
orientados hacia dentro.

2. Antes de la primera limpieza, asegurese de que la bateria del robot esta cargada al 100 %.

3. Cuando lo utilice por primera vez, coloque el robot manualmente en la estacion base, y el robot se
encendera automaticamente.

Configuracion de red

C2—Descargue e instale la aplicacion Xiaomi Home escaneando el cédigo QR del cuerpo del dispositivo.
C3—Vinculacion de la aplicacion Xiaomi Home

Abra la aplicacién Xiaomi Home, pulse el icono "+" en la esquina superior derecha y seleccione "Anadir
dispositivo".

Vuelva a escanear el cédigo QR del cuerpo del dispositivo (como en el Paso 1) para completar la vinculacion.

Nota: Para que el proceso se realice correctamente, active los permisos para Bluetooth, Wi-Fi y la ubicacion
segun las indicaciones de la aplicacion.

C4—El dispositivo accede al modo de configuracion de red

Tras encender el dispositivo, mantenga pulsado " O + © " durante 3 segundos.Tras oir la indicacion de voz
"Configuracion de red iniciada", el dispositivo accedera al modo de configuracion de red.

C5—Configuracion de red del dispositivo

Introduzca la contrasena y nombre de su Wi-Fi doméstica. Siga las instrucciones de la pantalla de su teléfono
para completar la configuracion.

Nota:

Conecte manualmente a una red Wi-Fi cuyo nombre empieza por "deerma-vacuum" (por lo general, los
dispositivos Android se conectan de forma automatica).

Si la red no esta visible, actualice la lista varias veces.

Tras la conexion, su teléfono podria perder el acceso a Internet. Si se le indica cambiar a Wi-Fi, seleccione no
cambiar.
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C-Instrucciones de uso (Es]

Cuando la aplicacion le pida unirse a la red, seleccione "Permitir" o "Aceptar".

Con el teléfono ya conectado a su Wi-Fi doméstica, continlie con el proceso de configuracién de red.
Solo son compatibles con las redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

Configuracion de red finalizada

Como se muestra en el diagrama de la izquierda, tras la configuracién correcta, podra editar el nombre del
producto y la informacion de ubicacion del dispositivo.

Nota:

1. La aplicacién Mi Home es compatible con iOS 13.0 o Android 8.0 y versiones posteriores del sistema. Puede
consultar la version del sistema en el menu del teléfono: "Ajustes - Acerca de este teléfono".

2. Este modelo no admite routers con cifrado WEP.

3. La contrasena y el nombre de la red inaldmbrica doméstica no pueden contener caracteres chinos ni
simbolos de espacio.

4. El robot aspirador necesita conectarse a una red inaldmbrica durante el proceso de configuracion. Una vez
finalizada la configuracion, puede usar la aplicacion Xiaomi Home para controlar de forma remota el robot
aspirador en una red inaldmbrica/entorno de red movil.

5. Consulte la ultima version de los mensajes de funcionamiento para obtener instrucciones exactas.

Reanudar/dejar en pausa el trabajo

Mientras el robot esta funcionando, pulse brevemente cualquier boton del cuerpo del robot para dejarlo en

pausa. Con el robot en pausa, pulse brevemente el botén " () " para reanudar el funcionamiento.

Recarga

Cuando el robot esté encendido, pulse brevemente el botdn " {3 " para que el robot regrese a la estacion
base desde su ubicacién actual para recargarse.
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Bloqueo infantil (bloqueo con botén)

Puede activar la funcién de bloqueo infantil manteniendo pulsado el boton " > " del robot durante 3
segundos; esta funcion también puede activarse desde la aplicacion. El robot emitira un mensaje de voz
para confirmar la activacién de la funcién de bloqueo infantil, Una vez activada, los botones del robot y la
estacion base dejaran de funcionar, y el control solo sera posible a través de la aplicacion, para evitar que
ninos o mascotas pulsen los botones accidentalmente. Para desactivar el bloqueo infantil, mantenga
pulsado el boton " 5 " durante 3 segundos o use la aplicacion para apagarlo desde el menu de ajustes
"Mas". Tras desactivar, el robot emitira un mensaje de voz para confirmar que el bloqueo infantil se ha
desactivado.

Instrucciones de botones
Botén Operaciones Funciones
Pulsacion larga durante 3 segundos Encendido/apagado
0
Pulsacion breve una vez Iniciar limpieza

Cuando el robot esté en espera fuera de la

- Iniciar recarga
estacion base, pulse brevemente una vez

Cuando el robot esté dentro de la estacion

Iniciar recogida de polvo
base, pulse brevemente una vez

Cuando el robot esté dentro de la estacion

Iniciar recogida de polvo
[~ base, pulse brevemente dos veces

Cuando el robot esté en espera fuera de la

. Iniciar limpieza localizada
estacion base, pulse brevemente dos veces

Pulsacion larga durante 3 segundos Activar/desactivar bloqueo infantil
Pulsacion larga durante 15 segundos Forzar apagado del hardware
Pulsacion larga durante 3 segundos Acceder al modo de configuracion de red
Char) - : .
Pulsacion larga durante 7 segundos Restablecer los ajustes de fabrica

Si los botones no responden o el robot no se apaga, restaurelo a ajustes de fabrica. Mantenga pulsados
simultdneamente los botones “ (h “y “ {3 “ durante 7 segundos.

Explicacion de los efectos de luces

‘ Luz Efectos Explicacion
O+ Apagado Apagado/Suspension/No molestar
Luz indicadora K i
del boton Verde brillante gradual Encendido
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C-Instrucciones de uso (s

Verde fijo Estado normal

Verde parpadeante Reubicacién/carga/secado

O+ Rojo fijo Poca bateria
Luz indicadora
del boton Rojo parpadeante Error

Rojo parpadeante rapido Accediendo a la configuracion de red

Rojo parpadeante lento Conectandose a la red

Rojo fijo Conexion de red correcta

Apagado Apagado/Suspension/No molestar

Luz indicadora

de la estacion

Verde brillante gradual Encendido
base

Verde fijo Estado normal

Rojo parpadeante Error

Limpieza de la mopa

Para garantizar la eficiencia de la limpieza con la mopa, el robot esta configurado para regresar a la estacion
base para limpiar la mopa cada 10 minutos durante el ciclo de fregado. También puede programar la
frecuencia de limpieza de la mopa manualmente desde la aplicacion segun lo considere necesario. Cuando
el robot finalice la tarea de fregado y regrese a la estacién base, también limpiara automaticamente la
mopa (y se tardara algo mas).

Secado de la mopa

Cuando la tarea de fregado del robot finaliza y regresa a la estacion base, también se secard automatica-

mente la mopa (por defecto, con aire caliente, un ajuste que puede cambiar en la aplicacion si es necesario).

Ademas puede iniciar/detener manualmente el secado de la mopa desde la aplicacion.

Recogida de polvo

Durante o después de la tarea de limpieza, el robot regresa a la estacion base para realizar la tarea de
recogida automatica de polvo. En la aplicacion, puede realizar manualmente la tarea de recogida de polvo;
en los ajustes de la estacion base también puede ajustar la frecuencia con que se realizara esta tarea.
Asegurese de que la bolsa de polvo de la estacion base esta bien instalada y que no esté llena por
completo.

C-Instrucciones de uso (s

Nota:
1. No tire con fuerza para extraer el robot durante el proceso de limpieza de la mopa.
2. No cambie la posicion de la estacion base una vez que el robot empiece la limpieza.

3. Para garantizar la efectividad de limpieza del robot, se recomienda dejar que el robot empiece desde la
estacion base cuando se use por primera vez.

D-Mantenimiento y cuidado

Para mantener el dispositivo en el mejor estado posible, encarguese del mantenimiento y sustituya las
piezas atendiendo a las siguientes frecuencias:

Nota: Antes de iniciar el mantenimiento, apague el robot y desenchufe la estacion de acoplamiento.

Componentes Frecuencia de limpieza Frecuencia de sustitucion

Estacion base Cada I-2 semanas /

Cepillo de rodillo Cada 2 semanas 6-12 meses

Cepillo lateral Cada 2 semanas 3-6 meses

Deposito de polvo Segln se necesite /

Tamiz del filtro de la caja Cada 2 semanas 3-6 meses

de polvo

Mopa / 1-3 meses

Rueda omnidireccional Mensual /

Rueda omnidireccional Mensual /
Aproximadamente cada 3-4 meses

Bolsa de polvo / . .
(o seguin sea necesario)

DI-Limpieza del filtro de la caja de polvo y caja de polvo

1. Abra la tapa superior del robot, presione en el botén de apertura de la caja de polvo para sacar la caja de
polvo; retire el filtro de la caja de polvo de la pestana y vacie el polvo en la caja de polvo.

2. El filtro de la caja de polvo se puede lavar con agua, y tiene que secarse antes de volver a instalarse en la
caja de polvo.

3. Para garantizar el efecto de filtracion del filtro, se recomienda limpiar y sustituir el filtro regularmente.
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D-Mantenimiento y cuidado B

D2-Limpieza del cepillo de rodillo

1. Presione los botones de apertura de la tapa izquierda y derecha situados en la parte inferior y levante para
retirar las tapas.

2. Sujete el asa del cepillo de rodillo por el lado izquierdo, levante y retire el cepillo de rodillo.

3. Use herramientas apropiadas para retirar los restos de pelo o hilos enredados en el cepillo de rodillo,
limpie el cepillo y tape con un pafo suave.

4. Enjuague el cepillo de rodillo con agua y séquelo, seguidamente vuelva a instalar el cepillo en el robot.

D3-Limpieza del sensor

1. Limpie la mirilla de transmision del laser lineal.
2. Limpie el sensor de pendiente.

3. Limpie el sensor de borde.

D4-Limpieza de la estacion base

1. Tire hacia arriba para sacar la placa de limpieza de la estacion base;

2. Enjuague la tabla de lavar con agua, séquela y vuelva a insertarla en la estacion base.

D5-Limpieza de la rueda motriz

Gire la rueda motriz hacia delante y hacia atras para eliminar los objetos extranos y, a continuacion, limpie
con un pano suave.

Dé-Limpieza del cepillo lateral

Retire el tornillo, saque el cepillo lateral; use accesorios apropiados para limpiar el polvo.
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D7-Sustitucion de la bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depésito de polvo.
2. Tire hacia fuera para sacar la bolsa de polvo.

3. Con un pano seco, limpie el area del recipiente de polvo.

4. Instale una bolsa de polvo nueva; coloque la tapa del depdésito de polvo.

Nota:

Recordatorio: El algodén negro del lateral izquierdo de la bolsa de polvo es el algodén del filtro, no lo

retire ni lo deseche.

Especificaciones
Robot
Articulo Parametros
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Modelo DEM-X80 Ultra
Dimensions 350x350x97 mm
Rated power 50 W
Tensién asignada 144V =
Charging voltage 20V ==
Charging current 1A
Capacidad de la bateria 5200 mAh
Wireless connection Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz
N.W. 3.7 Rg
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Especificaciones

Preguntas frecuentes

Error Causas

Solucién

Estacion base
Modelo DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm

Entrada asignada

220-240 V- 50-60 Hz

Programacion de la limpieza

R desactivada en la aplicacion
No limpia a la hora

Reinicie el programa de limpieza en la
aplicacion.

programada El robot esta en modo "No

molestar"

Desactive el modo "No molestar" o ajuste su

duracion.

Ruedas motrices
izquierdas/derechas
suspendidas

El robot se queda
colgando

Coloque el robot sobre el suelo y reinicielo.

Salida asignada 20V=1A
Potencia asignada 600 W
Hot air power 80 W
N.W. 75Rg
Preguntas frecuentes

Error Causas Solucién

Cubierta LIDAR del médulo de
navegacion taponada

Golpee ligeramente la cubierta LIiDAR
para retirar cualquier objeto extrano.

Obstaculos detectados en la
trayectoria del robot

Retire de inmediato cualquier
obstaculo.

El robot se mueve

K . Paragolpes delantero atascado
hacia atras

Tras retirar los obstaculos u objetos
extranos, golpee ligeramente el
paragolpes.

Sensores anticaidas cubiertos
de polvo

Limpie el polvo de la superficie de la
lente del sensor anticaidas.

Solucién de problemas

El robot no carga

Mal contacto entre el robot y los
terminales de carga

Coloque el robot justo delante de la
estacion base y pulse el boton de
recarga.

Empuje manualmente el robot hacia
atras, dentro de la estacion base, hasta
que oiga el mensaje de voz "Carga
iniciada"

Error Solucion

El robot no puede
volver al puerto de
acoplamiento de carga

Colocacion incorrecta de la
estacion base

Para obtener informacién mas detallada,
consulte la seccion "Colocacién de la
estacion base" en el manual de usuario.

Antes de empezar, confirme
que no hay nada que interfiera

con el sensor LiDAR. otro lugar y reinicie.

El sensor LIDAR esta bloqueado u obstruido. Retire la
obstruccién. Si no se puede retirar, cambie la unidad principal a

El robot esta
atascado

Robot enredado con cables o
restos del suelo

Quite los restos y cables que estén
esparcidos por el suelo

Limpie los sensores de
pendiente y cambie a otro lugar | reiniciar.
para reiniciar.
problema; limpielos.

La unidad principal esta suspendida. Cambie a otro lugar para

Los sensores de pendiente sucios también pueden causar este

Cepillo lateral o cepillo principal
atascados, lo que impide el
movimiento

Retire los objetos que han quedado
atascados en el cepillo principal/cepillo
lateral, coloque el robot sobre el suelo y
reinicielo.

Compruebe y elimine cualquier "El sensor de colision esta atascado. Golpee ligeramente varias

obstruccion de los sensores de veces para que salga el elemento atascado.

colision. Si no se encuentran obstrucciones, cambie a otro lugar para
reiniciar".

Paso del robot obstruido con
obstaculos

Retire los obstaculos o configure zonas
restringidas personalizadas en la
aplicacion.

Coloque la unidad principal
sobre el suelo antes de empezar.| lugary reiniciela.

Las ruedas estan suspendidas. Cambie la unidad principal a otro

Regresa al punto de
carga o se para antes
de completar la
limpieza

Nivel de bateria bajo

Envie de vuelta el robot para recargarse.

Active "Reanudar limpieza"; el robot
continuarad automaticamente la tarea de
limpieza sin finalizar cuando tenga la
suficiente carga.

Quite los obstaculos que
rodean la unidad principal y
vuelva a intentarlo.

La unidad principal podra estar atascada o atrapada. Quite los
obstaculos del entorno.

La caja de polvo no esta
instalada.

Vuelva a instalar el recipiente de polvo y el filtro, y asegurese de
que quedan bien encajados.
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Solucion de problemas

Servicio de garantia B

Error

Solucién

Agua limpia insuficiente o
deposito de agua limpia no
instalado.

Retire el depdsito de agua limpia, llene con agua suficiente,
vuelva a instalarlo y compruebe que queda bien instalado.

Depdsito de agua sucia lleno o
no instalado.

Retire el depdsito de agua residual, vacie el agua residual, vuelva
a instalar el depdsito y compruebe que queda bien instalado.

La bolsa de polvo no esta
instalada.

Vuelva a instalar la bolsa de polvo y compruebe que queda bien
instalada.

Bandeja de lavado de la mopa
llena o no instalada.

1. Retire y limpie el filtro de la bandeja de pelos/restos
acumulados y, a continuacion, vuelva a instalar.

2. Compruebe si hay obstrucciones en la entrada de agua de la
bandeja.

3. Confirme que la tapa del depésito de agua sucia esta bien
sujeta.

4. Confirme la instalacion correcta del depésito de agua sucia.

Error de recarga. Haga regresar
la unidad principal a la estacién
base.

La unidad principal no puede detectar la estacion base. Hagala
regresar a la estacioén para recargarse.

Poca bateria. Recargue.

Potencia insuficiente para el arranque. Hagala regresar a la
estacion para recargarse.

1. Consulte en las notificaciones de la aplicacion otras soluciones posibles.
2. Si hay problemas para los que no encuentra una solucién, dirijase a los centros de servicio locales.

Servicio de garantia

Limitaciones de cobertura de la garantia

El servicio de garantia anterior es aplicable en condiciones de uso normal del producto. No se aplica a
condiciones en las que el producto resulte danado debido a un factor humano o a uno de los siguientes

motivos.

1. El producto se dana debido a negligencia, mal uso o desastre (por ejemplo, contacto con alimentos
liquidos, agua, rotura por una fuerza externa o aranazos o dafnos por componentes externos);

2. El producto se dana debido a un reacondicionamiento, una reparacion o un desmontaje no
autorizados (como un reacondicionamiento o cambio de color no autorizados);

3. El producto se dana debido al uso de un accesorio no apropiado, una operacion de transporte
inadecuada o cualquier otro accidente;

4. El producto no tiene tarjeta de garantia (2 menos que se pueda probar que el producto esta dentro
del periodo de garantia) o su periodo de garantia ya ha vencido;

5. El contenido de la tarjeta de garantia esta modificado o no es el mismo que el que incluia cuando se
compro el producto;

6. El producto tiene danos debido a situaciones de fuerza mayor.

Tarjeta de garantia

Gracias por adquirir nuestro robot aspirador inteligente Deerma.
Conforme a sus intereses y derechos legitimos, nuestro centro de atencién al cliente, por el presente, se
compromete a prestarle un servicio estandar siempre que lo necesite.

Modelo
Periodo de garantia Cuerpo principal Fecha
. Nombre

Consumidor - -
Direccion
Nombre

Tienda - - Sello
Direccion

1. Mantenga la tarjeta de garantia en buen estado;

2. Al solicitar la reparacion del producto, complete el documento de solicitud de reparacién integra-
mente y con letra legible;

3. Al solicitar el servicio posventa, presente |a tarjeta de garantia y la informacién de compra (si el
producto se comproé en Internet, indique el nimero de cuenta desde la que compro el producto);

Periodo de garantia
Componente Periodo de garantia
Cuerpo principal 1ano
Bateria 6 meses

Base de carga y cable de alimentacion 6 meses

No cubierto por el
servicio de garantia.

Consumibles: cepillo principal, tapa del cepillo principal, filtro,
cepillo de limpieza, mopa, cepillos laterales, etc.
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Servicio de garantia [Es

Reglas para el servicio de garantia

1. Si el problema presenta algun problema de calidad, no tiene dafos de fabricacién y no se ha desmontado,
se podra sustituir en el plazo de 7 dias a partir de su fecha de compra en la tienda en la que se adquirié.

2. En su periodo de garantia, el producto puede repararse de forma gratuita.
3. En algunas de las siguientes circunstancias, no proporcionamos reparacion gratuita.
En su defecto, se debera pagar por la reparacion y se cobraran los accesorios usados y la mano de obra:

A. El producto esta danado debido a un factor humano, como uso no sujeto a las condiciones de funciona-
miento normales o incumplimiento de las instrucciones de uso de este manual.

B. El producto esta dafiado debido a un reacondicionamiento, una reparacién o un desmontaje no
autorizados por parte del consumidor, o una reparacion realizada fuera de nuestro departamento de
reparacion.

C. El producto tiene dafos debido a situaciones de fuerza mayor (como un incendio, terremoto o rayo).

D. Si el consumidor no puede presentar la tarjeta de garantia (u otro comprobante de compra) o si su
informacion de usuario no se puede verificar.

E. La fecha de compra del producto no se puede verificar.
Preste atencién a lo siguiente:

Los productos con este simbolo son equipos considerados como residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (RAEE conforme a la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos
sin clasificar. Al contrario, debera proteger la salud de las personas y el medioambiente depositando el
equipo en un punto de recogida especifico para el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electronicos,
designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacion y el reciclaje correctos ayudaran a evitar
posibles consecuencias negativas para el medioambiente y la salud de las personas. Consulte al instalador
o a las autoridades locales dénde encontrar los puntos de recogida y también las condiciones aplicables a

estos centros.

Mepui NpeaoCcTOpO>KHOCTU

OI'paHVI'tIeHVIﬂ Ha ucno’sin3oBaHue

Mepen Hauanom Ucnosb3oBaHWst po6oTa-Mbiecoca BHUMaTelbHO 03HAaKOMbLTECH C MPenCcTaBieHHLIMU
HWYKe MepamMu rnpenocTopoXkHocTu. CTporoe cobritofeHne Mep NpeaocTopOXKHOCTU MOMOYKeT n3berkaTl
onacHBLIX cUTyauuii 1 ByaeTt crnocobcTBoBaThL MNPaBUibHOMY GYHKLMOHUPOBaHUIO po6oTa-nbinecoca.

YcnoBust UCNosb30BaHWUs1 U TEXHUYeCKoe OﬁCJ’Iy)I(VIBaHVIE

BbinonHsITL pa3zbopky aToro poboTa-nbiiecoca pa3pellaeTcsi TOMLKO CAeLmanmcTam, KotTopble
cepTMdULLMPOBaHLI ero npoussoauTesnem. NonbL30BaTesNsiM He peKOMeH4yeTCsl CAMOCTOSITeNIbHO
pasbupaTk poboT-nbiniecoc.

Mcnonks3oBaHune pOGOTa—I‘II;.IJ'IeCOCa BO3MO>KHO TOJILKO BMecCTe C a4anTepoM NMUTaHus, NnocTtaBasieMbiM
npounsBoguTeneM. Mcnonb3oBaHue APYyrmx anantepoB MOXXeT NpUBeCcTn K NoBpeXXgeHnr
poﬁom-nblnecoca.

Mcnonb3yinTe TonbKko ¢ 6:10KoM nuTaHust DEM-X80JZ.

He kacaunTtech MOKpPbLIMU pyKaMy NMpOBOOOB, pO3eTOK U aanTepoB NUTaHusl. Pob6oT-nbinecoc L0JKeH
pacnonaraTthcs BOann OT CUrapeT, 3a>K1raaok U Apyrmx ICTOYHUKOB OTKPLITOro niamMeHu.

I'Iepe,u, BbLIMOJIHEHNEM OUNCTKU U TEXHUYEeCKOro OﬁCJ‘Iy)I(I/IBaHMfl HeOﬁXO,qI/IMO BLIKJTROUNTL pOﬁOT—I‘II:.IJ'IeCOC
M oTcoeqUHUTL GBBOBVI'O CTaHLUMHO OT 3J1eKTpOCeTWN.

He nonyckante upesmepHoro n3rnbaHusl MpoBOLOB. 3anpeLyaeTcsl MoMeLaTh Ha poboT-MNkifecoc ftobble
Beln, B TOM Umncie ocTpble NpeaMeTh.

Wcnonb3yiTe 3TOT po6oT-Mbiniecoc As1st y6OpKUM NMosioB TOMbKO BHYTPY MOMELLEHUIA.

He ncnonwsynre DOGOT-I'II::II'IGCOC Ha OTKPLITOM BO34YyXe, 015 y60p|<|/| He HanoJ1bHbIX I'IOBerHOCTeI?I nB
MPOMbILWNEHHLIX MOMeLLeHUsX.

3anpeLLaercsl NomeLLaTh 4eTen, >)KUBOTHLIX U NMpoyne 061LeKTsl Ha po6oT-Mbinecoc.
He ncnonb3yinte po6oT-MbINecoc Bo BAaXkHLIX MOMELLEHUSIX (HAanpUMep, B BaHHLIX KOMHATax).

Mepen Hauanom y6opku ybeautech, UTo Ha Nosly OTCYTCTBYHOT XpYrKUe U NIULIHWE NpeaMeTh (Harnpymep,
Basbl, CTEKISIHHbLIE COCYAbI, JIaMIbl, MONSTUNEHOBLIE MaKETLI U T. MN.), @ TaK>Ke NPeaMeThl, KOTOPbIe MOTYT
3anyTaThbCcsl B GOKOBOM LETKe, PONIMKOBOW LWEeTKe 1 BeyLMX Kosecax (Hanprmep, MpoBoLa, 3aHaBeCku 1
Lpyruve fierko 3axBaTbiBaemble NpeaMeThl MW YacTy YesloBeYeCcKoro Tesa), Ytobil He MoBPeauTL LieHHbIe
npenMeThbl U n3GexkaTh HeraTMBHOMO BAUSIHUSI Ha paboTy po6oTa-rkinecoca.

He pasmelyaiite po6oT-Mbifiecoc B MecTax, [4e OH MOXKET JIErko YnacTh (HanpyMep, Ha CTOoMax 1 CTySbsIX).

Bo n3bexkaHne NoTeHUManbHLIX ONAacHOCTEN 3aMeHON NMOBPEXKAEHHOTO WHYPa NUTaHUSI OOSKEH
3aHMMaTLCS NMPOV3BOAUTESL, CEPBUCHBLIN areHT UK CNeLnanncT C NoaXoAsIwen KBanuduKaLmen.

BuikntouunTte p06OT-anﬂeCOC, ecnun ero Tpe6yeTc51 TPAHCMNOPTUPOBAaTL UK NpennosiaraeTcsi, YTo OH He
6y,ﬂ|eT MNCNosNbLb30BaTLCsl B TeueHune ONnTesIbHOro BpeMeHu.

Mepen HayasnioM 3apsiA4KM akKyMyJsisiTopa TwaTeslbHO NpoBepbTe HaAeXKHOCTL NMOACOeAMHEHUS BUSTKA
LUHYpa MUTaHWSI K PO3ETKE 3M1EKTPOCETU.

O6si3aTenbHO NpesynpenunTe OPYrMX NHOLEN, HAXO4SLMUXCS] B MOMELLEHMM, O HaNU4YMK paboTatolero
po6oTa-nbinecoca, UTo6bl OHU He CMOTKHYMNCL 06 Hero.
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Mepui NpeaoCcTOpPO>KHOCTU

Onopo>KHMTE MOSTHOCTLHO 3aMOSTHEHHLIN MbINeC6OPHMK Nepen NpofoKeHneM y6opku.
Po60oT-NbiNecoc 4omKeH NCNonb30BaThCsl B AMana3oHe pabounx Temnepatyp ot O °C go +40 °C.
He ncnones3yiiTe po6oT-Mbiiecoc B MOMELLLEHUSIX C BLICOKOW TeMMepaTypoi Bo3ayxa.

B cnyuae Heob6xogumMoOCTH yTunmsaumm poboTa-nbinecoca obpatuTech K crewmanMcTam oTnena
nocnenpoaa>kHoro 06csy>KMBaHUSI, KOTOPbIE MOMOrYT U3BJeYL aKKYMYSsSITOp. YTUAN3MpyNTe cTapblie
aKKyMynsiTopbl Ge3onacHLbIM 06pasoM.

3awmTa geren

Po6oT-nbinecoc, onnucaHne KOTOPOro NpeAcTaBieHo B faHHOM PyKOBOJCTBE, He SIBJISIeTCS1 4,eTCKOoMN
MrpyLwKow. Micnosns3oBaHue 3Toro poboTa-nisiiecoca BO3MOXKHO TOSLKO Mo, MPUCMOTPOM B3POCSbIX.
KoHcTpyKLus 3Toro poboTa-nbinecoca Cofep>kuT AeTann U 4OMNONHUTENbHbIE MPUHAAIEXKHOCTU MarbiX
pasmepoB. XpaHuTe poboT-MbINecoc 1 JoMNoSHUTENbHbIE NPUHAANEXKHOCTU B HELOCTYNHOM 4151 feTei
MecTe, UToBbLI NpenoTBpPaTUTL pa3dbopkKy, NoBperkaeHue, NpornaTbiBaHue, yaylwbe u gpyrue
HenpusiTHOCTW.

1. Po6oT-nbinecoc He NpegHasHayeH 47151 UCMNOML30BAHUS NHOALMU (B TOM YKcie geTbMu) c
orpaHMyeHHbLIMU GU3NYECKUMU, CEHCOPHLIMU UMW YMCTBEHHLIMU CMOCOBHOCTSIMY, @ TaKk)Ke N 4LMK, He
061agarowMm fOCTaTOUHBLIM OMLITOM U HEOBXO4UMLIMU 3HAHMSIMU, 3@ UCKITHOUEHVeM CllyJaes, Koraa
OHW HAaxo4sITCsl Non, Habno 4eHNeM UV MPOLLIV MpenBapUTeSbHLIN MHCTPYKTaXK CO CTOPOHLI YeSIoBeKa,
oTBeyvaroLero 3a ux 6e3oMacHoCTb.

2. [leTv B BO3pacTe 8 fieT 1 cTaplue, a Tak)Ke B3POCsible C OrpaHUYeHHLIMU GU3NUYECKUMU, CEHCOPHLIMA
VN YMCTBEHHbLIMU CNOCOBHOCTSIMU UAIN OTCYTCTBUEM OMbITA U 3HAHUI MOTYT MOJIb30BaTLCsl 3TUM
pO6OTOM-MLIIECOCOM MPY HaXOXKAEHWUW MOL HAaL30POM UM MOCSIE MPOXOXKAEHUSI UHCTPYKTaXka no
TexHVKe 6e30MacHOCTM, eC/I OHM NMOHMMaOT CTeMeHb OMacHOCTM Mbiflecoca. He paspewanTe getsm
nrpaTth ¢ po6oToM-Nbiiecocom. He nosgosisinTe geTsiv 6€3 MpUcMoTpa B3pocSibiX YUNCTUTL POBOT-MbINecoc
1 BLIMOSHSITL APYrve OeNCTBUISI MO YXOA4Y 3@ HUM.

3. CnieguTe 3a TeM, UToBLI eTV He Urpanu ¢ 3TM po6oTOM-MbINEeCOCOM. He paspelaiTte AeTsIM UrpaTh C
PO6OTOM-MLIIECOCOM.

Mepk:I pe,f,0CTOPO>KHOCTU MPY UCMOSIL30BaHUM aKKYMYISITOPa

OTCOE,D,VIHVITE 3apsigHoe yCTpOPICTBO OT 3/1eKTpoceTn n p060Ta—r|b|r|ecoca, €CcJZIn OHO He 3apspKaeT
AKKYMYJISITOP U HE NCNOJIL3YeTCs1 B TedeHne OJIUTeSNIbHOro BpeMeHu.

He ncnonb3yiTe 3apsiaHbIe YCTPOMCTRBA, KOTOPbIE MOBPEXKA4EHbI, MPeArNoNIOXKNTENIbHO HEUCTIPABHBLI UK
no4BeprinchL BO34eNcTBUI BSarn, CLIpoOCTM UK 40451, YTo6bl NpesoTBPaTUTL Nopa<eHune
3M1eKTPUYECKMM TOKOM UM BO3ropaHue.

1. MPEAYNPEXKAEHWME: Ons 3apsiaku akKyMynsiTopa UCNOSb3yNTe TONbKO ChbeMHbLIA 650K MUTaHKS,
MoCTaBsIeMbI BMECTe C 3TUM YCTPOMCTBOM.

2. 3TO yCTPONCTBO COAEPYUT aKKyMYJISITOPbI, KOTOPLIE MOTYT 3aMEHSITLCS1 TOSMLKO KBAaNMPULMPOBaHHLIMU
cneyvanuctamu.

OnucaHue poboTa-niiiecoca

A7-CTLIKOBOYHas HULIA

A7-1 - 3apsioHble KOHTaKTbI

OnucaHne KOMIMOHEHTOB

A-Bug pobora-niinecoca cnepeau

(BepXxHss KpbilKa 3aKpbiTa)

Al-1 - nepeaHnin 6amnep (BCTPOEH NasepHLIN paaap)
Al-2 - KHoMNKa 3apsaKu

Al-3 - KHOMKa nuTaHus

Al-4 - KpbILWKa Nla3epHOro pagapa

Al-5 - naTumK Kpasi

Al-6 - 3apsigHbLIe KOHTAKTDI

A3-06wuin Bug poboTa-niiiecoca

(KpbIWKa OTKPLITA)

A3-1 - BepXHsist KpbILLKa
A3-2 - Nbinec6opHNK

A5-Bug 6a30Bo cTaHUUK c3aam

A5-1 - OoTCeK 0151 XpaHeHWs! LWHypa NUTaHust

A2-Bug po6oTa-nbisiecoca CHU3Y

A2-1 - BokoBas! LWeTKa

A2-2 - OCHOBHasI LLeTKa C 3alLUTON OT CyTLIBaAHUSI
BOJIOC M KPbILWKa

A2-3 - BpalyaroLLeecst onopHoe Koneco

A2-4 - naTunKM Nepenana BbLICOTLI

A2-5 - nep»<aTtenb NPOTUPOYHONM HacaaKM

A4-Bup, 6a30BOM CTaHLMM criepeam

A4-1 - ntHanKaTop

A4-2 - nbinecbopHbLIN OTCeK

A4-3 - CTLIKOBOYHAs HULWa

A4-4 - npoMbIBOYHAsI NaHenb (CemHas!)

A6-Bua 6a30BOI1 CTAaHLUM CBEPXY

A6-1 - pesepByap 4J151 UNCTOM BOLbI
(pacnono»keH cnepenu)

A6-2 - pesepByap 4J1s1 FPsI3HON BOAbI
(pacnono»keH c3anu)

A8-CnncoK [OoMOSTHUTENLHLIX MPUHAAJIEIKHOCTEN

A8-1 - 6oKkoBasi WeTKa, 1 WT. (NpenycTaHoBeHa)

A8-2 - yonvHUTeNbHas NAacTUHa CTIKOBOYHOW HULLK

6asoBown cTaHLuK, 1 Wr.

A8-3 - NbINecbopHbLIN MewwoK, 1 WT. (NpeayCcTaHOBIEH)
A8-4 - wBabpbl, 2 Wr.
A8-5 - neprkaTtenu NPOTUPOYHLIX HAaca4oK, 2 WT.
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PasmMelyeHue n nogroToBKa K UCNoJsib30BaHUIO

Bl-Pa3melueHvie 6a30B0i CTaHLWMN

1. Pacnono»kvte 6a3oByo CTaHLLMIO Ha TBEP L0 POBHOW MOBEPXHOCTU. YBenuTech, UTo CfieBa 1 crnpasa ot
6a30BOI CTaHLMM MMEETCs1 CBOBOHOE MPOCTPAHCTBO He MeHee 8 M, a criepey — He MeHee 1,5 M.

2. BcTaBbTe BUMKY LWHYpa NUTaHUs B pO3eTKy aniekTpoceT. CMoTaiTe 1 y6epuTte NLWHWM OTPE3OK LWHYpa
MUTaHUsI B OTCEK, PACMOOXKEHHbIN Ha 3aHeN CTOpoHe 6a30BON CTaHL MUK, UTOGLI OH He Mewwan
poboTy-nkinecocy.

MpuMeyaHus:

1. 36eraiiTe BO30,eNCTBMSI MPSIMLIX COSTHEYHLIX JTyYei.

2. He 3aKpbIBaiiTe Haks1ekamm Uu ApyruMmn npegmMeTtamMmm o61acTb U3fyyYeHust curHanos 6a3oBor cTaHLmu.
3. He pasmeluarite 6a30ByH0 CTaHLMIO Ha MSITKMX MOBEPXHOCTSIX (HAanpUMep, Ha KoBpax).

4. ObnacTl 3apsiAKKU LOSKHA OCTaBaTLCS CYyXOM.

B2-MNMogroToBKka 1 ycTaHOBKAa pe3epByapoB 151 BOAbLI

1. [lo6aBneHvie UMCTOM BOAbI OCYLLECTBIISIETCS ClieAyHoL MM 06pa3oM: BbiHLTE pe3epByap [Jisl YNCTON BoL4b!
(pacnosnorkeH ¢ NepefHein CTOPOHLI 6a30BON CTaHLMM), OTKPOWTE ero KpbIWKY, f,06aBbLTe YUNCTYH Bo4y,
3aKpONTe KPLILLKY 1 BCTaBbTe HaMosSIHeHHBLIN pe3epByap 06paTHO B 6a30BYH CTaHLMIO,

2. V3BnekuTe pesepByap 4J151 rpsI3HON BOAbI (PAcnonoX<eH c3a4u) 13 6a30BOV CTAHLLUM, OTKPOWTE €ro KpbILKy 1
BbUIENTE MPsI3HYHO BoAY.

MNpumeyaHwue:
Bo nsberkaHne BO3HUKHOBEHWSI MOBpeX<AeHn 6a3oBon CTaHLUW He [,o06aBnsTe B pesepByaphbl AJ151 BOLbI

CTUPasbHBLIM MOPOLLOK, XO35IMCTBEHHOE MBS0, YNCTSILLME U Ae3MHPULMPYIOLLME CPEACTBA, MbISIO 4151 PYK,
MaCSISIHACTLIE YKULKOCTY, KUCSIOTHI U LLeoum.

B3-YcraHoBKa Aep>ikartesisi MpPOTUPOYHON HacaaKkun

1. HaerkHo npuikpenuTe NpoTMpoYHbLIe HACaAKM K AepyKaTesisiM MPOTUPOUHBLIX HACaLOoK.

2. CoBmecTUTe KaXKayro LLIBa6Dy C nep>katesnemM Ha OCHOBHOM 6noke, nocne yero npm>kMunTe nx, UTOGbI
YCTaHOBUTL.

PasMeLyeHMe 1 NoAroToBKa K NUCMOJ1b30BaHUIO

B4-MogrotoBka k ybopke

Mepen Hauanom yb6opku Heobxo4MMO NpoBeCcTU NOAroToBKy. YbepuTe ¢ nona npoBosa, a Takke TBepAble,
oCTpble (Harnpumep, »kefiesHble rBO3 4N U CTEKIIO0), Ierko OMNMPOKUALIBAEMbIE, XPYMKUE, LIeHHbIE U NpoYure
npenMeThbl, B TOM YMcsie NoTeHLMankHo onacHble. bnarofapsi Takol NOAroToBKe MOXKHO NPeoTBPaTUTL
pasnnyHbIe ornacHbIe CUTyaL My (HanpyMep, 3anyThiBaHWe, 3acTpeBaHyie, BOSIOYeHWe UN CTONKHOBEHNE), a TalkoKe
TPaBMUPOBaHVe SIFOAEN 1 MOBPeXKAeHNEe MYLLLeCTBa.

CrapaiiTech He UCMonb30BaTh POBOT-MbINIECOC B MOMELLEHMSIX C JIeCTHULLaMM (yCTaHOBWTe orpakaeHve, ecsin
3TOro He yAaetcs u3berkathb).

PekomMeHgaLMM MO UCMOSIL30BAHUID

BiuitoueHue, BLIlJIIOYeHMe 1 3apsiajka

Cl—MofcoennHNTE MCTOUHMK NUTaHKUSI K Ba3oBOM cTaHLUWU. BraounTe poboT-NbiIecoc, HaXkas 1
yOeprKrBast 3 cekyHbl KHOMKY NUTaHus « ) » Ha ero Kopnyce. JoanTech, Koraa MHAWKATOP NMUTaHMs!
HaUHeT CBETUTLCSI MOCTOSIHHO, 3aTeM NMOMeCTUTe poBOT-Mbiflecoc Ha 6a30BYH CTAHL MO, KaK MoKasaHo Ha
pUCYHKe, UToBbI 3apsianTL akKyMynsiTop. [sist ynpoueHusl noBcenaHeBHoM y6opKku nogaep kmsamte
AKKYMysITOp po6oTa-Nbliecoca B 3apsiKEHHOM COCTOSIHUN. 151 BbIKIHOUeHWs1 poboTa-nbiiecoca HaXkMuTe
1 yOep>KuBanTe 3 CeKyHI bl ero KHOMKY « ¢ ».

MpuMeyaHus:

1. B ciiyyae pyyHoro pasmeuieHusi po6oTa-nbifiecoca Ha 6a30B0OM CTaHL UK ero 3apsigHbIe KOHTaKThI
LOIDKHbLI BbITL HanpaBsieHbl BHYTPb CTbIKOBOUHON HUALLN.

2. Mepen Hayanom rnepeoi y6opku y6eamrech B NoSHOM 3apsiaKe akKyMynsiTopa poboTa-nkifecoca.

3. Ecnu poBoT-Nbifiecoc Ncnosb3yeTcsl BrepBhlie, pasMelieHne Ha 6a3oBOM CTaHLLUKU NPUBELET K ero
aBTOMAaTUYECKOMY BKITHOUEHWHO.

C2 - 3arpysute 1 yctaHoBuTe npuno>keHue Xiaomi Home, otckaHnpoBaB QR-Kof, pacnosio>KeHHbLIA Ha
Kopnyce po6oTa-nisiecoca.

C3 - MpuBssKa npuno>keHus Xiaomi Home

OTKpoWnTe NpunokeHne Xiaomi Home, HaY>KMUTE KHOMKY «+» B BepXHEM NpaBoM Yriy 3KpaHa U BLI6epuTte
«Add Device» [[Jo6aBUTL YCTPOMCTBO].

MoBTOpHO OoTCKaHMpynTe QR-Kop4, (BbIe), pacnonoXKeHHbLIn Ha Kopryce poboTa-nbsinecoca, YTobbl
3aBepLunTL NPUBSI3KY.
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Pa3mMelleHMe 1 NOAroToBKa K UCNOJIL30BaHUI0

MpuMeyaHue: 1515 yCnewHoro BLINOMHEHMS MPUBSI3KU BKIKOUMUTE 3anpalinBaemMbie MpUNo>KeHneM
paspeLleHust Ha ncnonbk3oBaHue Bluetooth, Wi-Fi n pyHKLLMM onpefeneHnst MECTOMOSOXKEHMSI.

C4 - Mepexop, poboTa-nuiecoca B pe>kKnM HacTPOMKU ceTn

Mocne BKIHOUEHWsI pOBOTa-MbINIECOCA HAXKMUTE 1 YAeP>KMBANTE HAXATLIMU 3 ceKyH LI KHOMKM « () + (O ».
onocoBoe coobueHre «Network configuration started» [HauaTa HacTpolika ceTun] ykasbiBaeT Ha nepexom,
poboTa-nbiiecoca B pe>KMM HaCTPOVKMN ceTu.

C5 - HacTpolika ceTeBoro nogKksitoueHus pobora-niiiecoca

Beenute MMs1 M Naponb Bawen nomMalHen cetn Wi-Fi. Cnenyite MHCTPYKLMsIM, OTOBpaXkaeMbIM Ha 3KpaHe
Ballero cMapThOHa, UToObI 3aBepLUNTL HACTPOWKY.

MpumeyaHue:

Bo3Mo>KHO pyuHoe nogkntoueHne k cetn Wi-Fi c umeHeM «deerma-vacuum» (Android-ycTponcTBa 06bIuHO
NoOKIHOYAROTCSI aBTOMATUYECKMN).

Ecnu ceTi He oGHapy)KeHa, 0BHOBUTE HECKONLKO Pas CN1coK AOCTYMHbLIX ceTen.

Mocne nopknoueHUsi cMapTPOH MOXKeT TepsiTb [0CTYN K VIHTepHeTy. [pun NosiBNeHnn 3anpoca Ha
nopgknroyeHne yepes Wi-Fi oTKNoHWTe Takom 3anpoc.

BiibepuTe «Allow» [PaspewnTs] unm «Agree» [CornaceH], Koraa npunoX<eHne 3anpallnBaeT paspeLleHne Ha
rnoOKNrYeHe K CeTu.

HauHuTe HacTpOIKy ceTu nocsie NoAKIHYEeHMs1 cMapTdoHa K gomMaluHen cetn Wi-Fi.
[NopKnroueHne BO3MOXKHO TonbKo K ceTsim Wi-Fi gnanasona 2,4 My,
3aBepLueHue HaCTPOKM ceTu

Mocrne ycnewHom HaCTPOMKU MOXKHO U3MEHUTL MMst po6oTa-nbiiecoca u HGOpMaLLMIo O ero
MECTOMOSIO>KEHUN (CM. PUCYHOK).

MpumMevaHus:

1. Mpuno>«keHne Xiaomi Home nopnep><vBaeT onepaLMoHHbIe cuctemMsl iOS (Bepcum 13.0 1 6onee Nnos3gHUX
Bepcuit) n Android (Bepcuun 8.0 1 6onee No3aHUX Bepcuii). Bepcust onepayMoHHOM cucTeMbl cMapTdoHa
yKasaHa B pasfesne «HacTponku» -> «CBefieHns1 0 cMapTdOHe».

2. Po6oT-MbiNecoc 3Ton MoAenn He NoAAep>kMBaeT NoAK/IoUeHNe K MapLIpyTU3aTopam, UCMoslb3YHoL MM
WEP-wndpoBaHue.

3. VIms1 v naponb fomaluHen 6ecrpoBOLHOM CETU He LOMKHbLI COfepX<aTh nepornndhl 1 Npober.

4 . Bo BpeMsl HAaCTPOVKM poBOT-MNbINEecoc UCNosb3yeT 6ecnpoBoaHYHo CeTh. [ocse 3aBepLlUeHms HAaCTPONKK
npuno>keHne Xiaomi Home nosBonsiet ynpasnsit po60TOM-MNbIIECOCOM OUCTAHLLMOHHO Yepes
6ecrnpoBoAHYH NN MOBUILHYHO CETb.

5. 5151 NoslyYeHmst TOUHLIX YKa3aHWi 03HaKOMLTECH C MoceaHen Bepcnert paboumx MHCTPYKLWIA.

Pa3smMelyeHue n nogroToBKka K UCNoOs-30BaHUIO

MpuocTaHoBKa U Bo3o6HOBsIEHMe Y6opKU

KpaTkoBpeMeHHOe HakaTue no6oi KHoMKM poBoTa-nbiiecoca Bo BpeMsl y6opKy NpUBeneT K ee
npuocTaHoBKe. KpaTKkoBpeMeHHO HaxMuTe KHomnKy « (D », korga po6oT-Mbifecoc Haxo4UTCsl B COCTOSIHUN
NPUOCTaHOBEHHOMN Y6OPKY, UTOBLI BO306HOBUTL ee.

3apsigKa akKymysisitopa

KpaTKOBpeMeHHO Ha)<KMUTe KHOMKY « { » poboTa-nbinecoca, Koraa oH BkAoyeH. Cpasy nocne 3Toro
POBOT-MbINECOC HAMPaBUTCS U3 TEKYLLLEro MeCTOMNOMoX<eHUs K 6a30Bo CTaHLUW, YTOBbLI 3apsianTL CBOM
AKKYMYJIISITOP.

3aLymra ot feteit (6510KMpOBKa KHOMOK)

Nns BKAKYEHUS 3aWNTLl OT AeTell MOXHO Ha)<aTb U yAep>XnBaThb 3 CeKYHAbl KHOMKY « {5 »
po6oTa-fbifecoca UM Bocnosib30BaThbCsl 4151 3TOr0 MOBUIILHLIM NMpUioykeHeM. PO60T-Mbinecoc nogact
ronocosoe coobuieHve, NoATBEP K AatoLLee BKIHOUEHMEe Takol 3awwuThl. KHonku po6oTa-nsinecoca u
6a30B0W CTaHLMW MepecTaroT AencTBOBaTL Mocse BKIIUEHNs 3aLUTLI OT AeTel. YrpaBeHe CTaHOBUTCS]
BO3MO>HbLIM TOJIbKO C MOMOLLLH MPUOXKEHUS], MOITOMY Ha>KaTusl KHOMOK A4eTbMU UAN LOMallHUMMN
YKMBOTHLIMUN OKaXKyTCsl 6e3pesynbTaTHLIMU. [ns1 OTKITFUEeHs! 3aluTLl OT AeTel HAaXKMUTE 1 yaep kuBanTe
3 ceKyHAbl KHOMKY « (D » UM BOCMNOMb3yNTech NPpUIOMeHneM (cM. pasaen MeHto «More»
[OononHutensHo]). Mocse oTKKYEHNs 3aluTbl OT AeTeiln po6oT-MbIIecoc NoaacT rofocoBoe coobueHve,
NoATBep>KAatoLL,ee YCrewHOCT OTKIIFOYEHUS STON BYHKLMN.

OnumcaHme KHOMOK

Ecniv po6oT-nbifiecoc He pearMpyeT Ha HaXkaTe KHOMOK UIIM ero HeBO3MOKHO BLIK/THOUNTL, NOMnpobynTe
BOCCTAaHOBUTL 3aBOLCKME HACTPOMKM. N5l BOCCTAaHOBEHMUS 3aBOACKUX HACTPOEK HaXKMUTE U
yAep>kuBanTe 7 cekyH O4HOBPEMEHHO KHOMKY MUTaHMs U KHOMKY 3apsiaKu.

‘ KHonku Onepauuun DOYHKLUN
JnvtensHoe Ha>kaTue Ha 3 ceKyHbI BrntoueHne/BLIKIIFOUEHE NUTaHWSI
0]
O HoKkpaTHOe BLICTpoe HaXkaTue MHuuumpoBaHue y6opku
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PaBMELIJ.EHVIe N noAroToBika K UCrnoJi303aHUIo0

KHonKu Onepauuu DYyHKLUUM
O HokpaTHoe BLicTpoe HaXkaTue, Korga MHnummpoBaHve 3apsioKu
poboT-niinecoc Haxo4UTCst BHe 6a3oBoi aKkKyMmynsitopa
CcTaHumn
OpHoKkpaTHoe BLICTpoe HaxkaTue, Korga MHnummpoBaHue c6opa Nbinun
pob6OT-Mbifiecoc HaxoAuTCst Ha 6asoBoi
CcTaHumn
o JiByKkpaTHoe BLICTpOe HaXkaTue, Koraa MH1ummpoBaHue Bna>kHom ybopku
? po6OT-Mbifiecoc Haxo4uTCs Ha 6asoBol
CcTaHL M1
JByKpaTHOe BLICTpOe HaX<aTue, Koraa MHuunmpoBaHue ToueyHom y6opku
poboT-nkifiecoc HaxoAuTcst BHe 6asoBoit
CTaHLMmn
JnutensHoe Ha>kaThe Ha 3 ceKyHbI BkntoueHne/BLIKIFOUEHNE 3aLUTDbI
oT meten
JnvtensHoe Ha>kaTue Ha 15 cekyHp, MpuHyAuTenLHOE BhIKoYeHne
nuTaHms
JnvtensHoe HaxkaTue Ha 3 ceKyHabI Mepexof, B pe>KMM HacTPOWKN ceTn
O+
JnvtennHoe Ha>kaTue Ha 7 cekyHn, BoccTaHoBNeHWe 3aBOACKNX
HacTpoek
OnuncaHne HAMKaLMN

UHankauus

CocTosiHue

MosicHeHne

(ORSA]
MopocBeTka
KHOMOK

BuikntoueHo

BuIkfiroueHve NUTaHKs], CAsIWLMn nnm
ABTOHOMHbIN Pe>KNM

[NocTeneHHoe yBennueHne sipKkocTun
3e5eHoro

BrnroueHne

HenpepbIBHO CBETUTCSI 3eN1eHbLIM

HopmanisHoe cocTosiHve

Mwuraet 3eneHLIM

MepemelleHue, 3apsiaKa UM cylwka

HenpepbIBHO CBETUTCST KpacHLIM

HU3Knn ypoBeHL 3apsifna akkymysisitopa

MwuraeT KpacHbLIM

HewncnpaBHocTl

BLICTPO MUraeT KpacHbLIM

Mepexom B pe)KUM HaCTPOMKKN ceTn

MeieHHO MUraeT KpacHbLIM

MNopkntoueHve K cetn

PaamemeHme n noaAroToBKka K ncrnoJib3oBaHmo

UHankauus CocrosiHne MNosicHeHne

HenpepbIBHO CBETUTCS1 KpaCHLIM YcnelwHoe nogKitoYeHne K cetTn

BhIkntoueHne NUTaHus), CAsILUA Unu

BuikntoveHo .
ABTOHOMHbIN peX<um

NHonkaTtop

BasoBomn [MocTeneHHoe yBenuyeHue BknroueHve
cTaHumm SIPKOCTK 3e/1eHoro
Hel'lpepl:lBHO CBEeTUTCS 3eJ1eHbIM HopMaanoe COCTOsIHMNEe
Mwuraet KpacHbIM HEI/ICI'IpaBHOCTI:
Ouuncrka WBabp

[Onsi nonaep>kaHnst BLICOKON 3 dEKTUBHOCTY BaXkKHON yGOpKN poBoT-Mbiiecoc Bo3BpalLaeTcs Ha
6a30BYyr CTaHUUIO KaXkable 10 MUHYT (3HaYeHMe No YyMOoNlUaHUK), YToBbLl OUNCTUTL WBABPLI.
MepvogUUHOCTL OUMCTKM WBaBbp MOXKHO 3a4aThb BPYUHYH C MOMOLL LI MPUTOXMEHUS, NCXOL4s U3
KOHKPEeTHOM cuTyaumu. MNMocse 3aBeplueHns BaXkHoM y6opKu 1 Bo3BpalyeHust poboTa-nbifiecoca Ha
6a30BYH0 CTAHLMIO OYUCTKA WBAGP BLIMNOJHSIETCS aBTOMAaTUYeCKku (TaKkasl OUNCTKa 3aHUMaeT HEMHOTo
6onblue BpeMeHn).

Cywuka wsabp

Mocre 3aBeplueHus BRa>kHon y6opKu, BO3BpalleHust poboTa-nbiiecoca Ha 6a3oBYH0 CTAHLMIO M OUUCTKI
WwBabp BLIMOSIHSIETCSI aBTOMaTMUecKas! CyLuKa Weabp (Mo yMoTYaHUI UCMOML3YeTCst Fopsiunii BO34yX, HO
Npv HEO6XOLMMOCTM MOX<HO M3MEHWT HAaCTPOMKM C MOMOLLLHY MPUOXKeHWSs!). BKIHUUTL UK BbIKIHOUNTL
GYHKLMIO CYLLKU LWBAGP MOYKHO BPYUHYH) C MOMOLLH MPUSTOXKEHMSI.

Y nanenve nsinu

Bo Bpemsi unu nocse y6opku poboT-MbIIecoc cTbikyeTcsi ¢ 6a30B0M cTaHumei, UTo6bl aBToMaTUUeCcKu
136aBUTLCs1 OT COBPaHHON MW, MpUIoXKeHNe NO3BOJISIET BPYUHYH UHULMUPOBATL Ya4aneHne nbiu, npu
3TOM B HacTpolikax 6a30BOM CTAHLLMN MOXKHO 33[aThb MEPUOAMNYHOCTL BhINOSIHEHWS 3TOM OnepaLuu.
Y6enurecs, uto MNbinecbopHBLIN MewoK 6a30B0M CTaHLUM YCTAaHOBIEH NMPaBUSTbHO U HE 3arosiHeH.

MpumeyaHus:
1. He n3Bnekainte po6oT-MbINecoc N3 CTLIKOBOUYHON HULLM BO BPEeMSsl O4MCTKI WBabp.
2. He nepemelyaiite 6a30Byto CTaHL MO, KOrAa poB6oT-MNbIfIecoc BLIMNOMHSIET yBOpKy.

3. Ans1 [OCTUXKEeHUS! BbICOKOM 3P eKTUBHOCTM YBOPKN peKoMeH4yeTcsl nepen, nepBbIM UCMOS1b30BaHUEM
PacnonoXknTh poboT-Nbiniecoc Ha 6aszoBon CTaHL MK,
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Ouuncrtka u TexHnyeckoe OGCHV)KMBaHMe

[Ans nogpepr>kaHus poboTa-nbifiecoca B HaUyyLlWeM COCTOSIHUN BLIMNOJIHSINTE TeXHUYeckoe
o6cny>knBaHve U 3aMeHy KOMMOHEHTOB CO CriefyHoLLLe MePUOLUNYHOCTLHO.

an/IMeHaHVIe: [Nepen Hayanom TeXHUYECKOro OGCJ‘IV)I(MBaHI/I?I BbIKNHO4UUTE DOGOT-I’II:IJ'IECOC noTcoenunHUTE
6830l3yl-0 CTaHLMHO OT 2J1eKTpOCeTW.

IKOMNOHEeHTL:!

MepuoaNYHOCT OUMCTKU

MepyoANYHOCTL 3aMeHbI

basoBas ctaHuus

Karkable 1-2 Hegenu

/

PonukoBas weTKa

Karkpble 2 Hegenu

6-12 MecsiLeB

bGokoBasi weTKka

Karkpble 2 Hegenu

3-6 MecsiLeB

MibinecbopHbLIN OTCEK

Mo mepe Heo6xonoMMOCTH

/

DUALTP NbiiecGopHUKa

Karkpble 2 Hegenu

3-6 MecsiLeB

OuunctKa U TexHuuecKkoe OGCﬂy)KVIBaHVIe

OunCTKa [aTUMKOB

1. [TpoTpUTE U3nyyaTen CUrHaoB Sla3epHOro pasapa.
2. MpoTpuTe faTumKku nepenana BibICoTbI.

3. MpoTpuTe OaTumKu Kpasl.

Ouwucrica 6a30B0oi CTaHLMK

1. BbiTalwmnTe NOTOK MPOMbLIBOYHOW NaHesNN.

LLIzabpbi / 1-3 mecsiua
Bpawarouieecsi onopHoe E>KeMecsiuHo /

Koneco

Jatunkun E>kemecsiuHo /

MbinecBopHbIi MeLIoK / Mpubn. kKaXkable 3-4 mecsiLa

(1nn No Mmepe He06XOAMMOCTH)

OuucTia niutecbopHuKa 1 ero punLTpa

1. OTKpOWTE BEPXHHIOH KPLILWKY pO6GOoTa-Mbifiecoca U HaXkM1Te KHOMKY dpuKkcaTopa nsiiec6opHuKa, UTobbl
n3Bnedb niinec6opHuK. BoicBob6oamnte GuabLTP NbiecGopHUKA U3 3aXKUMOB 1 YAanmnTe HaKoMUBLINACS
MyCOPp U3 MbinecbopHuKa.

2. OUABLTP Nbinec6opHMKA MOXKHO MPOMbLITL BOA0N. Mocsie MPOMBLIBKU BbICYLWIMTEe GULTP Ha BO34yXe
nepeJ, ycTaHOBKOM 06PaTHO B Mblfiec6opHUK.

3. PerynsipHo ouuuLanTe UM 3ameHsinTe GunbLTP, YTobLI Noanep>kaTh ONTUManbHYH 3bdeKTUBHOCTL
dunbLTpaLmn.

OuucTKa POJSIMIKOBOM LLLETKU

1. Ha>kmuTe nesyto 1 NpaByr KHOMKK GUKCALMU HUMKHEN KPLILWKK Y CHUMUTE ee.
2. Bo3bMUTECH PYKOW 3a NEBbIN Kpai PONIMKOBOW WETKM U NOTSIHUTE ee BBepX, YTOObLI CHSITL.

3. Bocnosnb3ynrech NOAXOASWMMU UHCTPYMEHTaMW, UTOBLI yAanunTL BOMOCkl U HATKW, HaMOTaBLUMecs Ha
POJIMKOBYHO LLLETKY, 3aTeM NPOTPUTE POSIMKOBYHO LLETKY U ee KPbLILLKY MSITKON TKaHbH.

4. MNpomoWiTe PONIMKOBYHO LeTKY BOLOMN N BbICYLIMTE ee, MOC/e Yero yCTaHOBUTE POSIMKOBYHO LW EeTKY
06paTHO B poboT-Nbiiecoc 4515l fanbHenWwero Ncrosnb3oBaHus.

2. [lpomMoiiTe NOTOK BOA0M, [alTe eMy BbICOXHYTL M BCTaBbTe 06paTHO B 6a30ByH CTAHLUIO.

OuucTika GOKOBOW LLETKU

BbIKpyTUTE BUHT Y CHUMKUTE BOKOBYHO W eTKy. Bocnonb3ynTech NOAXOASILLUM UHCTPYMEHTOM 4151
yAaneHust Mbiu.

3aMeHa nis1niec60pHOro MeLLika

1. CHUMUTE KPLILIKY MblNecbopHOro oTceka.

2.T1oTsIHUTE 1 U3BNEeKUTE MbINecOOopPHbLIN MELLIOK.

3. MpoTpuTe NbiNnecbopHLIN OTCEK CYXOMN MSITKOWM TKaHLHO.

4. YCTaHOBUTE HOBbLIN MibIec6opHbLIA MELOK. 3aKpOoMTe MilecbopHbLI OTCEK KPLILLIKOWN.
MNpumMmevaHue:

BHumaHKne! YepHast xnonyaTtobymarkHast TkaHb, PacnosioXKeHHasl C JIeBOM CTOPOHbI MbiiecbopHOro MeLlKa,
SIBAISIETCS] YaCTbH PUILTPYHOLLLEN KOHCTPYKLIMN.
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TexHUYecKue xapakTepucTmku

Po6ot-niuiecoc

JAunarHoctuka um yCcTpaHeHue HeucrnpaBHoCcTen

Xapaktepuctuka

OnucaHue

HasBaHue npogykTa

Po6oT-niecoc & Mon kKomM60

Mogesn npofyKTa

DEM-X80 Ultra

HeucnpaBHoctu MpuunHLI PewieHusn
MomectnTe poboT-Nbinecoc
HerocpeLcTBEHHO nepe 6a3oBoit
AKKYMysIsITOp OrcyTcTByeT coefuHeHve Mexay CTaHL el N HaXKMUTe KHOMKY 3apsiaKu
po6oTa-nkinecoca He 3apsiAHLIMW KOHTaKTaMu
3apsiKaeTcsl poborTa-niinecoca n 6asoBon BpyuHyto npucoeyHNTe po6oT-Nbinecoc K

CTaHuum

6a30B0N CTaHL MU 1 AOXKANTEC)
ronocoBoro coobuierust «Charging started»
[3apsioka Havanack]

PoGoT-Mbinecoc He
MO>KET BEPHYTLCSI Ha
6a30BYH0 CTaHLM0

HenpasunsHoe pasmelueHure
6a30BoN CTaHLuK

O3HaKOMBLTECh C AOMONHUTENLHLIMY
CBeLeHVsIMY, COAEPIKALLMICS B pasaene
«Pa3MelieHre 6a30BON CTaHLM» 3TOTO
PYKOBOZCTBA MNOb30BaTess!

Pasmep ocHoBHoOro 6s10Kka 350x350x97 mm
HoMuHanbHas MowHoOCTL 50 Bt
HoMuHanksHoe Hanpsi»keHne 144B =
HanpsikeHune 3apsaKkm 20B =

Tok 3apsiokn 1A

EMKOCTL akKkymynsitopa 5200 MAY

GecnpoBogHoe coefnHeHne

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty,

PoboT-nbinecoc
3acTpsin

PoBOT-MbINEecoc 3acTpsin B
NPOBOAaX UK Mycope Ha nosny

Y6epure ¢ nona pasbpocaHHble NPoBoOAa 1
Mycop

3aKknuHuBaHve 6okoBow Unn
OCHOBHOW LLETKM NPensITCTByeT
LBVKEHNIO

Y panure npegmeTsl, 3acTpsiBLIve B
OCHOBHOW UK 6OKOBOW LiETKE, MOCSIE Yero
rioMecTuTe poBOoT-MbLIIECOC HA POBHYHO
NMOBEpPXHOCTL U NPOLOMHKNTE YBOPKY

Po6oT-nbinecoc 3a610KMpoBaH
NpensTcTBUsIMA

YcTpaHuTe NpensiTcTBus U HacTpoiTe
M0J1530BaTeslbCKI1E 3anpeTHbIE 30HbLI C
MOMOLLH MPUIOYKEHMS]

Bo3gpat Ha 6a3oByto
CTaHLMH Uin
npekpalleHve paboTbl
0,0 3aBepLUeHs yBopKu

Hu3Kkuin ypoBeHb 3apsiga
aKKymynsitopa

OTnpaBLTe poBOT-NbLIECOC Ha NOA3apsIAKY

BuibepyTe KoMaHay «Bo306HOBUTL YEOPKY»,
41061 POBOT-MBLINECOC ABTOMATUYECKN
NPOLOMKIN HE3aKOHUeHHYH yBOopKy, ecnn
YPOBEHb 3apsifa akKyMyssiTopa foCTaToueH
L4151 5TOro

Bec HeTTO 3,7 kr
GasoBasi craHUms
Mogeni DEM-X80JZ
Pa3smep 6a3oBoi cTaHL MK 350x457x427 mm

He yaaercs BbINONHUTL
y6OpKy B
3aniaHnMpoBaHHoe
Bpemsi

B Npuno>keHnm oTKIHYUEHO
pacnucaHue y6opkum

Bocnosk3yiTec NpUIoXKeHWEM, UTOBLI
c6pOCUTL HACTPOVKI pacnucaHusl y6opKu

Po6OT-NbINECcoC HaXoANUTCs B
pexknume «He 6ecnokonTb»

OTKNHOUMTE pEXKUM «He BecnoKonTL» Unn
HacTpoWTe ero BpeMeHHON NHTepBan

HomwuHansHoe BXOo4HOe Hanpsp»keHne

220-240 B~ 50-60 'y,

Po6oT-nbinecoc umeet
noxoe cLernsneHue ¢
OrMOPHOW NMOBEPXHOCTILH

JleBoe wnu npagoe Benyllee
KOJIECO HAaXOAUTCs B
NoJABELIEHHOM COCTOSIHUN

MomecTnTe poBOT-NBLINECOC Ha POBHYH
NOBEPXHOCTL M MPOLOMKITE YBOPKY

HoMuHansHoe BbIXo4HOe Harnpsi>KeHne 20B=1A
HoMuHansLHas MowHoCTL 600 Bt
Pabouyast MOLLHOCTL> CYLLKN FOpsiYnM 80 BT
BO34yXOM

Bec HeTTO 75Kr
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PoboT-nbinecoc
LBVXKETCS Ha3ag,

3aropakuBaHue KpbiLLKu
nasepHoro pasapa
HaBWraLOHHOTO MOZYs!

AKKypaTHO MOCTyunTE MO KPbILLKe
f1a3epHoOro pasapa, ytobbl yaanuTh
MOCTOPOHHME 06 LEKTLI

Ha nytn aBuKkeHus
po6oTa-fkinecoca 06HapyKeHb
NpensITcTaus

HemefneHHo ycTpaHuTe fobkle
NpensITcTus

3acTpesaHue nepeaHero 6amnepa

Mocrie ycTpaHeHus NpensiTcTBui unm
MOCTOPOHHUX MPeAMETOB akKypaTHO
KOCHWTECL Gamnepa

JlaTuvku nepenasa BbICOTbI
MOKPbITLI MblfbH

OuuncTtuTe OT NbINK NOBEPXHOCTU NINH3
LaTUMKOB nepenana BbICOTbI
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AdunarHoctuka um yCcTpaHeHue HeuncrnpaBHocTen

MapaHTUMtHOE 06Cny>KnBaHue

HeucnpaBHoctn

PelueHus

3a6510KMPOBaH WY 3aropoXKeH
J[aTUMK fa3epHOro pasapa.

VcTpaHuTe NpensiTcTausl. Ecnv yaanuTs NpensiTcTBYS He yOaeTcs,
nepemecTuTe pobOoT-MbINEcoC Ha HOBOE MECTO U BO30GHOBUTE YBOPKY.
Mepen, Hauyanom y6opky ybeauTech B OTCYTCTBUM MPEnsITCTBUM 715
JaTuvKka nasepHoro pasapa.

Po6oT-nbinecoc notepsin
CLLenieHe C ONOPHON
MOBEPXHOCTLHO.

MpoTpuTe fATUMKKM Nepenaga BbICoTbl M MOMeCTUTe poBOT-MbINecoc Ha
HOBOE MeCTO, UTOBbLI BO306HOBUTL YEOPKY.

TaKasl HeMCMPaBHOCTL MOYKET TakXKe BO3HWUKHYTL W3-3a 3arpsi3HeHus!
AaTUMKOB Mepenaga BbICOTbl, MO3TOMY HEOBXOL4MMO OUNCTUTL UX.

3a6510KMPOBaH AaTumnK
CTOJIKHOBEHWSI.

AKKYpPaTHO MOCTYUNTE MO HEMY HECKOJLKO Pas, UToBbl yaanuThL
NOCTOPOHHWE 06LEKTbI.

Ecnv nocTopoHHe 061beKTLI He 0BHapy»KeHbI], MOMECTHTe pOBOT-MbINecoc
Ha HOBOE MecTO, UTO6bLI BO306HOBMUTL YEOPKY.

V6enuTech B OTCYTCTBUM MPEMSITCTBUN Nepes, AaTUMKaMy CTOSIKHOBEHMUSI.
Mpu HeobXo4MMOCTY yEepuTe 0BHAPY>KEHHLIE MPENSITCTBMSI.

BeayLyve Koneca noTepsiniu
CcLiensieHye C OropHoM
MOBEPXHOCTLHO.

MepemecTnTe po6OT-MbINIECOC Ha HOBOE MeCTo, UTO6LI BO30GHOBUTL
y6opky. MNepes, HauanomM y6opku nomectute poboT-nbifecoc Ha
POBHYH0 MOBEPXHOCTD.

Bo3moxcHo, pOGOT-I‘IbIJ’IeCOC
3aKNUHWUAO0 UK OH 3acTpsin.

V6epwTe NpensiTcTBUSI BOKPYT poboTa-nbinecoca. Y6epute npensitcrausl
BOKpPYr poBoTa-nbifecoca 1 NoBTopuTe MomnbITKY.

He ycTaHoBeH nbinec6opHUK.

YcTaHoBwTe Mblec6opHUK 1 dunbLTP. Y6eautech B NpaBuilbHOCTY MX
YCTaHOBKM.

HeocTaTouHoe KonMuecTzo
YUCTOW BOAbI U He YCTaHOBEH
pesepByap 4J1s1 YACTON BObI.

CHUMUTe pe3epByap [J151 YNCTOW BOAbI, HAMOSIHWUTE ero AOCTaTOYHLIM
KOJIN4YeCTBOM BO/Lbl, yCTaHOBUTE OﬁpaTHO Ha cBoe MecTo U y6e,u,wrer B
NpaBuJIbHOCTU YCTAaHOBKU.

3arosHeH Wm He ycTaHoOBEH
pesepByap A5l FPsI3HON BOLbI.

CHUMUTE pe3epByap 4151 FPsI3HON BOLbI, MOSIHOCTLHO ClIENTE U3 HEro
rpsI3HYH0 BOAY, yCTaHOBUTE 0BpaTHO Ha CBOe MecTo 1 ybeauTech B
NPaBUILHOCTY YCTAaHOBKM.

He ycTaHoBNEH MbiecbopHbIi
MELLOK.

YcTaHoBuTe I'IbIJ'IeCGODHbIVI MELIOK U y6ep,v|Ter B NpaBuJIbHOCTK ero
YCTaHOBKW.

3arosHeH Wi He ycTaHoOBeH
JI0TOK 4151 TPOMBIBKM LIBaGP.

1. CHUMUTE GUALTP IOTKA U OUNCTUTE ero OT CKOMMUBLUMXCS]
BOJI0C/MYCOPa, NOCIe Yero YCTaHoBIUTe 06paTHO Ha CBOE MecTo.

2. VGeAMTer B OTCYTCTBUM 3aCOpPeHMs1 BOLOBMYCKHOro OTBEPCTUSI JTIOTKA.

3. YBeauTech, YTo KpLILWKa pe3epayapa 411 Fpsi3HON BOLbl HaAEKHO
3aKpbITa.

4.TpoBepbTe NpaBuibHOCTL YCTAHOBKY pe3epByapa sl FpsI3HOM BOAbI.

C6oi1 3apsiaKM akKyMynsiTopa.
PoGOT-MbINECcoC He MOXKeT
06Hapy>KnTL 6a30BYH CTAHLLMH.

BepHuTe poBoT-Mbinecoc Ha 6a30BYH CTaHLMH, UTOBLI 3apsiAUTL aKKyMYSISITOP.

BepHuTe poBoT-niinecoc Ha 6a30ByH CTaHLIMK.

Hu3Kui1 ypoBeHl 3apsiAa akkyMynsiTopa.
YpoBeHb 3apsiAa akkyMyssiTopa

HeLLoCTaToueH Jy151 BbINOSIHEHMS YGOpKU.

BepHuTe poboT-Mibiecoc Ha 6a30ByH CTaHLLMKY, UTOBLI 3apsILUTL aKKYMYTSITOP.

3apsiauTe akKyMyssITop.

Yc10BUsI NpefocTaBieHnsl rapaHTum

rapaHTVIl?IHOe OGCJ'Iy)KVIBaHVIe npenocTaBsisieTCst TOJIbKO B C/lydae HOpMasibHOro UCNosb30BaHus U3 nenus.
JlaHHas rapaHTus1 He pacrnpocCcTpaHsIeTCsl Ha MOBPeXKAeHUs U3 0enusl, BO3HUKLLME MO BUHe Nosib30BaTens
nnn BanencTsre HM»KeyKasaHHbLIX NMpUYnH.

1. Viagenve noBpe)knoeHo B pesynbTaTte HeBGPeXKHOCTW, HEMpPaBMALHOM 3SKCMyaTaumm Win CiydamHbIX
0BCTOSITeNLCTB (Hanpumep, nonagaHve BHYTPb >KUOKUX NPOLYKTOB MWUTaHWUsI, BOAbI, paspylleHve nog,
BO34,elCTBYEM BHELIHEN CUJbI, LlapanyHbl UKW NMOBpPeXkAeHNe BHELHUMI NpegMeTamm).

2. /13nenve noBpex<aeHo BUieAcTBYe pa3bopKy, PEMOHTa Ui MOAVbMKALLMMY, MPOM3BeLeHHLIX 6E3 paspeLueHus!
nNpov3BoAUTENS (HaNpVMep, BbINOSHEHO HECAHKLIVMOHNPOBAHHOE U3MEHEHNE LiBETA UIN KOHCTPYKLMN).

3. M3genve noBperkaeHo BO BpeMsl MUCMOSIb30BaHWsI HeHa41eXKalmMX AOMOSTHUTENHLIX MPUHAAJIEYKHOCTEN,
HenpaBWbHOW TPAHCMOPTUPOBKM UM 6o aBapun.

4, OTCYTCTBYET rapaHTUNHLIN TasloH U3A,enusl (eC/IM HEBO3MOXKHO [,0Ka3aTh NMPUMEHUMOCTL FapaHTUMHOIO
CpOKa) N1 UCTEK rapaHTUMHLIN CPOK U3 Oenus..

5. CO,EI,ep)Kl/IMOe FapaHTI/IVIHOI'O TaJiIOHa N3MEeHEHO UJTN He COOTBEeTCTBYEeT MapKMpOBKe nsnenus.

6. MpUUMHOM MNOBPEXKAEHWSI U3Lenust CTanmn GOpC-MarKopHble OBCTOSITENLCTRA.

FapaHTUIAHLINA TaNoH

Gnarofapum Bac 3a NOKyMKy Hallero uHTenneKTyansHoro po6oTa-nsinecoca Deerma.
B Lensix 3almThl BalumMxX 3aKOHHLIX NMPaB ¥ MHTEPECOB HaLl LLeHTp 06C/y>KUBaHUSI KIVEHTOB 06sI13yeTcsl
npenocTaBssiTb BaM CTaHA4APTHLIE YCyry B Ntoboe BpeMsl, Koraa BaM 3To Heo6Xo4nMo.

1. O3HaKOMbTECh C YBELOMIIEHUSIMU MPUIOXKEHUS], YTOBbLI Y3HATL O AOMOSHUTENLHBLIX PELUEHNSIX.
2. EC/IM HEMCMPaBHOCTL He YAaeTcsl YCTPaHuTL, 06paTUTeCh B O4MH U3 MECTHBLIX CEPBUCHBLIX LLEHTPOB.

Mogens
[apaHTUIHLIN CPOK Po6oT-nbinecoc JaTta
oN.0.
MNokynaTtenn
Appec
HasBaHve
MarasuH LWtamn
Apnpec

1. CoxpaHuTe rapaHTUMHLIA TanoH.

2. MNpY BO3HUKHOBEHWUW HEOBXOAUMOCTU PEMOHTA M3L,EeNuns 3anosHUTE 3as1BKY HAa PEMOHT MOJIHOCTLH,
aKKypaTHO v pa3GopumnBzo.

3. Bo Bpewms obpalyeHust B ciy»<By NocienponarkHoro o6Cy>KUBaHUsl NpenocTaBbTe rapaHTUNHLIN
TanoH 1 MHGOPMALLMIO O NMOKYMKe (ecnn nsnenve NprobpeTeHo Yepes VIHTEpHET, yKaXkuTe HOMep CYeTa,
Ha OCHOBaHWM KOTOPOro COBEPLUEHA MOKYMKa).
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MapaHTUiMHOe 06cny>KMBaHue [ru]

FapaHTUIAHLIN cpok

M3penue [apaHTUMHLIN CpOK
PoboT-nkinecoc 1ron
AKKYMynsiTop 6 mMecsiLeB
bGasoBast cTaHLust 1 WHYP NUTaHus 6 MecsiLeB
JononHutenisHisle NpUHaAIEXHOCTH, Takne Kak OCHOBHas! LweTKa, [apaHTUiMHOe
KO>KYX OCHOBHOW LeTKU, PUILTP, YNCTALWas LWeTKa, WBabpkb, obcny>nBaHne He
6oKOoBbIe WeTKN 1 Npoyee. npefocTaBfsieTcst

MpaBuna rapaHTUIHOro 06ciy>KMBaHUs!

1. Ecnn msnenve okasasnocCh HeKadeCTBeHHbLIM U He MMeeT CJ1e0oB MeXaHU4eCKnx r|0|3pe>|<,u,eH|/||7| 07

pa36op|<V|, ero Mo»<Ho 0bMeHsITL B TeueHne 7 ,D,HEVI C 0aTbl MOKYNKW B MarasunHe, raoe oHo anOGpeTeHo.

2.Ha NpOTsH»KEHUN rapaHTVII?IHOFO CpoOKa nsnenve MoXket BbITL OTPEMOHTUPOBaHO 6ecnnaTHo.
3. Hu>ke yKasaHbl CUTyaL nu, ncknrovarume GecnnaTHbIN PEMOHT.

CTonmocTL PeMOHTa, B TOM 4ucsiie CTOMMOCTL 3anyacrten n pa60T, ncnpeGyeTcn onnaTtnTh B dleAyroumnx
ayJdasnx.

A. V3penve noBpeXkOeHO BCenCTBWE BO3LENCTBUsI YesloBeyeckoro daktopa, Hanpumep, npu
MCMOMbL30BaHWM B HecTaHLapTHLIX YCAOBUSIX 3KCrlyatauuMu  WAM  HecobsofeHWn  yKasaHuin,
CcoLepyKalLMXcsl B 4aHHOM PyKOBOLCTBE Nosib30BaTensl.

B. I/Ia,u,envle noppeXkgeHo BO BpeMsl BbLIMOJIHEHUST NOJib30oBaTeneM pa360p|<V|, pPeMoHTa wnun
MO,D,I/I¢I/IKaLI,I/II/I, a TaKk>Ke B pe3ynbTaTe peMOHTa, BLINMOJIHEHHOIO He HalWKM CePBUCHLIM LLEHTPOM.

C. Vi3nenve noBpeXkaeHo ns-3a GpopCc-MarKopHbLIX 06CTOSITENLCTB (HanpuMep, B pesynbTaTe nokapa,
3eMJIeTPSICeHUSI UK y4apa MOHUN).

D. MokynaTenb He MOXKeT MpeLoCTaBUTL rapaHTUMHLIN TanoH (UK Apyroe AoKas3aTenbCTBO MOKYMKK)
WM HEBO3MOXKHO NMPOBEpPUTL NPenoCTaB/IeHHYH HPOPMALLUIO.

E. HeBO3MOXKHO NOATBEpAUTL 4aTy NOKYMNKU U3Lenusl.

WHdpopmaLms 06 yTunmsaumm

Bce ycTpoWicTBa C CUMBOJIOM pasfesiHoro copa oTpaboTaHHOro M1EKTPUYECKOro U
31eKTpoHHOro o6opynoBaHus ([upextnza WEEE 2012/19/EU) cnenyeT yTUnnsnpoBaTh
OTA,EeHO OT HECOPTUPYEMbIX BLITOBLIX OTXOL,0B. B LiesisiX oXpaHil 34,0POBhbS 1 3aLLUThb
OKpy>KatoLLein cpefibl Takoe obopyfoBaHNe HeobXoAMMO caBaTh Ha nepepaboTky B
cneumanbHble MyHKTbI MpYemMa 3M1IeKTPUYECKOro U 351eKTPOHHOro 06opyL0BaHusI,
onpefesieHHbIe MpPaBUTENLCTBOM WM MeCTHLIMU OpraHamu Bractu. [NpaBusbHas
yTwimsaumst 1 nepepabotka MOMOryT MNpenoTBpaTUTL BO3MOXKHble HeraTMBHble
rnocnencTBusl A5 OKPY>KaroLleit cpefbl W 300POBbsl YesioBeKa. JJis1 nonyyeHus
VHpOPMaLMN O MECTOHaXOXKEHNN MYHKTOB YTUM3aLMM 1 NopsiaKe NpremMa 1snenuvin E
obpaTuTech B KOMMaHWHo, 3aHVMatOLLyHOCS YCTaHOBKOW 060PY40BaHWS], MW B MECTHbIe
opraHbI BNacTu. f—

FapaHTUiMHOe 06cny>KMBaHue

[apaHTUIHLIM cpoK: 1 ron
Cpok cny»<6bl: 2 roga

YTO HE MOKPLIBAET FTAPAHTUSI?

Deerma He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3@ Pacxofbl, yLiepb v peMoHT Npu ClefyLmX YCIoBUSIX:

* MNprobpeTeHne NpMBOPOB y HEABTOPU30BaHHOMO ANNepa;

* HebpexcHas sKkcnnyaTaumst unn obpauieHne, HenpaBuibHOE WCMOMb30BaHWe, BGoi/MexaHu4veckne
NOBPEXKAEHMs!, HapYLUEHUs1 peXknmma 3KcCrslyaTauuu, ucnosib3oBaHve 6e3 cobnrofeHust MHCTPYKLUA,
N3MTOXKEHHbIX B PyKOBOACTBE MO SKCMyaTaLum;

» icnonk3oBaHne npubopa 3a paMKaMu OBbLIYHLIX OLITOBLIX Lienelt (HanpuMep, B KOMMEPYeCKux
NOMELL,EHNSIX U B LLeNsIX apeHabl);

* Nicnonks3oBaHue fetaneit 6e3 cobntofeHnst UHCTPYKLMIA, U3NOXKEHHLIX B PyKOBOACTBE MO SKCMyaTauum;
* Vicnonb3oBaHMe geTanei U aKkceccyapoB, KOTOPble He 6bLIIM Mpou3BefeHLl MW peKoMeHO0BaHb
npovsBoguTenem;

* BHewHMe ¢daKTopbl, He CBsI3aHHble C KaYeCcTBOM W3AEenusl U ero UCMosb30BaHWeM, Takue Kak noroga,
MoandurKaLmm, aBapum, nepebou B 3/1eKTPOCHABKEHNI, CKAUYKM HaNPSIXKEHWS U CTUXUNHBLIE BencTBUSI;

* PeMOHT 1nun moandurKaLmsl, BLINOSHEHHbIE HEABTOPU30BaAHHLIMU JILLAMUN UN areHTaMu;

* HeBbINonHeHWe ouncTkmn Nprbopa oT 3acopeHust U APYrnx onacHbLIX MaTepuanos;

* OBbIYHBLIN M3HOC, B TOM Unce fetanen, obbLIYHO NoaBep KeHHbLIX N3HOCY (B TOM YMcrie akKyMynsiTop);

* [onoMKW, BO3HUKLLME B pe3yfibTaTe HeNpaBuilbHOWM SKCrnyaTaLmMm, HanpyMep, NP1 NonNaaaHum X<UaKoCcT
B MEXaHWU3M.

* bes rapaHTun: pacxogHble MaTepuanil U akceccyapbl (unsLTpa 1 WeTKN).

B criyyae o6Hapy>KeHUsl HeUCNPaBHOCTEN 1 MO BOMPOCaM rapaHTUMHOro 06Cy»KMBaHMsI, C LOKYMEHTOM O
noKyrKke, o6paTuTech K MpoaaBLy ToBapa.

XpaHeHue N TpaHcnopTUpoBKa

OnTUMarnHbIe PEXKUMBLI XPaHeHUs! AJ1s1 BLITOBON TEXHWKK - TeMnepaTypa oT +5 no +35 °C 1 oTHOCUTESbHOM
BMI@XKHOCTW OKpY>Kalollero Bosdyxa 5 - 75% 6e3 BbinafLeHust KoHAeHcaTta. MoHWKeHWe Uiy noBbIlueHve
TeMnepaTypbl Y YPOBHSI MOXKET BbI3BaThb MOPUY SSIEKTPOHHLIX KOMMOHEHTOB TEXHUKN WUIN aKKyMyJsiSITOPOB.
BbITOBast TEXHMKA XPaHUTCSI B 3aBOLCKON yrakoBKe. NpyMeyaHvie: nepes, XpaHeHWeM CHayana BbIKITHuMTe
MUTaHe, BLITALLMTE U OUMCTUTE/NPOMONTE BCE KOMMOHEHTL! U USILTPA, OCYLLMTE UX HE MeHee 48 YacoB B CyXOM
TEMSIOM MOMELLEeHNN, @ 3aTeM MOMECTUTE U3Aenve B CyXOe, NMPOBETPYBAEMOE, HEAOCTYMNHOe L7151 JeTel u
>KUBOTHbIX MECTO.

BHumaHwme! Beerga conepnte Npnbop, akceccyapbl U unbTpa cyxmmm!

BLITOBas! TEXHWKA TPAHCTMOPTVPYETCS B 3aBOACKON YNaKoBKe. [py TpaHCMopTUPOBKe Heo6xoayMo o6ecrneumnTh
yCTOMUMBOE MOSIOXKEHNE BLITOBOM TEXHUKM B TPaHCTMOPTHOM CPeACcTBE PYKOBOACTBYSICL CUMBOSIAMMU,
YKa3aHHLIMWU Ha TPaAHCMOPTHOW yrnaKkoBKe. B ciyyae TPaHCMOPTUPOBKU MPU OTPULLATENLHBLIX TeMepaTypax
BO3A4yxa, 06si3aTesibHO Bblgepy<kuTe MpuBop MpY KOMHaTHOM TemrepaType 2-3 yaca Mepen Hauasiom
SKCryaTaumm.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ostrzezenie

Przed uzyciem produRtu opisanego w niniejszej instruRcji nalezy zapoznac sie z ponizszymi srodRami
ostroznosci i postepowac zgodnie z nimi, aby unikna¢ niebezpiecznych sytuacji i zapewni¢ prawidtowe
dziatanie produRtu.

Srodowisko uzytkowania i Ronserwacja

TylRo profesjonalisci upowaznieni przez Deerma moga demontowac ten produkt. Nie zaleca sie samodziel-
nego demontazu produRtu przez uzytRowniRow.

Ten produRt powinien by¢ uzywany wytgcznie z zasilaczem dostarczonym przez producenta. Uzycie innych
zasilaczy moze spowodowac uszRodzenie produRtu.

Uzywac wytacznie z jednostRa zasilajgcg DEM-X80JZ.
Przed czyszczeniem lub Ronserwacjg urzadzenia nalezy wyjg¢ wtyczke z gniazdRa.

Nie nalezy nadmiernie zgina¢ przewodow ani Rfas¢ na urzadzeniu zadnych przedmiotéw ani ostrych
narzedzi.

Ten produRt jest przeznaczony wytgcznie do uzytku domowego w pomieszczeniach.

Nie uzywac na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi ani w srodowiskRach przemystowych.
Nie nalezy umieszczac dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na gtéwnej jednostce.
Nie uzywaj tego produktu w wilgotnym otoczeniu (np. w fazience).

Przed uzyciem tego produRtu nalezy usunac¢ deliRatne przedmioty i batagan z podtogi (taRie jak wazony,
szRlane RubRi, lampy, plastiRowe torby itp.), a takRze przedmioty, Rtére moga zaplatac sie w szczotke boczng,
Ranat ssacy i Roto napedowe (taRie jak przewody, zastony i inne przedmioty, Rtére moga sie zaplatag, lub
czesci ciata ludzRiego), aby unikna¢ uszRodzenia cennych przedmiotéw lub zakRtécenia dziatania urzadzenia
gtéwnego.

Nie nalezy umieszczac produRtu w miejscach, gdzie moze fatwo spasc (np. na stoty, Rrzesta).

Jesli przewod zasilajacy jest uszRodzony, nalezy go wymieni¢ na nowy przewod dostarczony przez
producenta, serwis lub osobe posiadajgca odpowiednie Rwalifikacje, aby uniknac niebezpieczenstwa.

Jesli chcesz przetransportowac produRt lub nie bedziesz go uzywac przez dtuzszy czas, odtgcz go od
zasilania.

Przed rozpoczeciem tadowania nalezy doktadnie sprawdzic¢, czy wtyczRa zasilajgca jest prawidtowo
podtaczona do gniazdRa.

Aby zapobiec ryzyRu potRnigcia sie, poinformuj inne osoby przebywajgce w pomieszczeniu o tym, ze
produRt jest wigczony.

Jesli pojemnik na Rurz jest petny, przed uzyciem nalezy go oproznic.

Odpowiednia temperatura robocza tego produkRtu wynosi od 0°C do 40°C.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nie uzywaj tego produktu w srodowiskRach o wysoRiej temperaturze.

Jesli chcesz pozbyc¢ sie tego produRtu, sRontaRktuj sie z obstugg posprzedazowsa, zeby wyja¢ akumulator.
Zuzyte aRumulatory nalezy utylizowa¢ w bezpieczny sposéb.

ProduRt opisany w niniejszej instruRcji nie jest zabawRa dla dzieci. Dzieci powinny uzywac ten produRt pod
nadzorem oséb dorostych. ProduRt moze zawiera¢ mate czesci i akcesoria, dlatego nalezy przechowywac
produRt i aRcesoria w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby zapobiec roztozeniu lub uszRodzeniu produRtu,
akcesoriéow lub potknieciu matych czesci, co moze prowadzi¢ do zadtawienia lub innych zagrozen.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytRu przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych, lub osoby nieposiadajace doswiadczenia i wiedzy, chyba Ze sg
one nadzorowane lub otrzymaty instruRcje dotyczgce uzytRowania urzgdzenia od osoby odpowiedzialnej za
ich bezpieczenstwo.

Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku od 8 lat oraz osoby o ograniczonej sprawnosci
fizycznej, sensorycznej lub umystowej lub osoby nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, pod warunkiem ze
sg one nadzorowane lub otrzymaty instruRcje dotyczgce bezpiecznego uzytRowania urzadzenia i rozumiejg
zwigzane z tym zagrozenia. Dzieci nie powinny bawic sie urzgdzeniem. Czyszczenie i Ronserwacja
urzadzenia nie powinny by¢ wyRonywane przez dzieci bez nadzoru.

Nalezy pilnowac¢ dzieci, zeby nie bawity sie urzadzeniem.

Bezpieczeristwo akumulatora

Gdy tadowarRa nie jest uzywana lub nie jest uzywana przez diuzszy czas, nalezy odigczy¢ jg od gniazdRa
zasilania i odigczy¢ od produRtu.

Nie uzywaj tadowareR, Rtére sg juz uszRodzone lub podejrzane o uszkRodzenie, lub Rtére byly narazone na
dziatanie wilgoci, wilgoci lub deszczu, aby zapobiec porazeniu prgdem eleRtrycznym lub pozarowi.

OSTRZEZENIE:

1. W celu tadowania aRumulatora uzywaj wytgcznie dostarczonej z urzagdzeniem odtgczanej jednostRi
zasilajacej.

2. To urzadzenie zawiera baterie, Rtére moga by¢ wymieniane wytgcznie przez wykwalifiRowany personel.
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A-Wprowadzenie do produktu

Opis Romponentéw

A-Widok robota z przodu (gdy nie jest otwarty)

Al-1-Przedni zderzakR (z wbudowanym laserem
liniowym)

Al-2-Przycisk tadowania

Al-3-Przycisk zasilania

Al-4-Ostona LIiDAR

Al-5-Czujnik Rrawedzi

Al-6-Ztacza tadowania

A3-Widok robota z przodu (otwarta pokrywa)

A3-1 - Gérna poRrywa
A3-2 - Pojemnik na Rurz

A5-WidoR tylny stacji bazowej

A5-1- A5-1 - Miejsce na przewod zasilajgcy

A7-Port dokujacy

A7-1- Charging Terminal

A2-Widok przyciskRéw robota

A2-1- Szczotka boczna

A2-2 - Gtéwna szczotRa zapobiegajgca zaplataniu i
ostona

A2-3 - Koto wieloRierunkowe

A2-4 - CzujniR Rrawedzi

A2-5 - Uchwyt na mop

Widok stacji bazowej z przodu

A4-1 - LampRa Rontrolna

A4-2 - Zbiornik na Rurz

A4-3 - Port doRujacy robota

A4-4 - Deska do prania (wyjmowana)

A6-Widok gérny stacji bazowej

A6-1- ZbiorniR czystej wody (przod)
A6-2 - Zbiornik brudnej wody (tyt)

AB8-Lista akcesoriow

A8-1 - Szczotka boczna X1 (juz zainstalowana)
A8-2 - PlytRa przedtuzajgca rampe bazowa x1
A8-3 - WoreR na Rurz x1 (juz zainstalowany)
A8-4 - Mop x2

A8-5 - Uchwyt na mopa x2

Instalacja i przygotowanie

Umieszczenie stacji bazowej

1. Prosze ustawi¢ stacje bazowa na twardej, rbwnej powierzchni, zapewniajgc co najmniej 8 cm wolnej przestrzeni
po obu stronach i co najmniej 1,5 m wolnej przestrzeni przed stacja.

2. Podtacz przewdd zasilajgcy do gniazdRa i starannie schowaj nadmiar przewodu w tylnym rowRu stacji bazowej,
aby nie zaRtécat pracy robota.

Uwaga:

1. Unikaj bezposredniego nastonecznienia.

2. Nie zaRrywaj obszaru transmisji sygnatu stacji bazowej naklejkami ani innymi przedmiotami.

3. Nie nalezy umieszczac stacji bazowej na migkRRich powierzchniach, takich jak dywany.

4. Upewnij sig, ze miejsce tadowania jest suche.

Przygotowanie/opréznianie

B2-1 - Aby dodac¢ czystg wodeg, nalezy wyjac¢ przedni zbiornik czystej wody, przytrzymac lewy zatrzask poRrywy
zbiornika, otworzy¢ poRrywe, aby dodac czystg wode, a hastepnie umiescic zbiornik z powrotem w stacji bazowej.

B2-2 - Aby opréznic zbiornik brudnej wody, nalezy wyja¢ tylny zbiornik brudnej wody, otworzy¢ pokrywe zbiornika i
wyla¢ brudna wode.

Note:
Uwaga: Nie dodawaj do zbiornika na wode detergentéw do prania, mydta do prania, nieautoryzowanych srodRow

czyszczacych firmy Deerma, srodRéw dezynfeRujgcych, ptynéw do mycia raR, nieznanych ptynéw oleistych oraz
substancji Rwasowych lub zasadowych, aby unikRnac¢ nieznanych uszkRodzen.

B3-Instalacja uchwytu na mopa

1. Najpierw nalezy mocno przymocowac naktadRi mopa do uchwytu.

2. Wyréwnac srodek uchwytu z zamontowana sciereczkRg mopa, a nastepnie zamontowac go na gtéwnej jednostce.

Przygotowanie otoczenia Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy usunac¢ z podtogi rozrzucone przewody, twarde
przedmioty, ostre przedmioty (taRie jak gwozdzie, szRto) i inne zanieczyszczenia, a takze odsunac¢ tatwo przewraca-
jace sie, deliRatne, cenne i potencjalnie niebezpieczne przedmioty.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

B3-Instalacja uchwytu na mopa

Pomaga to uniknac¢ zaplatania, zabloRowania, przeciggniecia lub przewrdcenia przez robota, co mogtoby
spowodowac obrazenia ciata lub uszRodzenie mienia.

Nalezy uniRac¢ stosowania w otoczeniu schodoéw (jesli jest to Ronieczne, nalezy zainstalowac barierke ochronng).

Zasady uzytRowania

Wiaczanie/wytaczanie zasilania i tadowanie

Cl— Podtacz zasilanie do stacji bazowej, nacisnij i przytrzymaj przycisk & przez 3 sekundy, aby wigczy¢
urzadzenie, poczeRaj, az RontrolRa zasilania zacznie swieci¢ Swiattem ciggtym, a nastepnie umiesc robota na
stacji bazowej zgodnie z ilustracja, aby rozpocza¢ tadowanie. Aby zapewni¢ wygode codziennego uzytkRowan-
ia, nalezy utrzymywac robota w stanie natadowanym. Aby wylaczy¢ robota, nacisnij i przytrzymaj przycisk ()
przez 3 sekRundy.

Note:

1. Podczas recznego umieszczania robota w stacji bazowej nalezy upewnic sie, ze zaciski tadowania sg
skRierowane do wewnatrz.

2. Przed pierwszym czyszczeniem nalezy upewnic sie, ze akumulator robota jest w petni natadowany do
100%.

3. Przy pierwszym uzyciu nalezy recznie umiesci¢ robota w stacji bazowej, a robot wigczy sie automatycznie.

KKonfiguracja sieci

C2— Pobierz i zainstaluj aplikRacje Xiaomi Home, skanujgc Rod QR na obudowie urzadzeni

C3— Powigzanie aplikacji Xiaomi Home

Otworz apliRacje Xiaomi Home, dotknij ikony ,,+” w prawym gérnym rogu i wybierz ,Dodaj urzadzenie” .
Na stronie ,Dodaj urzadzenie” wybierz metode ,.Skanuj” .

ZesRanuj ponownie Rod QR na obudowie urzadzenia (tak jak w RroRu 1), aby zakonczy¢ proces parowania.

Zasady uzytRowania

Uwaga: Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, nalezy wigczy¢ uprawnienia dla Bluetooth, Wi-Fi i loRalizacji
zgodnie z monitem wyswietlonym w aplikacji.

C4— Urzadzenie przechodzi w tryb Ronfiguracji sieciowej.
Po wigczeniu urzadzenia nacisnij i przytrzymaj przycisk,, O + 1" przez 3 sekundy.

Po ustyszeniu Romunikatu gtosowego ,IKonfiguracja sieci rozpoczeta” urzagdzenie przejdzie w tryb Ronfiguracji
sieci.

C5— Konfiguracja sieci urzadzenia

Wprowadz nazwe i hasto domowej sieci Wi-Fi. Postepuj zgodnie z instrukRcjami wyswietlanymi na eRranie
telefonu, aby zakRonczy¢ Ronfiguracje.

Uwaga:

Podtacz sie recznie do sieci Wi-Fi o nazwie zaczynajacej sie od ,deerma-vacuum” (urzadzenia z systemem
Android zazwyczaj tgcza sie automatycznie).

Jesli siec¢ nie jest widoczna, odswiez liste Rilka razy.

Po pofaczeniu telefon moze stracic¢ dostep do Internetu. Jesli pojawi sie monit o zmiane sieci Wi-Fi, wybierz
opcje ,Nie zmieniaj” .

Gdy apliRacja poprosi o dofgczenie do sieci, wybierz ,Zezwol” lub ,Zgadzam sig” .
Po podtaczeniu telefonu do domowej sieci Wi-Fi Rontynuuj proces Ronfiguracji sieci.
Obstugiwane sg wytgcznie sieci WiFi o czestotliwosci 2,4 GHz.

IKKonfiguracja sieci zakoriczona

Jak poRazano na lewym diagramie, po pomyslnym skonfigurowaniu mozna edytowac nazwe produRtu i
informacje o loRalizacji urzadzenia.

Uwaga:

1. ApliRacja Mi Home obstuguje systemy operacyjne iOS 13.0 lub Android 8.0 i nowsze. Wersje systemu
mozna sprawdzi¢ w telefonie w menu ,Ustawienia — Informacje o telefonie” .

2. Ten model nie obstuguje routeréw Rorzystajacych z szyfrowania WEP.
3. Nazwa i hasto domowej sieci bezprzewodowej nie mogg zawiera¢ znakRoéw chinsRich ani symboli spacji.

4. Podczas Ronfiguracji robot odRurzajgcy musi Rorzystac z sieci bezprzewodowej. Po zakRonczeniu
Ronfiguracji mozna uzywac apliRacji Xiaomi Home do zdalnego sterowania robotem odRurzajgcym w sieci
bezprzewodowej/Romérkowej.

5. Aby uzyskRac¢ doRtadne wskRazowRi, zapoznaj sie z najnowsza wersjg instruRkcji obstugi.
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Zasady uzytRowania

Wstrzymanie/wznowienie pracy

Podczas pracy robota RrétRie nacisniecie dowolnego przycisku na obudowie robota spowoduje wstrzymanie
jego dziatania. Podczas wstrzymania robota krétRie nacisniecie przycisku ” () “ spowoduje wznowienie jego

dziatania.

tadowanie

tadowanie Po wiaczeniu robota RrétRie nacisniecie przycisku “ (3" spowoduje powrét robota do stacji
bazowej z aktualnej loRalizacji w celu natadowania.

Blokada rodzicielska (blokada przyciskow)

FunRcje blokady mozna aktywowaé, naciskajac i przytrzymujac przycisk “ (3" na robocie przez 3 sekundy lub
wiaczajac funkcje bloRady rodzicielskiej za pomoca aplikacji. Robot wyda Romunikat gtosowy potwierdzajacy
wigczenie funRcji blokady. Po wigczeniu przyciski na robocie i stacji bazowej przestang dziatac, a operacje
bedzie mozna wyRonywac wytgcznie za pomoca apliRacji, aby zapobiec przypadRowemu nacisnieciu
przyciskow przez zwierzeta domowe lub dzieci. Aby wylaczy¢ blokade, nacisnij i przytrzymaj przycisk “ 5"
przez 3 sekRundy lub wytacz jg w apliRacji w ustawieniach ,Wiecej” . Po wytgczeniu robot wyemituje RomuniRat
gtosowy potwierdzajacy wytgczenie bloRady rodzicielsRiej.

Zasady uzytRowania

Przycisk

Operacje

Funkcje

Gdy robot znajduje sie w stacji bazowej,
nacisnij dwukRrotnie Rrétko

Rozpocznij czyszczenie mopem.

Gdy robot znajduje sie w trybie
czuwania poza stacjg bazowa,
nacisnij dwuRrotnie Rrotko

Rozpocznij czyszczenie punktowe.

e Nacisnij i przytrzymaj przez 3 serundy. | Wigcz/wytacz bloRade przed dzie¢mi.
Nacisnij i przytrzymaj przez 15 sekRund. Wymus wytaczenie zasilania sprzetu.
by Nacisnij i przytrzymaj przez 3 seRundy. | Przejdz do trybu Ronfiguracji sieci
O+

Nacisénij i przytrzymaj przez 7 sekund.

Przywrd¢ ustawienia fabryczne

Gdy przycisRi nie reagujg lub robota nie mozna wytgczy¢, wyRonaj reset do ustawien fabrycznych. Nacisnij i
przytrzymaj jednoczesénie przyciski,, ()" i, “ przez 7 sekund, aby zresetowa¢ urzadzenie.

Opis efektéw swietlnych

Oswietlenie

Efekty

Opis

PlnstruRcje przyciskow
Przycisk Operacje Funkcje
[0) Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekRundy Wiaczanie/wylaczanie zasilania.

Nacisnij raz Rrotko

Rozpocznij czyszczenie.

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania
poza stacjg bazowa, nacisnij Rrotko raz.

Rozpocznij tadowanie.

Gdy robot znajduje sie w stacji bazowej,
nacisnij RrotRo jeden raz.

Rozpocznij zbieranie Rurzu.

Zasilanie wytaczone/Tryb uspienia/

[ORE™ Wytaczona Nie przeszhagzaé
Dioda wskaznika . . R . P
przycisku Zielona- stopniowe rozjasnianie Wiaczanie zasilania

Swieci sie na zielono Stan normalny

Miga na zielono Przesuwanie/tadowanie/suszenie
OREP) Swieci sie na czerwono NisRi poziom akumulatora
Dioda wskaznika i
przycisku Miga na czerwono Usterka

SzybRo miga na czerwono

Wchodzenie w Ronfiguracje sieci

Wolno miga na czerwono

taczenie z siecig
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Dioda wskaznika
stacji bazowej

Solid Red

Potgczenie z siecig nawigzane

Wytgczona

Wytgczanie/tryb uspienia/
nie przeszkadzac

Zielona- stopniowe rozjasnianie

Wigczanie zasilania

Swieci sie na zielono

Normalny stan

Miga na czerwono

UsterkRa
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Zasady uzytRowania

Czyszczenie mopa

Aby zapewni¢ skuteczno$¢ mopowania, robot jest ustawiony tak, aby co 10 minut podczas mopowania
wracat do stacji bazowej w celu wyczyszczenia mopa. Czestotliwos¢ czyszczenia mopa mozna rowniez
ustawic recznie w apliRacji zgodnie z wkasnymi potrzebami. Po zakonczeniu zadania mopowania i powrocie
do stacji bazowej robot automatycznie wyczysci mopa (co zajmuje nieco wiecej czasu).

Suszenie mopa

Suszenie mopa Po zakorczeniu zadania mopowania robot wraca do stacji bazowej i automatycznie suszy
mopa (domysinie za pomocg gorgcego powietrza, co W razie potrzeby mozna zmieni¢ w apliRacji). Suszenie
mopa mozna réwniez recznie wigczy¢/wytgczy¢ w apliRacji.

Zbieranie Rurzu

Podczas lub po zakonczeniu czyszczenia robot powrdci do stacji bazowej, aby wykRona¢ automatyczne
zbieranie Rurzu. W apliRacji mozna recznie wykRonac¢ zadanie zbierania Rurzu; w ustawieniach stacji bazowej
mozna réwniez dostosowac czestotliwos¢ zbierania Rurzu. Nalezy upewnic sie, ze woreR na Rurz w stacji
bazowej jest prawidtowo zainstalowany i nie jest peiny.

Uwaga:

1. Nie nalezy na site usuwac robota podczas czyszczenia mopem.

2. Nie nalezy przenosic stacji bazowej po rozpoczeciu czyszczenia przez robota.

3. Aby zapewni¢ skRutecznos¢ czyszczenia robota, zaleca sig, aby podczas pierwszego uzycia robot
rozpoczat prace od stacji bazowe;.

D-Czyszczenie i Ronserwacja

Aby utrzymac urzadzenie w jak najlepszym stanie, nalezy je Ronserwowac i wymieniac czesci zgodnie z
ponizszym harmonogramem:

Uwaga: Przed rozpoczeciem Ronserwacji nalezy wytgczyc¢ robota i odtgczyc stacje doRujaca.

D-Czyszczenie i Ronserwacja

ikomponenty, Cleaning Frequency Replacement Frequency
Stacja doRujgca- tacka Co1-2 tygodnie ,
czyszczaca
Szczotka rolRowa Co 2tygodnie 6-12 hénap
Szczotka boczna Co 2tygodnie 3-6 honap
Zbiomnik na kurz W razie potrzeby /
Filtr pojemnika na Rurz 3-6 hénap
Mop / 1-3 hénap
KKotRa wielokierunkowe Co 2 tygodnie /
Czuinik Co miesigc /
/ Korulbelll 3-4 honap

WoreR na Rurz

(vagy szURség szerint)

D1— Czyszczenie pojemnika na kurzi filtra pojemnika na kurz

1. Otworz gérng poRrywe robota, nacisnij przycisk zwalniajacy pojemnik na Rurz, aby wyja¢ pojemniR; wyjmij
filtr pojemniRa na Rurz z zatrzasku i oproéznij pojemniR z Rurzu.

2. Filtr pojemniRa na Rurz mozna my¢ woda i przed ponownym wiozeniem do pojemnika nalezy go
wysuszyc.

3. Aby zapewni¢ skutecznos¢ filtrowania, zaleca sie regularne czyszczenie i wymiane filtra."

D2— Czyszczenie szczotRi rolkowej

1. Nacisnij lewy i prawy przycisk zwalniajgcy poRrywe u dotu i podnies, aby zdjg¢ poRrywy.
2. Trzymajgc uchwyt szczotRi rolRowej po lewej stronie, podnies i wyjmij szczotRe rolRowa.

3. Uzyj odpowiednich narzedzi, aby oczysci¢ szczotRe rolRowg z wtoséw lub niteR, a nastepnie wyczysc
szczotRe rolRowa i jej ostone mieRRa Sciereczka.

4. Optucz szczotRe rolRowa woda i wysusz, a nastepnie zainstaluj jg z powrotem w robocie, aby moc z niej
Rorzystac.
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D-Czyszczenie i Ronserwacja

D3— Czyszczenie czujnika

1. Wytrzyj oRienko transmisyjne lasera liniowego.
2. Wytrzyj czujnik Rlifowy.

3. Wytrzyj czujnik Rrawedziowy.

D4— Czyszczenie stacji bazowej

1. Podnies ptytRe czyszczaca stacji bazowej;

2. Optucz ptytRe czyszczacg wodg, wysusz jg i wiéz z powrotem do stacji bazowej."

D5— Czyszczenie kRétka napedowego

Czyszczenie Rotka napedowego Obroc¢ Rétko napedowe w przod i w tyt, aby usunac ciata obce, a nastepnie
wyczys¢ mieRRa sciereczRa.

D6— Czyszczenie kRétka napedowego

Czyszczenie szczotRi bocznej OdRrec srube, zdejmij szczotRe boczng i uzyj odpowiednich narzedzi do
wyczyszczenia Rurzu.

D7— Wymiana worka na Rurz

1. Zdejmij poRrywe pojemnika na Rurz.

2. Wyciagnij, aby wyja¢ woreR na Rurz.

3. Wytrzyj obszar pojemnika na Rurz mieRRa, sucha sciereczka.

4. Zainstaluj nowy woreR na Rurz; ZaRryj poRrywe zbiornikRa na Rurz.
Uwaga:

Przypomnienie: Czarna bawetna po lewej stronie woreczRa przeciwkurzowego to bawetna filtracyjna, nie
nalezy jej usuwac ani wyrzucac.

Specyfikacja

Robot
Element Parametry
Nazwa Robot Vacuum & Mop Combo
Model DEM-X80 Ultra
Wymiary 350x350x97 mm
Moc znamionowa 50 W
Napigcie znamionowe 144V =
Napiecie tadowania 20V=
Prad tadowania 1A
Pojemnos¢ akumulatora 5200 mAh

Potaczenie bezprzewodowe

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Waga netto

3.7Rg

Stacja bazowa

Model

DEM-X80JZ

Wymiary

350x457x427 mm

Napiecie znamionowe

220-240 V- 50-60 Hz

Napiecie wyjsciowe 20V=1A
Moc znamionowa 600 W
Moc gorgcego powietrza 80 W
Waga netto 75Rg
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Czesto zadawane pytania

Usterka

Przyczyny

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie

Staby Rontakt miedzy robotem
a stykRami tadowania

Ustaw robota bezposrednio przed stacjg
bazowa i nacisnij przycisk tadowania

Rozwigzywanie problemow

Usterka

Rozwigzanie

Recznie przesun robota do tytu w Rierunku
stacji, az ustyszysz Romunikat gtosowy
.Rozpoczeto tadowanie”

Przed uruchomieniem upewnij
sie, ze czujnik LiDAR nie jest
zastoniety.

CzujniR LiDAR jest zabloRowany lub przestoniety. Usun
przeszRode. Jesli nie mozna jej usunac, przestaw jednostke
gtdbwna w inne miejsce i uruchom jg ponownie.

Robot nie moze
wroci¢ do stacji
doRujacej

Nieprawidtowe ustawienie stacji
bazowej

Szczegoty znajdziesz w seRcji ,Ustawienie
stacji bazowej” w instruRcji uzytRownika

Wytrzyj czujniRi Rrawedziowe i
przenies urzadzenie w inne
miejsce, po czym uruchom je
ponownie.

JednostRa gtowna jest zawieszona. Przenies urzadzenie w inne
miejsce i uruchom je ponownie.

Zabrudzone czujniRi Rrawedziowe rowniez moga powodowac ten
problem — wyczysc je.

Robot utknat

Robot zaplatat sie w przewody
lub zanieczyszczenia na
podtodze

Usun rozrzucone przewody i
zanieczyszczenia z podtogi

Sprawdz i usun przeszkody z
czujnikRow zderzeniowych.

CzujnikR zderzeniowy jest zabloRowany. Delikatnie opuRaj go
RilRuRrotnie, aby usungc zanieczyszczenia.

Jesli brak przeszRod, przenies urzadzenie w inne miejsce i
uruchom je ponownie.

ZablokRowana szczotka boczna
lub gtéwna, uniemozliwiajgca
ruch

Usun zanieczyszczenia z gtéwnej lub
bocznej szczotRi, a nastepnie ustaw robota
na ptasRiej powierzchni i uruchom go
ponownie

Ustaw jednostRe gtéwna na
rownej powierzchni przed
uruchomieniem.

IKota sg zawieszone. Przenies jednostRe giéwna w inne miejsce i
uruchom je ponownie.

Robot napotRat przeszkRody

Usun przeszRody lub ustaw strefy wytgczone
w apliRacji

Usun przeszkRody woRot
jednostRi i sprébuj ponownie.

JednostRa gtéwna moze by¢ zabloRowana lub zaRleszczona.
Usun przeszRody woR6t urzadzenia.

Robot wraca do stacji
lub zatrzymuje sie
przed zakonczeniem
sprzatania

NisRi poziom natadowania
akmulatora:

Wyslij robota do stacji tadowania

Brak zainstalowanego
pojemniRa na Rurz.

Zainstaluj ponownie pojemnik na Rurz i filtr, upewniajac sie, ze sa
prawidtowo osadzone.

Wiacz opcje ,Wznoéw sprzatanie” — robot
automatycznie doRonczy sprzatanie po
natadowaniu

Brak wystarczajgcej ilosci
czystej wody lub
niezamontowany zbiornik na
czystg wode.

Wyjmij zbiornik na czysta wode, napetnij go, zamontuj go z
powrotem i upewnij sig, ze jest prawidlowo zainstalowany.

Robot nie sprzata o
zaplanowanej
godzinie

Harmonogram sprzatania
wytgczony w apliRacji

Ustaw ponownie harmonogram sprzatania w
apliRacji

Robot jest w trybie ,Nie
przeszRadzac¢”

Wyitacz tryb ,Nie przeszRadzac” lub zmien
jego przedziat czasowy

Petny lub niezamontowany
zbiornik na brudna wode.

Wyjmij zbiornik na brudng wode, opréznij go catRowicie,
zamontuj go ponownie i upewnij sie, ze jest prawidtowo
zainstalowany.

Robot zawieszony w
powietrzu

Zawieszone lewe/prawe Rota
napedowe

Ustaw robota na réownej powierzchni i
uruchom go ponownie

Brak zainstalowanego worka na
Rurz.

Zamontuj ponownie woreR na Rurz, upewniajac sie, ze zostat
poprawnie osadzony.

Robot porusza sie do
tytu

Zastonieta ostona modutu
nawigacyjnego LiDAR

DeliRatnie opuRaj ostone LiDAR, aby usung¢
ciata obce

WyRryto przeszkRody na trasie
robota

Niezwtocznie usun przeszRody

ZablokRowany przedni zderzak

Po usunieciu przeszRod lub ciat obcych
deliRatnie opuRaj zderzak

Petna lub niezamontowana
tacka do mycia mopa.

1. Usun i wyczysc filtr tacRi z witosow i zanieczyszczen, a
nastepnie zamontuj ponownie.

2. Sprawdz, czy nie doszto do zatoréw w doptywie wody do tacRi.

3. Upewnij sie, ze poRrywa zbiornika na brudng wode jest
szczelnie zamRnieta.

4. ZweryfiRuj poprawnos¢ instalacji zbiornika na brudng wode.

CzujniRi antyspadRowe
zabrudzone Rurzem

Usun Rurz z powierzchni soczewRi czujniRa

Niepowodzenie tadowania.
Zawro¢ jednostRe gtéwna do
stacji bazowej.

JednostRa gtéwna nie wykrywa stacji bazowej. Wré¢ do stacji w
celu natadowania.

antyspadkowego

15

NisRi poziom natadowania
baterii. Nataduj urzadzenie.

Zbyt niski poziom energii do uruchomienia. Wré¢ do stacji w celu
naftadowania.

1. Sprawdz powiadomienia w apliRacji, aby uzyskac¢ dodatkowe rozwigzania.
2. W przypadRu nierozwigzanych problemoéw skontaRtuj sie z loRalnym serwisem.
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Serwis gwarancyjny

WarunRi wytgczajgce gwarancje

Powyzszy serwis gwarancyjny obowigzuje w przypadRu prawidtowego uzytRowania produRtu. Nie
obowigzuje w przypadRu uszRodzen spowodowanych przez czynniki ludzRie lub z przyczyn opisanych
ponizej.

1. ProduRt zostat uszRodzony wsRuteR zaniedbania, niewtasciwego uzytRowania lub zdarzen losowych
(np. RontaRtu z Zzywnoscig w postaci ptynnej, zalania, uszRodzenia przez site zewnetrzng, zarysowania
lub uszRodzenia przez elementy zewnetrzne);

2. ProduRt zostat uszkodzony w wyniku nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfikRacji (np.
zmiany Roloru lub przerébRi bez zgody producenta);

3. ProduRt zostat uszRodzony przez zastosowanie nieprawidtowych aRcesoriow, niewtasciwy transport
lub inne zdarzenia losowe;

4. BraR Rarty gwarancyjnej (chyba ze mozna udowodni¢, ze produRt jest nadal objety okresem
gwarancyjnym) lub uptynat okres gwarancji;

5. Tres¢ Rarty gwarancyjnej zostata zmieniona lub nie jest zgodna z oznaczeniem na produRcie;

6. ProduRt zostat uszRodzony wskuteR dziatania sity wyzszej.

IKarta gwarancyjna

DzieRujemy za zaRup inteligentnego robota odRurzajgcego Deerma.
W trosce o Twoje prawa i interesy nasz dziat obstugi Rlienta zobowigzuje sie do swiadczenia
standardowych ustug serwisowych zawsze, gdy zajdzie taRa potrzeba.

Model

Serwis gwarancyjny
Okres gwarancji

IKomponent ORres gwarangji

JednostRa gtéwna 1roR

ARumulator 6 miesiecy

Stacja tadujaca i przewod zasilajacy 6 miesiecy

. L . - . Nie podlegaja
Materiaty eRsploatacyjne: SzczotkRa gtéwna, pokRrywa szczotRi gtéwnej, Serwisowi

ORres gwarancji Gitéwna jednostkRa Data

Imig i nazwisko

[<onsument
Adres
Imie i nazwisko

SRlep PieczatkRa
Adres

1. Prosimy o staranne przechowywanie Rarty gwarancyjnej;

2. W przypadRu zgtoszenia naprawy prosimy o czytelne i Rompletne wypetnienie formularza
zgtoszeniowego;

3. W przypadRu Rorzystania z serwisu posprzedazowego nalezy przedstawi¢ Rarte gwarancyjng oraz
dowéd zakRupu (w przypadRu zakRupu online prosimy o podanie numeru Ronta, za pomocg Rtérego
dokonano zakRupu);

filtr, szczoteczka do czyszczenia, mop, szczotki boczne itp.

gwarancyjnemu

Zasady serwisu gwarancyjnego

1. Jesli produRt wyRazuje wade jakRosciowa, nie zostat uszRodzony z winy uzytRowniRa i nie byt rozmontowy-
wany, moze zosta¢ wymieniony w ciggu 7 dni od daty zakRupu w sRlepie, w Rtérym zostat nabyty.

2. W oRresie gwarancyjnym produRt moze zostac¢ naprawiony bezptatnie.
3. W nastepujacych przypadRach nie swiadczymy bezptatnej naprawy.
Obowigzuje wtedy naprawa odptatna oraz optata za zuzyte czesci i robocizne:

A. ProduRt zostat uszRodzony wskutek dziatania czynnika ludzRiego, np. uzytRowania niezgodnie z
instruRcja lub w warunRach odbiegajgcych od normalnych.

B. Produkt zostat uszRodzony w wyniRu nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfiRacji przez
uzytRowniRa, albo byt serwisowany poza naszym autoryzowanym serwisem.

C. ProduRt zostat uszRodzony wsRkuteR dziatania sity wyzszej (np. pozar, trzesienie ziemi lub uderzenie
pioruna).

D. UzytkRowniR nie jest w stanie przedstawi¢ Rarty gwarancyjnej (lub innego dowodu zakupu) albo jego dane
nie mogg zostac zweryfiRowane.

E. Data zakRupu produRtu nie moze zosta¢ potwierdzona.
Zwroc uwage:

ProduRty oznaczone tym symbolem po zakRonczeniu uzytRowania nalezy oddac jako zuzyty sprzet
eleRtryczny i eleRtroniczny (WEEE - zgodnie z dyreRtywa 2012/19/UE). Nie wolno ich wyrzucac¢ razem z
odpadami Romunalnymi. W trosce o zdrowie ludzi i SrodowisRo taRi sprzet nalezy odda¢ do wyznaczonego
punRtu zbiérRi zuzytego sprzetu eleRtrycznego i eleRtronicznego, organizowanego przez wtadze loRalne lub
odpowiednie instytucje panstwowe. Prawidtowa utylizacja i recyRling pomagajg zapobiega¢ negatywnemu
wptywowi na srodowisRo i zdrowie cztowieRa. Aby uzyskRa¢ wiecej informacji na temat loRalizacji i zasad

dziatania taRich punRtéw, skontaRtuj sie z instalatorem lub lokRalnym urzedem.
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Ostrzezenia i informacje dotyczgce bezpieczenistwa

WszelRie informacje dotyczace obstugi urzadzenia znajduja sie w instruRcji obstugi. Zanim zaczniesz z
niego Rorzysta¢, zapoznaj sig z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskRazéweR.

Przed uzyciem zapoznaj sie réwniez z ponizszymi informacjami:
Ostrzezenia dotyczgce uzytRowania
1. Bezpieczenstwo dzieci:

OdRurzacze nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Przechowuj urzgdzenia w miejscu niedostepnym
dla najmtodszych, aby zapobiec przypadRowemu uruchomieniu lub RontakRtowi z ruchomymi czesciami.

Roboty sprzatajgce mogg by¢ uruchamiane w trybie automatycznym — upewnij sie, ze nie znajdujg sie w
poblizu dzieci lub zwierzat, aby uniknac ryzyRa zderzen.

2. Bezpieczenstwo elektryczne:

Przed podtagczeniem urzadzenia do zasilania upewnij sie, ze przewdd zasilajacy nie jest uszRodzony ani
splatany.

Nie uzywaj odRurzaczy przewodowych na moRrych powierzchniach, chyba ze sg do tego specjalnie
przystosowane (np. odRurzacze wodne).

W przypadRku odRurzaczy bezprzewodowych Rorzystaj wytgcznie z oryginalnych tadowareR i aRumulatoréw.
3. RyzyRo obrazen i uszRodzen:

Nie wRtadaj raR, odziezy ani innych przedmiotow do otworéw ssacych lub w ruchome czesci urzadzenia.
Unikaj wciggania ostrych przedmiotow (np. szRiet, gwozdzi), Rtére moga uszRodzi¢ mechanizm urzadzenia.
4. Ochrona przed przegrzaniem:

Regularnie oprézniaj pojemniki na Rurz lub wymieniaj worRi w tradycyjnych odRurzaczach, aby zapewnic
prawidtowy przeptyw powietrza.

Upewnij sig, ze filtry (HEPA, weglowe itp.) sg czyste i odpowiednio zamontowane, aby zapobiec przecigzeniu
silnika.

5. Bezpieczenstwo uzytkRowania robotéw sprzatajacych:

Przed uruchomieniem robota sprzatajgcego usun wszelRie przeszkRody z podtogi, takie jak Rable, mate
zabawRi czy inne przedmioty, Rtére mogg zaktocic jego prace.

Nie przenos robota sprzatajgcego podczas jego pracy, aby unikRngc zakRtécenia zaprogramowanego cyRlu.
6. Czesci zamienne i aRcesoria:

Uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych, taRich jak szczotRi, filtry czy akumulatory, zalecanych
przez producenta. Nieodpowiednie czesci mogg obnizy¢ wydajnos¢ urzadzenia lub spowodowac jego
uszRodzenie.

Regularnie sprawdzaj stan szczoteR, RéteR i rur ssgcych — uszRodzone elementy moga zmniejszy¢
efeRtywnosc¢ odkurzacza."

Ostrzezenia i informacje dotyczgce bezpieczenistwa

Informacje dotyczace prawidtowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzenia do pracy:

Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie z instruRcjg obstugi. Upewnij sie, ze wszystRie elementy urzadzenia
sg prawidtowo zamontowane i gotowe do pracy.

Sprawdz, czy przewod zasilajacy jest rozwinigty, a aRumulator w modelach bezprzewodowych jest natad-
owany.

2. ERsploatacja urzadzenia:

Uzywaj odpowiednich RoncoweR i trybow pracy w zaleznosci od rodzaju powierzchni (np. dywan, parRiet,
tapicerka).

W modelach wielofunkcyjnych, taRich jak odRurzacze z funkcjg mopowania, stosuj wytgcznie zalecane
srodRi czyszczace, aby unikna¢ uszRodzenia zbiornikRéw lub powierzchni.

3. Konserwacja i czyszczenie:

Regularnie czysc filtry, szczotRi i pojemniRi na Rurz zgodnie z instrukcjg producenta, aby zapewnic ich dtuga
zywotnosc i efeRtywnosc.

Jesli urzadzenie ulegnie zabrudzeniu, wytrzyj je wilgotng sciereczRa. Nigdy nie zanurzaj czesci eleRtryc-
znych w wodzie.

4. Przechowywanie:

Przechowuj odRurzacz w suchym miejscu, z dala od wilgoci i wysoRich temperatur. Przewod zasilajgcy
zabezpiecz przed uszkRodzeniem, a w modelach bezprzewodowych uniRaj przechowywania urzadzenia z
catRowicie roztadowanym akumulatorem.

Ochrona srodowiska

umieszczany fgcznie z innymi odpadami Romunalnymi. Podlega on seleRtywnej zbiorce i
recyRlingowi w wyznaczonych punRtach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym RonsekRwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzRiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z loRalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
Srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegdtowe informacje na ten temat mozna
uzysRac¢ w urzedzie miejsRim, zakRtadzie oczyszczania lub sRlepie, w Rtérym produRt zostat
zaRupiony. ProduRt spetnia wymagania dyreRtyw tzw. Nowego Podejscia Unii EuropejsRiej (UE),
dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytRowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowisRa, oRreslajgcych zagrozenia, Rtére powinny zosta¢ wyRryte i wyeliminowane.

Ei Zuzyty sprzet eleRtroniczny oznakRowany zgodnie z dyreRtywa Unii EuropejsRiej, nie moze by¢
]

ARumulator Li-lon

Urzadzenie wyposazone jest w aRumulator LI ION (litowo-jonowy), Rtory z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sig z biegiem czasu i uzytRowania. Producent oRresla maksymalny czas pracy
urzadzenia w warunRach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam
akRumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sig rézni¢ od deRlarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produRtu.
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Ostrzezenia i informacje dotyczgce bezpieczeristwa

Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ aRumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej
3,18 V lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5 V dla ogniwa uszRadzaja je trwale i nie jest to
objete gwarancja. W przypadRu zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas
dtuzszy niz jeden miesigc nalezy aRumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj aRumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stoncai
ujemnych temperatur.

ARumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w aRumulator LI ION (litowo jonowy), Rtéry z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy
urzadzenia w warunRkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam
akRumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deRlarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produRktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ ogniw
akRumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18 V dla pojedynczego ogniwa lub 15%
ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5 V dla ogniwa uszRadzajg je trwale i nie jest to objete
gwarancja. W przypadRu zaniechania uzywania aRumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce poziom jego
natadowania. Przechowuj aRumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych
temperatur.

IKonserwacja

Produkt nalezy regularnie Ronserwowac (czysci¢) we wtasnym zaRresie lub przez wyspecjalizowane punkty
serwisowe na Roszt i w zaRresie uzytRowniRa. W przypadku braku informacji o Roniecznych akcjach
Ronserwacyjnych, cyRlicznych lub serwisowych w instruRcji obstugi, nalezy regularnie minimum raz na
tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu fizycznego produRtu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wyRrycia lub stwierdzenia jaRiejRolwieR odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ RroRi Ronserwacyjne
(czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej Ronserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wyRrycia stanu
odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego uszRodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci
za uszRodzenia wyniRajgce z zaniedbania.

Srodki ostroznosci

Przed przystapieniem do fadowania sprawdz, czy styRi urzadzenia sg czyste.

Nigdy nie pozostawiaj urzadzenia podczas uzytkRowania i fadowania bez nadzoru.

Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej méc szybRo odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.

Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysoRiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw tatwopalnych,
zachowaj wolng przestrzeri min 1 m od innych obieRtéw.

Nigdy nie zakrywaj urzadzenia podczas tadowania

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, Rabli itp. bez rekomendacji i atestu producenta.

Zadbaj o swoje mienie, urzagdzenie wyposazone jest w ogniwa, Rtére s3 trudne do ugaszenia,
wyposaz sie w ptachte gasnicza.

IHpopmMaLia npo 6e3neky BUKOPUCTaHHS

MonepepykeHHs

lMepLu Hi>k BUKOPUCTOBYBATW MPUCTPIN, ONMCAHWIA Y LibOMY MOCIOHUKY, 03HaNOMTECh i3 HABEAEHUMU HUXKUE
3acTeperkeHHAMY, L6 YHUKHYTU Hebe3MneuHnX cuTyaLi Ta 3a6esneunt KopekTHy poboTy BUpoOy.

CepeJZlOBI/ILLle BUKOPUCTaHHA Ta TexHiuHe O6C}'IyFOByBaHHFI.

MpucTpilt Jo3BoneHo po3bupatit nuLLe $axiBLAM, yNoBHOBaXKeHUM KoMnaHieto Deerma. KopuctyBayuam He
PEeKOMEHAYETLCS CaMOCTIHO po3bupaTh NPUCTPIN.

MpucTpiit cnin, BUKOPUCTOBYBATY NMILLE 3 aAANTEPOM XKUBMEHHS, SIKUI HaAaHO BUPOBHMKOM. BukopricTaHHs
iHLLMX afanTepiB MOXKe NMPU3BECTW [0 MOLUKOIKEHHS MPUCTPOLO.

BukopuvictoByBaTh nuLie 3 6nokom xueneHHs DEM-X80JZ.

BuiMiTb BUNKY Kabento »KVBMeHHs 3 po3eTKy, NepLU HixX ounwat abo ob6CnyroByBaTV MPUCTPIN.
He neperuHarite cunbHo Kabeni Ta He KNadiTe NPEAMETY UM FoCTpi peyi Ha NPUCTPINi.

MpuncTpilt NpusHaveHNin Nnwe A8 BUKOPUCTaHHSA B MOBYTOBUX YMOBaX Yy MPUMILLEHHI.

He BukopucToBYy/TE NPUCTPIN Ha BIOKPWUTOMY MOBITPI, HA MOBEPXHAX, BIOMIHHMX Bif, nianor, i Ha
nignpuemcTBax.

CnipkywTe, Wo6 Ha KOPMYCi MPUCTPOIO He PO3MiLLlyBanvca OiT1, AOMaLLHi TBapyuHM abo 6yOb-AKi npedMeTu.
He BrKOpUMCTOBYITE MPUCTPIN Yy BOMOrOMy CepefoBULLI (HanpuKnag, y BaHHMX KiMHaTax).

lMepen BUKOPMCTaHHAM MPUCTPOLO MprbepiTb 3 MiAnor Kpuxki npeametn Ta 6esnag (Hanpuknag, Basu,
CKNSHI YaLLKK, NaMmnu, nonieTUneHoBi NakeTu TOLWO), a Takox 06 €KTK, SKi MOXKYTb 3annyTaTucs B GiuHin
LLiTLi, BCMOKTyBarnbHOMy KaHani abo BefyuoMy Koneci (Hanpuknag, 4poTv LWTOpK, iHWi NPeaMeTu, Lo
MOYTb 3arnnyTaTucs, AK-0T BOMOCCs), WOo6 He MOLIKOAUTY LiHHI pedi Ta He 3aBafWTh HanexHii pobori
NPUCTPOIO.

He craeTe npucTpiin y Micuax, 3Bioku BiH MOXKe nerko sract (Hampuknag, Ha ctonax abo CTinbusx).

AKLLo Kabernb >XMBMEHHS MOLLKOOXKEHO, L0 YHUKHYTU Hebesneku, Noro Mae 3aMiHUTV BUPOBHWK,
YMOBHOBaXKEHWI CepBiCHUIA LieHTp abo crieuianicT i3 BignoeiaHow keanidikauieto.

AKLLO BM NNaHyeTe NepeBo3nTU MPUCTPIn abo He BUKOPUCTOBYBATV MOro MpOTSroM TPMBAnoro vacy,
BVMKHITb 110r0.

MNepen, 3apamkaHHAM NepekoHanTecs, Lo BUIKa Kabemio XUBMEHHSA NPaBWIbHO BCTaBMEHA B PO3ETKY.
LLLo6 YHVKHYTW CNOTUKaHHS, nonepeabTe iHWMX MHAEN Y NPUMILLEHH] MPO Te, LLO NMPUCTPIN NPaLIoE.
AKLLO KOHTENHEpP ANS NWy 3anoBHEHWUI, CMOPOXHITb MOro Nepes, BUKOPUCTAaHHAM MPUCTPOLO.
OnTuManbHWiA AjanasoH Temnepatypu ons pobotv npuctpoto ctaHosuTb Big 0°C mo 40°C.

He BrKopuvCTOBYITE NPUCTPIV Y CEPedoBNLLI 3 BUCOKOIO TeMrepaTypoto.

AKLo npucTpit NOTPIGHO yTUNI3yBaTU, 3BEPHITLCSA A0 MPALLBHUKIB CEPBICHOT CNy»KO1 ANs BUNYYeHHS

aKkyMynaTopa. YTunisynte BUKOPUCTaHI akyMynsTopy y 6e3neuHmnii cnocib y cnevwjianisoBaHux myHKTax
360py.




IHpopMaLia Nnpo 6e3neKy BUKOPUCTaHHS

Bupib, onucaHuit y LboMy MocibHUKY, He MpU3HaYeHWin Ansa Toro, Wwob HUM rpanucs Aitn. ditam
[,03BOMEHO BMKOPUCTOBYBATW BUPI6 nuiLe nig, HarmsAoM Jopocnnx. Bupib moxe mictutv opibHi petani
Ta akcecyapu, TOMy TpMMalTe NPUCTPI Ta akcecyapu B HEOOCTYNHOMY A1 AiTel Micui, LWwo6 3anobirtu
po36u1paHHio abo MOLLKOOXKEHHIO BUPOBY UM akcecyapiB, a TaKoX MPOKOBTYBaHHIO APiGHUX YacTuH
LiTbMU, WO MOXKe NMPU3BECTN A0 YOYLUEHHS UM iHLWKX Hebesnek.

lMpuUCTpilt He NpuU3HaYeHUIN ONS BUKOPUCTaHHA ocobamu (3okpeMa AiTbMu) 3 06MexeHUMM GisnuH1MMU,
CEHCOPHMMM abo PO3YMOBUMI MOXKMMBOCTAMM, @ TakoK ocobamm 6e3 BiAnoBiAHOro [OCBiAYy UM 3HaHb,
SKLLO TiNbKV BOHU He nepebyBatoTb Nif, HarnsaoM abo He OTpYManyt iIHCTPYKTaXKy LLOAO BUKOPUCTaHHS
npucTpoto Big, ocobu, BiANoBiAanbHOT 3a IXHIO Hesneky.

MpUCTPOEM MOXYTb KOPUCTYBATUCS LiTW BiKOM Bif, 8 POKiB i 0cO6M 3 06MEXeHUMU Pi3UUHUMU,
CEHCOPHUMM abo PO3YMOBUMYM MOXKMMBOCTAMM UM HELOCTATHIM AOCBIAOM | 3HAHHAMM, AKLLO M
NOBIAOMWNN NPaBUMa KOPUCTYBaHHS MPUCTPOEM abo 3abesneunnu Harnsp, i BOHW PO3yMitoTb MOXKMMBI
pvaukn. [itam 3a60poHeHo rpatucs 3 NnpucTpoeM. [itam 6e3 Harngoy Aopocnmx 3a6opoHeEHO
OUNLLYBaTU i BUKOHYBaTV 06CMYroByBaHHS NMPUCTPOIO.

HarnapanTe 3a giteMu, Wob BOHW He rpanvca 3 NpucTpoeM. [itaM 3a60pOHEHO rpaTncs 3 MPUCTPOEM.

Besneka BUKOPUCTaHHA aKyMynsiTopa

Konu 3apspkaHHs He BinbyBaeTbcs abo MPUCTPI He BUKOPUCTOBYETLCA TPMBANWiA yac, Big enHanTe
3apAAHUIA NPUCTPI Bif, @NeKTPUUHOI PO3ETKM Ta CaMoro BUPOOY.

He BuKopucToByiiTe 3apaaHi NPUCTPOI, AKi BXe MOLIKOAKEHi, MaloTb 03HaKM MOLUKOOKeHHs abo
noTpannanu nig 4ito BONOrn, CMPOCTi Um OoLuy, LWob 3anobirtv ypaxKeHHIo eNeKTpUYHUM CTpyMoM abo
BUHUKHEHHIO MOXKeXi.

MOMNEPEOMEHHA:
1. N 3apsgxkaHHa akyMynatopa BUKOPUCTOBYIMTE NWLLE Bi4'EMHUN GMOK »KUBMEHHS, LLO MOCTaYaeTbes
pPa3oM i3 LM MPUCTPOEM.

2. Llei npucTpiit MicTUTb akyMynsaTopw, SKi MOXKyTb 6yTW 3aMiHeHi nuie kBanidbikoBaHUM NepcoHanom.

A-Onuc Bnpoby

Ornsp, KOMMOHEHTIB

A-Po6oT — Bug, cnepegy (kpuwka 3akpuTa)

Al-1— MepenHin 6amnep (i3 B6ynoBaHNM
NasepHUM OaTurKkoM)

Al1-2— KHonka noeepHeHHs Ha 6asoBy
CTaHLito

A1-3— KHomka »u1BneHHs

Al-4— Kpuwka patumka LiDAR

A1-5— JlaTunk Kpato

Al-6— 3apsaHi KOHTaKTU

A3-Po6oT — Bug 3Bepxy (KpuwwKa BigKpuTa)

A3-1— BepxHa KpuLlKa
A3-2— KoHTeiHep ons nuny

A5-BasoBa cTaHLuisa — BUf, 3334y

A5-1— Biacik ansa s6epiraHHs LWHypa
>KVBMEHHS

A7-TopT Ans CTUKYBaHHS po6oTa

A7-1— 3apagHuii KOHTaKT

A2-Po6ot — Bug, 3HU3Y (KpuLika 3akpuTa)

A2-1— biuHa wjiTka

A2-2— OcHoBHa LWiTKa 3 NpoTuaieto
3annyTyBaHHIO i KpULLKa

A2-3— PisHoHanpaBneHe Koneco

A2-4— [laTumk obpusy

A2-5— Tpumau Hacapkv ong MuTTs

A4-BaszoBa CTaHLjis — BuA cnepeay

A4-1— CsiTnosui iHOMKaTop

A4-2— KoHTeitHep ons nuny

A4-3— TopT Ons cTUKyBaHHS pobota
Ad-4— MuitHa nnatdopma (3HiMHa)

Ab6-BazoBa cTaHLis — BUJ, 3BEPXY

A6-1— KoHTelHep Ons umctoi Boan
(nepenHs uacTuHa)

A6-2— KoHTelHep ANns BUKOPUCTaHO! BOAU
(3amHs yacTUHa)

A8-Tlepenik o6nagHaHHA

A8-1— BiuHa witka x1 wr (nonepegHsL0
BCTaHOBMNEHa)

A8-2— lMopoe»yBay naHayca 6a3oBoi cTaHuii X1 wT

A8-3— Miwok ans nuny x1 wr (nonepeaHbo
BCTaHOBIEHWI)

A8-4— Hacapgka ona mMutTa x2 wT

A8-5— TpvMau HacagKkun ONs MATTS X2 WT

124




125

B-36ipKa Ta nigroroBka o poéotn

B1-Po3mMilueHHs1 6a30Boi CTaHLyi

1. MocTaBTe 6a30By CTaHLto Ha TBEpZy, PiBHY MOBEPXHIO, 3aMMLLMBLUM LLOHaMEHLLIe 8 CM BiNbHOro MpocTopy
3 060X BOKIB i LLOHaMeHLLie 1,5 M BinbHOrO MpoCTopy crepeny.

2. Mipkntouits Kabernb XMBMEeHHS [0 PO3ETKU, @ HAL/MLLIOK APOTy aKypaTHO PO3MICTITb Y 33AHBOMY X0Mobi
NS WHypa Ha 6a30Bii cTaHLji, o6 BiH He 3aBaxaB poboTi poboTa.

Mpumitka:
1. YHuKariTe notpannaHHS NpSMOro COHAYHOrO CBITNa.

2. He 3akpviBalite 30Hy nepenaui i OTpYMaHHS curHany Ha 6asoBii cTaHUil Haninkamm Ui iHWuMm
npenMeTamu.

3. He BcTaHoBntoviTe 6a30By CTaHLO Ha M'SKUX MOBEPXHSIX, SK-OT KUMMM.

4. TpMaiiTe 30HY 3apaPKaHHSA CyXOHo.

B2-MigroTtoBka / CNOPO>XXHEHHS

1. LLlo6 Han1Ty uncTy Body, BUTATHIT KOHTEMHEP A1 UACTOI BOAW, PO3TALLOBAHUI Criepeay; yTpUMytoumn nisuii
PikcaTop KpYLLKM KOHTelHepa, BioKpwuiATe i, HanuiiTe uicTy BOAY Ta BCTaBTe KOHTENHep Hasap, y 6asoBy
CTaHLjto.

2. o6 3nuti BYKOpUCTaHY BOLY, BUTAMHITL KOHTEMHEP A1 BUKOPUCTaHO! BOAW, PO3TALLOBaHUIA Nnosagy,
BiIKpWIATE 1Oro KPWILLIKY Ta BUMWIATE BOOY.

MpumiTka:
He nopaeaiite B KOHTEMHEP 4719 BOAW MPANbHUIA NMOPOLLOK, FOCMOAAPChKE MUMO, MUMHI 3acobu, He CxBaneHi

komnaHieto JONR, 3acobu ansa nesiHdekuii, piake Mo, HeBIOOMI MaCMAHUCTI PIAVHI, @ TaKOXK KUCTT U Ny»KHi
PEUOBMHM — Lie MOXKE CMPUUMHWTI MOLLKOOXKEHHS MPUCTPOLO.

B3-BcTtaHoBneHHa TpMMaya HacagKu Ans MUTTS

1. CnouaTtky HafiHO MPUKPINiTe HacadKuM Ang MUATTA 00 TpUMaua Hacadok;

2. BupiBHsITe LIEHTP TpUMaua 3 NMPUKPIN/IEHO HacaaKoK A9 MUTTS, @ MOTIM YCTaHOBITb 0ro Ha OCHOBHWI
MoZyrb.

C-Cnoci6 BukopucTaHHs

B4-NMigrotoBka cepeaoBuLLa A0 PO6OTU

Mepen, NoYaTKoM MpUGMpPaHHS MPUBepITbL PO3KMAAHT APOTY, TBEPAI NpeaMeTy, rocTpi 06'ektn (Hanpyknag,
LIBSIX, CKJT0) Ta iHLUe CMITTA 3 migiorn. Takok nprbepitb MpeameTu, Ski Nerko nepeknoaroTbes, KpUXKI, LiHHI Ta
MoTeHLiiHO HebesneuHi pevi. Lie JonoMoXe YHUKHYTW 3annyTyBaHHs, 3aKMMHIOBaHHS, 3aTsaryBaHHs abo
nepeknaaHHa NpeameTis poboToM, LLIO MOXKe MPU3BECTU [0 TPaBM UM MOLUKOIKEHHS MaliHa.

Hamaraiiteca He BUKOPWCTOBYBATV MPUCTPIl Y NMPUMILLEHHSAX 3i cxodaMu. FKLLO Lie HeobXiaHO — BCTaHOBITb
3aX1CHY OTOPOXKY.

YBIMKHEHHS/BUMKHEHHS Ta 3apsaA>KaHHS

C1—igkntouite 6a30BYy CTaHLIO [0 [Keperna »KUBMEeHHs, HAaTUCHITL | yTpumyite (&) 3 cekyHaw, wob
YBIMKHYTW NpurcTpii. JouekaiiTecb, MOKMN iHOMKATOP XKMBMEHHS 3aCBITUTLCA MOCTINHMM CBITIOM, Micnsg Yoro
BCTaHOBITb POBOT Ha 6a30By CTaHLLilO A9 3apAOXKaHHS SK MOKasaHo Ha PUCYHKY. s 3pyyHocTi
LLIOZIEHHOTO BUKOPUCTaHHA 3anuiiaiTe poboTa Ha 3apagui. Konv poboT yBIMKHEHO, HAaTUCHITE | yTpUMyiiTe
3 cekyHOU KHOMKy »uBneHHs (O ) Ha kopryci, Wob BUMKHYTUW 110ro.

MNpumMiTtka:

1. Tlig yac pyuHoro BCTaHOBMEHHS! po6oTa Ha 6a30BY CTaHLiO NMEPEKOHANTECH, L0 3apSOHI KOHTaKTU
CMPSIMOBaHI BCEpPenyHYy.

2. Mepen, nepunM NpuGUpaHHAM NepeKkoHanTecs, LWo akyMynstop po6ota nosHicTio 3apsagxeruin (100%).

3. Mg, yac NepLIOro BUKOPUCTaHHS BPYYHY BCTAHOBITb pobOT Ha 6a30By CTaHLjit0 — BiH yBIMKHETbCS
aBTOMaTUYHO.

HanawtyBaHHsa MepeXXi

C2—3aBaHTaxTe Ta BCTaHOBITb gojaTtok Xiaomi Home, BigckaHyBasLwmn QR-kof Ha Kopnyci IpUcTpoto.

C3—ipxntoueHHs po paoaatky Xiaomi Home

Binkpuitte poaatok Xiaomi Home, HaTUCHITE 3HAUOK «+» Y BEPXHBOMY MPaBOMy KyTi Ta BUOEPIT MyHKT
«[Hopatv npuctpin» (Add Device).

MoeTopHo BifnckaHyTe QR-KoA, Ha Kopnyci NpucTpoto (K y kpoui 1), Wob 3aBepLunTy MiAKMHOUEHHS.

MpumiTka: LLo6 3abe3neunTy yeniluHe nigknoYveHHs, HaaainTe [oAaTKy AO3BOMM Ha BUKOPUCTAHHS
Bluetooth, Wi-Fi Ta posraluyBaHHsa BiOnoBigHO [0 NiAKasok Ha ekpaHi.

C4—TIpncTpiil NePexoAmnTb Y PEXNM HaNaLITYBaHHSA Mepexi

Micna yBIMKHEHHA MPUCTPOIO HATUCHITL | yTpuMyitTe « O + B » npotarom 3 cekyHa.Micns ronocosoi
niaKaskn «Posnouato HanaluTyBaHHS MepeXi» NPUCTPIi nepeiae B PEXVM HanaluTyBaHHA MepeXKi.
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C-Cnoci6 BukopucTaHHs

C5—HanawTtyBaHHs1 MepeXi NpucTpoo

Beepitb HasBy i naponb Bif, Bawwoi gomaluHeol Wi-Fi mepexi. JotpumyiTtecs iHCTPYKLUIN Ha ekpaHi
TenedoHy, o6 3aBepLUNTV HaNaLUTyBaHHS.

MpumiTka:

Mig'eaHantecs BpyuHy no Wi-Fi Mepexxi, ska nounHaetbea 3 "deerma-vacuum” (Ha npuctposx Android 3°
€[HaHHs 3a3BMyYall BiOOYBAETLCS aBTOMATUYHO).

AKLLO Mepexka He BiJobpaKkaeTbCA, OHOBITh CMMCOK KinbKa pasiB.

Micnsa niokntoyeHHs TenedboH MoXxe BTPATUTU JOCTyN OO IHTepHeTY. AKLO 3'9BKTbCs 3anuT Ha 3miHy Wi-Fi
Mepexi, 0bepiTb «He 3MiHoBaTU».

Konwv ponatok sanuTae [O3BIN Ha MiAKMOYEHHS 00 Mepexi, HaTUCHITE «[1o3BonmT» abo «lloromykyrock».
Micns Toro sk TenedoH nigkntounTees Ao AoMaluHbol Wi-Fi Mepexi, npoaoBxyiTe npouec HanalTyBaHHS.
MNioTpumytotecs nuwe Wi-Fi mepexi 3 uactotoro 2,410,

HanawTyBaHHs MepeXi 3aBepLUeHO

AK nokasaHo Ha niBilt cxeMi, MiCNS YCMILLUHOro HanalTyBaHHSA BY MOXeTe 3MIHUTL Ha3By MPUCTPOLO Ta
BKa3aTyi /10ro po3TallyBaHHs.

MpumiTka:

1. Donatok Mi Home niatpumye npuctpoi 3 i0OS Bepcii 13.0 abo Android Bepcii 8.0 i BuLe. Bu moxeTe
nepeBipuTK Bepcito cuctemun B po3aini «HanawTtyeaHHa» — «[1po TenedoH».

2. Us mogenb He migTpuMye poboTy 3 MapLupyTusatopamu 3 wingpysaHHam WEP.

3. HasBa AomalLHboi 6e30p0TOBOI Mepexi Ta NMaporb He MOBWHHI MICTUTU KUTaCbKUX iepornidis abo
npobinis.

4. MMip, yac HanalwTyBaHHS Po6OT-NMococ Mae ByTy MigknoveHnin fo 6e3npoToBoi Mepexi. Micns
3aBEPLUEHHS HanalUTyBaHHs BV MOXETe KepyBaTu po6OTOM-NMMOCOCOM Yepe3 AoAaTok Xiaomi Home 3a
ponomoroto Wi-Fi abo MobinbHoi Mepei.

5. LLLo6 oTpuMaTi TOUHi BKasiBKU, KOPUCTYNTECS HaaKTyarnbHILLUMM MigKaskamMu B JOAATKY.

Mpu3ynuHeHHs/BiAHOBMEHHS PO60TU

Konu poboT npaLitoe, KOPOTKE HATUCKaHHS Byab-gKOl KHOMKM Ha KOpMyCi NPpU3ynHUTL 1oro poboty. Konm
poboTa MpusynnHeHa, KOPoTKe HaTUCKaHHS « (D » MOHOBWTB i

C-Cnoci6 BukopucTaHHs

MoBepHeHHs Ha 6a30BY CTaHLLitO 4151 3apAAXKaHHSA

Konu po6ot yBIMKHEHO, KOPOTKO HaTWCHITb KHOMKY « {5 » Ha KOpryci — i BiH NOBEPHETLCS 3 MOTOYUHOrO
Micug Ha 6a30By CTaHLito 0119 3apsOKaHHS.

BriokyBaHHS Big, AiTel (6/10KyBaHHA KHOMOK)

DyHKLIO 6110KyBaHHA Bif, AiTEl MOXHa aKTUBYBATW, HATUCHYBLUW 1 YTPUMYIOUN NMPOTArOM 3 CeKyHL, KHOMKY
« 1O » Ha poboTi abo BBIMKHYBLUM iT uepes foAaTok. POBOT 03ByUUTb FONIOCOBE MOBILAOMIIEHHS, SKE
niaTBEPAXYE akTMBaL,to dyHKUiT 610okyBaHHA Big aitern. Konn dyHKuis yBiMKHeHa, KHOMKM Ha poboTi Ta
6a30Bil1 CTaHU,i He NMpaLoBaTUMYTb | KepyBaHHSA Byne MOX/IMBE NM1LLE uepes 0o4aTOK — Le 3anobirae
BWMaAKOBOMY HaTUCKaHHIO KHOMOK AiTbMU abo AOMaLUHIMU TBapUHaMK.

LLlo6 BUMKHYTU BOKYBaHHS B, AiTE, HATUCHITH | yTPUMYIATE KHOMKY « 1O » NPoTAroM 3 cekyHa abo
CKOpUCTaNTECh JOAATKOM — Yy po3aifi «[oaatkosi GyHKUIT» BUMKHITE Lo dyHKLUi. Konn dyHKuis 6yae
BUMKHeHa, poboT 03ByUMTb rONIOCOBE MOBIAOMEHHS 3 MIATBEPLXEHHSM, WO 6NOKyBaHHS Bif, AiTen
BUMKHEHO.

IHCTPYKLif 3 KHOMOK

KHorka Ois DyHKLisA
HatucHitb | yTpumyiTe 3 cekyRam YBIMKHEHHS/BUMKHEHHS poboTa
0]

KopoTko HaTUCHITb 0auH pa3 MouaTn npubnpaHHa

Konu po6ot nepebysae B pexumi MouaTn 3apspKaHHaA

OuiKyBaHHA No3a 6a30BOK CTaHLE,

KOPOTKO HaTUCHIiTb OJUH pa3

Konwu po6ot nepebysae Ha 6a30Bin Mouatn BUNYYEeHHA nuny

CTaHLji, KOPOTKO HATWCHITL OOVH pa3

Konwu po6ot nepebysae Ha 6a30Bili MouaT ounLLieHHA HacaoKku ong

CTaHLii, KOPOTKO HaTWCHITb ABa pasu MUTTA

®

Konu po6ot nepebysae B pexumi MouaTu ToukoBe NpubUpaHHs

OuiKyBaHHsA no3a 6a30BOIO CTaHLjE,

KOPOTKO HaTUCHITL OBa pasu

HaTtucHiTb i yTpumyinTe 3 cekyHam YBIMKHYTU/BUMKHYTN BMOKYBaHHS
BiO, Oiten

HatucHite i yTpumyirte 15 cekyHz MpnMyCcOBO BUMKHYTU >KUBMEHHS
MpUCTPOIO

HaTucHite i yTpuMyiiTe 3 cekyHam MepeiTn y pexkum HanawTyBaHHs
Mepexi

[CRg®) . , .

HaTucHitb i yTpumyiite 7 cekyHp, BigHoBneHHs 3aBOACbKMX

HanalTyBaHb
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C-Cnoci6 BukopucTaHHs

AKLLO KHOMKM He npaLtooTb abo poboTa He BUMMKAETLCA, BUKOHANTE CKMOAHHSA [0 3aBOACHKUX
HanawTyBaHb. HaTucHiT Ta yTpumyiite kHomnku « () » Ta « {3 » oOHOYacCHO NPOTAroM 7 CeKyHA,

MosicHeHHs CBIT/IOBUX iHAVKATOPIB

CeiTnosi iHauKaTopu — MOSICHEHHS

He ceitutbea PKMBNeHHs BUMKHEHO / PeXxum cHy
/ He typbyBatn

MocTyrnoBo cTae AckpaBiLLMM KMBRNeHHs BMUKaeTbCS
3€eMeHNM KObOopoM

O+ MocTiitHO CBITUTBLCA 3eneHUM HopManbHwit cTaH

. . KOMbOpPOM
Caitnosuit

iHaukaTop kHorky | [oBinbHO 6nMMae 3eneHuM Konbopom lMoeepHeHHs Ha 6a3y / 3apapaHHA

/ CyLiHHa

MoCTiIiHO CBITUTBCA YEPBOHUM
KOnbLopoM

Husbkuit 3apsap, akymynstopa

Bnvrmae uepBOHUM KONBOPOM Momunka

LLIBnako 6nvMMae UepPBOHUM KOMBOPOM MepexoanTb y PeXUM HanalLTyBaHHs

Mepexi

MoBinbHO 6NMMaEe YepBOHUM KOMbOPOM TpviBa€ NiAKNIOYEHHS [0 Mepexi

[OCTiIHO CBITUTBCA YEPBOHUM
KOnbOpoM

MiaKknioYeHHA 00 MepeXi BUKOHaHO
ycnilHo

He cBitutbCs PKuBneHHs BUMKHeHO / Pexxum cHy

Ceitnosui / He Typbysatn
iHouKkaTop

6a30B0i CTaHLi

MocTynoBo cTae Ackpasimm PKuBneHHs BMUKaeTbCs

3eNeHNM KOTbOpOM

MocTifiHO CBITUTLCS 3ENMEHNM KOMbOPOM | HopMarnbHuWil CTaH

Bnvnmae UYepBOHNM KO/MbOPOM Momunka

OunLLIEHHSA HacaaKy o1l MATTS

LLlo6 3abe3neunTt edekTMBHICTL BOMOroro NpubupaHHs, poboT aBTOMaTUUYHO NMOBEPTAETLCSA Ha 6a3oBy
CTaHLLito L1151 OUMLLIEHHS! Hacaaku Ans MUTTS KOXHI 10 xBunuH nig vac pobotn. OKpiM TOro, BU MOXeTe
BPYYHyY HanaluTyBaTV YaCTOTY OUMLLEHHSI HAacaKW 4SS MUTTA Y A04ATKY BigMOBIAHO [0 CBOIX NoTpeb. Micns
3aBEepLUEHHS 3aBAaHHS 3 BOMIOroro NpubupaHHs Ta NoBepHEHHs Ha 6a30BYy CTaHL,ito PO6OT aBTOMAaTUUYHO
oulILLLYyE Hacaaky ang MuTTa (el npouec 3aMae TPoxu Bifblue yacy).

C-Cnoci6 BukopuctaHHs

CyLUiHHA HacagKy AN MUTTS

Micns 3aBepLUEHHs BOMIOroro NpUbunpaHHs Ta NOBEPHEHHS Ha 6a30BYy CTaHLLit0 POBOT aBTOMATUUYHO
BUCYLLYE HAcaaKy 415 MUTTS (3@ 3aMOBUYBaHHAM — rapsiuMM MoBiTPSAM; 3@ NOTPE6M Lie MOXHa 3MIHWTU B
nonatky). Bu Takox MoxeTe BpyuHy YBIMKHYTY a0 BUMKHYTY CYLUIHHS HAaCaAKV 41 MATTS B AOAATKY.

36upaHHs nuny

Mig vac abo nicns NprbupaHHsa PoboT NoBEPTAETLCS Ha 6A30BY CTaHLLKO /15 aBTOMATUYHOIO 36MpaHHs
nuay 3 Heoro. Y [oAaTky BU MOXETE BPYUHY 3anyCTUTV 36mpaHHs Ny 3 poboTa Ha 6a3oBiit CTaHLii, a B
HanalTyBaHHSAX 6a30BOI CTAHLLT — 3MIHWUTW YacTOTy 36MpaHHsa Niny. MNepekoHanTecs, Lo MilLOK A4S nuy
B 6a30Bii1 CTaHLii NPaBUIbHO BCTAHOBNEHWI i HE NMepenoBHEHNI.

Mpumitka:
1. He BuitmMaite poboT NpuMycoBO, KOMU BiAOYBAETHCH OUMULLEHHS HACAOKW L4NA MUTTS;
2. He nepenwilLyiiTe 6a3oBy cTaHLjto nicns Toro, sk poboT posrnoyas NpubrpaHHs.

3. LLlo6 3abesneunTn edpeKTUBHICTE NpMBMPaHHS, Mif Yac NepLIOro BUKOPUCTaHHA PeKOMeHOyEeTbCA
3anyckatv pobot 3 6a30B0i CTaHLl.

D-Oornsapg, i TexHiuHe 06CNyroByBaHHSA

LLlo6 nioTprMyBaTV MPUCTPI y HalKpaLLIOMy CTaHi, JOTPUMYyATeCS peKOMeH0BaHOI YacToTu
06CNyroByBaHHS Ta 3aMiHN KOMMMIEKTYHOUNX:

MpumMiTka: MepLu Hix BUKOHYBaTU 06CNYroByBaHHS, BUMKHITL po6oT i Bif eqHarite 6a30By CTaHLijto Bif
MepeXi KUBMeHHs.

KomnoHeHTn YacToTa ounLLeHHs YacToTa 3aMiHn

basoBa cTaHujs OpauH pas Ha 1-2 TUXHI /

LLitka-Banuk OauH pas Ha 2 TWH 6-12 micauis

biuna witka O4vH pas Ha 2 TVxHI 3-6 micauis

KoHTeiHep Ans nuny 3a notpebu /

EH: ?.,CJ,:'; PineTp KOHTE/HEP3 OOVH pa3 Ha 2 TUXHI 3-6 micauis

Hacapgka ons mutTs / 1-3 micaui

PisHoHanpasneHe koneco LLomicaua /

Hatunk LLlomicaug /

Miwok gna nuny / Mprbn1zHo oavMH pas Ha 3-4 micauj
(abo 3a norpebm)
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D-Oornsapg, i TexHiuHe 06CyroByBaHHSA

D1-OunLLeHHs KOHTeliHepa A/1a nuay Ta ioro ¢inbtpa

1. BigkpuiiTe BepXHIO KpULLKY poboTa, HAaTUCHITb KHOMKY PO36/10KYBaHHS KOHTEMHEPa ANA nuny Ta
BUNMITb KOHTENHEp; 3HIMiTb BINbTPp KOHTeNHepa ANs Nuny, BiA €AHABLUM 1oro Big, dbikcatopa, i
CMOPOXHIiTb KOHTeHep.

2. ®inbTp KOHTEMHepa ONs MUY MOXKHa MUTW BOLO; MEPeLL HixX BCTaHOBUTU inbTp Ha Micue,
BWCYLUITb 10roO.

3. LLlo6 3abe3neunTn edekTrBHICTE PinbTpaLlii, pPEKOMEHOYETLCA PEryNSpHO OUULLYBATM Ta 3aMiHIOBaTH
PinbTp.

D2-OumLLeHHs WiTKU-BasMka

1. HaTucHiTb niBy Ta NpaBy KHOMKW Po36M10KYBaHHSA KPULLKKU, PO3TALLOBaHi Ha AHULL, i NOTATHITL yropy,
OO 3HATU KPULLKY.

2. TpumanTe WiTKy-Banvk 3a pyyKky 3niea, NigHiMiTe il i BUAMITE.

3. BukopucToByiTe BiANOBIOHI IHCTPYMEHTH, Wob BUOanuTK Bonoccs abo HUTKKM, WO 3annyTanvcs Ha
LWiTLi-Banu1Ky, MOTIM NPOTPITh LWITKY-BaNVK Ta KPULLKY M'SIKOKO TKaHWHOL.

4. MNMpomMuiiTe LLiTKY-BannK BOAOK Ta BUCYLLITb i, MOTIM BCTAHOBITh LUiTKY-Banvk Hasag, y pobot ons
MOAanbLLOro BUKOPUCTAHHS.
D3-OumLLeHHs AaTunKiB

1. MpoTpiTe Npo30pe BiKOHLIE Na3epHOro Aatuvka.
2. MpoTpiTe AaTuvk obpuBy.

3. MpoTpiTh maTunK Kpato.

D4-OumLeHHs 6a30B0i CTaHLi

1. BuimiTe MuitHy nnatdopMy 6a30B0i CTaHLT;

2. Mpomwiite MUiiHY NnatdopMy BOAOK, BUCYLLITL ii i BCTAHOBITb Ha MicLe B 6a30By CTaHLi0.

D-Maintenance and Care

D5-OuuLLieHHs1 Begyyoro koneca

MoBepHiTb Beayye Koneco Brepes, i Hasag, Wob BUAANUTA CTOPOHHI NpeaMeTy, NoTiM NpoTpiTe
NOro M'SIKOK TKaHVHOHO.

D6-OunLLeHHS GIUHOT LLiTKN

BUWKpyTiTh FBUHT i 3HIMiTb BiYHY LLITKY; CKOPUCTANTECS BIANOBIAHUMUN IHCTPYMEHTaMV ONS OUMLLEHHS Bif,
nuny.

D7-3amiHa Miluka ansa nuny

1. 3HIMIiTb KPWLLKY KOHTeHepa Ans nuny

2. MoTarHiTe MiLLOK ANS MUY Ha30BHI Ta BUNMITL 0ro;

3. MpotpiTb BiACiK Ong 360py NNy M’SKOK CyXOK raHUipKOLD;

4. BcTaHOBITb HOBMI MILLOK AN19 NWUMY Ta 3aKPUIATE KPULLKY KOHTEMHEpa 4na nuny.
Mpumitka:

Mopapa: YopHa BcTaBka 3 6aBOBHM 3 niBoro 60Ky Millka Ana nuny — ue $inbTpyBanbHa BCTaBKa.
He 3HimanTe 11 He BMKnOanTe ii.
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TexHiuHi xapakTepucTuKku

Po6oT-nunococ
KomnoHeHT TexHiuHi xapakTepucTuku
Hazea Robot Vacuum & Mop Combo
Mopenb DEM-X80 Ultra
Pozmipu 350%350%97 Mm
HomiHanbHa noTyXHicTb 50 Bt
HomiHanbHa Hanpyra 144 B=
Hanpyra sapsgkn 20 B=
Crpym 3apagku TA
EMHiCTb akymynatopa 5200 mA-ropn,

Bespgpotose 3'eqHaHHs

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Bara HeTTO 3.7 kr
BaszoBa cTaHLis
Mogeni DEM-X80JZ
Pozmipu 350%457%427 Mm

HomiHanbHa BXigHa Hanpyra

220-240 B~ 50-60 Hz

MowupeHi 3annTaHHs

HecnpaBHicT

MNpuuunHa

Cnoci6 ycyHeHHs

PoboT He
3apsIoKaAETLCS!

HeHagiHnin KoHTaKT MidK
po60TOM i 3apsIAHMMM KOHTaKTaMK

Po3micTiT poboTa 6esnocepeHiL0 nepes,
6a30BOtO CTaHLiE Ta HATUCHITL Ha HLOMY
KHOMKY NMoBepHeHHs Ha 6a3oBy CTaHLit0

BpyuHy nocyHLTe poboTa Hasazg Ao 6asoBoi
CTaHL,i, 4OKM He NPOJIyHae roylocose
NOBiAOMIEHHS «3apsiayKaHHs pO3noYaTo»

Po6oT He MoXke
noBepHyTUCS Ha 6a3oBy
CTaHL,it0 4ns1
3apsiAyKaHHs!

basoBy cTaHL,ito po3MmilLeHO
HenpaBuLHO

O3sHanomTecst 3 fOKNaAHO iHpOopMaLlito B
po34ini «Po3MilLeHHs1 6a30BOT CTaHLLii»
nocibHuKa KopucTyBaya

PoboT 3acTpsir

Po6oT 3annyTaBcs B kabensix abo
CMITTi Ha Miaosi

MpubepiT po3kuaaHi kabeni Ta CMiTTs 3
nignorn

BiuHy ab0 OCHOBHY LLITKY
3a6710K0BaHO, LU0 3aBaXKaE pyxy

Bunyuith NpeameT, WO 3aCTpsIn B
OCHOBHil1 ab0 BiYHil LLiTLL, NOTiM NocTaBTe
poboTa Ha piBHY MOBEPXHHO
nepesanycTitb Moro

PoBoTy 3aBaXkatoTh NepeLikoam

MpunbepiTL Nepelkoam abo BCTaHOBITL BRACHi
3a60pOHeHi 30HM B [oAaTKy

MpucTpit NoBepTaETLCS!
Ha 3apsiayKaHHsl abo
NpWNUHsie po6oTy [0
3aBepLUEHHS
npubupaHHsi

AKYMynSITOp pO3psiaKeHnin

BinnpasTe po6oTa Ha 6a30By CTaHLi0 47151
3apsiopKaHHs

VYBIMKHIiTL GYHKL,iH0 «[1pOL0BXKEHHS!
NpuBMpaHHs» — Mic/sl 4OCTaTHLOrO 3apsOYKaHHS!
poBOT aBTOMATUUHO NPOLOBXKUTL He3aBepLLeHe
npubupaHHs

MpuCTpit He BUKOHYE
npubupaHHs y
3annaHoBaHUIN Yac

MpuBUPaHHsl 3a PO3KIaLOM
BUMKHEHO B [04aTKy

3aHOBO HanaLTyiTe PO3KaL NpUGMpaHHs B
Ao4atky

Po6oT nepebyBac B pexkunMi «<He
TypbyBaTU»

BUMKHITL pexkum «He TypbyBaTu» abo
HanawTyiTe yac oro poboTn

PobOoT He TOpKaETLCS!
nignorn

JiBe/npaBe Befyye KONeco He
TOPKAETLCSI NiAnorm

MoctaBTe poboTa Ha piBHY NOBEPXHHO Ta
nepesanycTiTh Moro

HomiHanbHa BuxigHa Hanpyra 20B=1A
HoMmiHanbHa noTy>HicTb 600 Bt
[MoTy>HicTb rapsyoro noeitpsa 80 Bt
Bara HeTTO 75 kr

Po6OT pyxaeTiCsl Hazag,

Kpuwky momyns Hairay,ii LIDAR
3abnokoBaHo

O6epeXkHO MOoCTyKalTe Mo KPULLLL AaTumKa
LiDAR, abv BUSTyUnTM CTOPOHHI NpeaMeTn

Ha wrnsixy po6oTa BUsIBNEHO
nepewKkoau

CBoevacHo NpubepiThb yci nepewwkom

MepenHin 6amnep 3acTpsir

Micns BuyYeHHs! nepeLuKko abo CTOPOHHIX
npesaMeTiz 06epeXkHo nocTyKaiTe no 6amnepy

JlaTumKm 3axXncTy Bif NafiHHS
BKPUTI NUIOM

OuuCTiTb NN i3 NOBEPXHi NiH3W AaTuMKa
3aXMCTY Bif NaLiHHS
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YcyHeHHs HecnpaBHOCTen

HecnpagHicTi

Cnoci6 ycyHeHHs

Mepep 3amycKom nepekoHamTecs!,
wo natymk LIDAR He
3a6noKoBaHUN.

Jatumnk LIDAR 3abnokoBaHwuit abo oMy Lwoch 3aBarkae. MpubepiTk
nepewukoay. SIKLLO He BOAETLCS YCYHYTW NepeLkoy, NepeHeciTh OCHOBHW
MOAYSb B iHLWe MicLie Ta nepe3anycTiTb Moro.

MpoTpiTL fatumkm o6puay,
nepeHeciTh poboT B iHLe MicLe Ta
nepesanycritb 1oro.

OCHOBHMI MOLYNL He TOPKAEeTLCS Nianoru. MNepeHeciTk B iHWe MicLe Ta
nepesanycriTb NPUCTPIN.

Lito npobnemy TaKo)k MOXKyThb CMPUUUHUTY 3aBpyAHEH] AaTumnki 06puBy —
OUNCTIT iX.

MepeBipTe 1 BUAYYITL YCi
nepewkoamn nepej faTumkamm
3ITKHEHHSI.

«[laTunK 3iTKHEHHs! 3acTpsir. O6eperkHO NOCTyKaiTe KinbKa pasiz, abn
npubpatn 6y ab-sKi NepeLKom.

SIKLLO MepeLKo, HEMAE, NepeHeciTb poboTa B iHLWe MicLe Ta
rnepesanycTiTb».

Mepep 3anmycKom nocrasTe
OCHOBHUWI MOLYL Ha PiBHY
nignory.

Koneca He TopKaroTLCs1 Nigfiory. MepeHeciT OCHOBHUI MOLYIL B iHLLe
MicLie Ta nepesanycTiTb 1oro.

MpnBepiTi NepeLwKoan HaBKOIo
OCHOBHOTO MOAy”st i CpobyTe
3HOBY.

MOo>KMBO, OCHOBHMIA Moy 3abnokoBaHuil abo 3acTpsir. MNpubepiti
npeAMeTyt HaBKOJ10 MPUCTPOHO.

Mnno36ipHKK He BCTAaHOBMEHO.

BcTaHoBITL NMNo36ipHUK | GiNbTP, NePeKOHABLUMNCL, LU0 BOHM CTOSITL Ha
CBOEMY MiCLLi.

HefocTaTHLO UncToi Boam abo
KOHTeWHep 4151 YACTOi BOAM He
BCTaHOBJIEHO.

BuiAmiTl KOHTENHEP L4151 YACTOI BOLM, HAMOBHITL MOr0 AOCTaTHLOH
KinbKiCTH BOAM, BCTAHOBITL Ha MicLie i nepeKoHanTecs], WO BiH NPaBuibHO
BCTaHOBJSIEHUI.

KoHTeHep 4151 BUKOPUCTaHOI
BOJM NepenoBHeHWit abo He
BCTaHOBJIEHUI.

BUIMITL KOHTEMHEP 47151 BUKOPUCTAHOI BOAY, 3/IMITE BCHO BOAY, BCTAHOBITL
11010 Ha MiCLLe | NepeKoHaNTECs, L0 BiH MPaBUNbHO BCTAHOBEHWIL.

MiLoK 151 Nusy He BCTaHOB/EHO.

BcTaHoBITL MilLOK 4151 MUY Ta NepeKoHanTecs], Wo BiH NPaBuILHO
BCTaHOBJIEHUI.

MigLoH 47151 MUTTSI Haca oK
nepenoBHeHo abo He
BCTaHOBSIEHO.

1. BUAMITL | 0unCTiTL GINLTP NifL0Ha Bif HAKOMUYEHOro BOSIOCCS Ta CMITTS],
nicsl Yoro BCTaHOBITL MOro Ha MicLie.

2. MepeBipTe, UM HeMae 3acMiveHb Y Bog03abopi nigLoHa.

3. MNepeKoHanTecs], Wo KpWLIKa KOHTENHepa AJ151 BUKOPUCTaHO! BOAM
WinbHo 3adikcoBaHa.

4. TepeKoHaMTeCs], Lo KOHTEMHep L7151 BUKOPUCTaHOi BOAW BCTaHOBEHO
NpaBuLHO.

He Boanocs 3apsigntn
aKyMynsiTop. BCTaHOBITL OCHOBHUI
Mogysb Ha 63a30By cTaHLito.

OCHOBHWI1 MOy He MOYKe BUSIBUTY 6a30BY CTaHL, k0. BCTaHOBITL
MpUCTpiil Ha3a Ha 6a30By CTaHLLO 47151 3apsiAYKaHHS!.

HuW3bLKWi piBeH 3apsiay
aKkymynsitopa. 3apsiaiTh NpUCTPIl.

HenoctaTHLO 3apsiy 4151 3anycKy. BctaHoBITL NPUCTPi Hasad Ha
6a30By CTaHLi+0 A7151 3apsiAYKaHHs!.

1. JoknagHiwy iHdopMaLito Npo crocobu ycyHeHHs HECMPaBHOCTEN HABE4EHO B CMOBILLEHHSIX J04aTKa.
2. SIkwo npo6riemy He BLANOCS BUPILLINTY, 3BEPHITLCS 4,0 MiCLL@BOrO CEPBICHOTO LIEHTPY.

FapaHTiiHe 06cyroByBaHHsI

YMoBM, 3a SIKMX FapaHTisl He Aje

BuuesasHavyeHe rapaHTiiHe 06C/yroByBaHHs 3aCTOCOBYETLCS1 Y pasi HOPMasibHOrO BUKOPUCTaHHSI
BUpo6By. [apaHTisi He MOLIMPHOETLCST HA BUNALKN MOLUKOAXKEHHS BUPOBY 3 BUHM KOpUCTYBaya abo 3
6YyAb-5IKOT 3 HAaBeLEeHMX HUXKUE MPUUMH.

1. Bupib nowkogykeHo Yepes HeobepeXkHiCTb, HeMpaBUibHY ekcryaTaLlito abo cTuxinHe NnMxo
(HanpuKIa4, KOHTAKT 3 PifKO e, BOL0H, PO36UTTSI 30BHIWHLO CUIOH, NOAPSINUHN a6o
MOLKOAYKEHHS! 30BHILIHIMW NpeaMeTamu).

2. Bupib nowwKoaykeHo Yepes HecaHKL,ioHOBaHe po36bupaHHsl, peMOHT abo nepeobnafHaHHs (Hanpuknag,
Hey3royKeHa 3MiHa Komnbopy abo MoandikaLlis).

3. B1pi6 nowKogyKeHo BHACNifOK BUKOPUCTaHHS! HEBI4MNOBILHNX akcecyapiB, HEMpaBUbLHOIO
TpaHCNOPTYBaHHs1 abo iHLWOI BUNaaKoBOoi Noaji.

4. Hemae rapaHTiiHOro TasioHa BUPOBY (SIKLLO He MOXKHA 4,0BECTH, LLLO rapaHTiiHUIA CTPOK BUpoby aie) abo
rapaHTiHUIN CTPOK MUHYB.

5. IHbOpMaLList B rapaHTiMHOMY TanoHi 3MiHeHa abo He Bianosinae iHdopmau,ii Ha BUPOGi.

6. Bupib nowkoa»keHo BHaCNiLoK GOpC-MaXKOPHUX 06CTaBUH.

FapaHTilHUIA TanoH

Jsikyemo, wo npuabany Haw po3ymMHuUin poboT-nunococ Deerma.
[nsi 3aXMCTy Bawmx 3aKOHHUX MpaB i iHTepeciB Hal LLeHTp 06CyroByBaHHS1 KIIiEHTIB
3060B’513y€eThLCs1 HAAaBaTU BaM CTaHOapTHe 06cNyroByBaHHs B pasi noTpebu.

Mogenis

[apaHTiHWI CTpOK OCHOBHUI MOAYIL Jata

IM’s1 Ta npisBULe

Mokynevy
Appeca
IM's1 Ta npisBuLWe

MarasuH MevaTia
Appeca

1. 36epiranTe rapaHTiHWU TaflOH HANEXKHUM UMHOM.

2. Mif, yac nogaHHst 3asiBKY Ha PEMOHT BUPOBY 3aMoBHITL 3asiBKY Ha PEMOHT MOBHICTH, aKypaTHO
Ta po3b6ipnvBo.

3. Mi4 yac 3BEPHEHHS! 4,0 CEepPBICHOTO L,eHTPY HaLanTe rapaHTiMHUIA TasloH Ta
LoKyMeHT/iHdopMau,ito, Wo NiATBepAXKYE MOKYNKY (sIKW,0 BUPi6 6yno npuabaHo oHNalH, yKaXiTh
HoMep 061iKOBOro 3anucy, 3 SIKOro 34,iNCHIOBANAcs NOKYMKa).
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FapaHTiiHe 06cNyroByBaHHsI

[apaHTiiHMIA cTpoK

KomnoHeHT [apaHTiiHWIA CTPOK
OcCHOBHUI MOAYIL 1 pik
AKYMYNsSITOPHUIA 610K 6 micsiLiB

bGasoBa cTaHu,ist i Kabesnb >KUBMEeHHs! 6 MicsiLiB

He nokpuBaeTiLCsi
rapaHTiiHUM
06cnyroByBaHHsIM

ButpaTHi maTepianu: OCHOBHa LWYiTKa, KPULLKA OCHOBHOT LLLiTKN,
DINLTP, WiTKa 4151 OUNLLEHHS], MUIMHA HacaKka, BiUHi LLiTKM TOLLLO.

MpaBuna rapaHTiiHOro 06csyroByBaHHs

1. SIkwo BUpi6 Mae By ab-s1ky Npo6ieMy 3 SIKICTH, He Mae MOLIKOAYKEHb, CMIPUUMHEHWX S AVHOL, | He ByB
pO3iGpaHuii, MOro Mo<Ha 3aMiHWUTU NPOTSIFOM 7 A4HIB 3 4aTV NOKYMNKW B MarasuHi, ge noro 6yno npuaéaHo.

2.V rapaHTiiHuii nepiog, BUpi6 Moyke ByTU BigpeMOHTOBaHWNN 6e3KOLUTOBHO.
3.V By 4b-5IKOMY 3 HABEAEHUX HVYKUE BUMAAKIB GE3KOLTOBHUA PEMOHT He 34iICHHETLCS1.
MpoTe peMOHT 34iICHIOETICS1 HA MJIATHI OCHOBI 3 OMJIATOIO 338 BUKOPUCTaHi KOMMJIeKTyloui Ta po6oTy:

A. BVpi6 NoLWwKoO>KeHO 3 BUHW A0 AUHW, HANPUKIaA, Yepes BUKOPUCTaHHS! B HeMpaBuiibHUX yMoBax abo
HEBMKOHaHHS1 BUMOT LiOro nociGHuKa.

B. Bvpi6 NoLwKoO>KeHo Yepes HecaHKLioHoBaHe po36ypaHHsl, peMoHT abo nepeo6nagHaHHs
cno>kvBadem, abo Yepes peMOHT, BUKOHAHWUI Y CTOPOHHLOMY CEPBICHOMY LLeHTPI.

C. Bupib nowKoaykeHo BHaCNifoK pOpC-MarkopHUX 06CTaBVH (HanNpuKan, NoXkexi, semneTpycy abo
yAapy 6avcKaBKku).

D. Cno>kuBay He Mo»<e HaaTh rapaHTiHUIA TanoH (abo iHWWIA LOKYMEHT, WO NigTBepaXkye NOKynKy), abo
10ro AaHi KopucTyBaya He MOXKyTh ByTu nepeBsipeHi.

E. JaTta npuabaHHs BUpoby He Moyke ByTu nigTBepaXkeHa.
3BepHiTk yBary!

Yci BUpobu 3 LiMM CUMBOJIOM € BiAXO0aMWN eNIeKTPUYHOro Ta eflekTpoHHoro obnanHaHHs (WEEE 3rigHo 3
aunpektueoto 2012/19/€C), siki He cnig, BUKWAATY Pa3oM i3 HECOPTOBaHNUMM No6yTOBMMM BiAXO0aMMN.
3aMmicTb Uboro HeobxinHo A6aTV Npo 340poB’s Ntoger | 6esneky [OBKINMS, Nepenaroun BignpayboBaHe
efleKTpUYHe Ta efleKTPOoHHe obnafHaHHs [0 cneLiiani3oBaHoro nNyHKTy 36opy, npy3HayeHoro ypsinom abo
MicLieBoro Bragoto. MNpaBunbHa yTunisaLlisl Ta nepepobka 4,0NOMOXKYTh 3ano6irTi MOXKIMBUM HEFraTUBHUM
HacnigKkam 45 OOoBKiNAs Ta 340pOoB'st N AUHW. [1nst OTpMMaHHS [4,00aTKOBOI iHdopmaLii npo
pO3TallyBaHHSI Ta YMOBW pobOTN TakMX NYHKTIB 360py 3BEPHITLCS 4,0 YyCTaHOBHMKA NpUcTporo abo

MiCLLeBNX OpraHiB Bnagu.
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